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Zu diesem Handbuch
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Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Allgemeine Sicherheitshinweise

Zielgruppe

Dieses Handbuch richtet sich ausschlie8lich an anerkannt ausgebildete Elektrofachkrafte, die mitden
Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut sind. Projektierung, Installation, Inbe-
triebnahme, Wartung und Priifung der Gerate diirfen nur von einer anerkannt ausgebildeten Elek-
trofachkraft, die mit den Sicherheitsstandards der Automatisierungstechnik vertraut ist, durchge-
fuhrt werden. Eingriffe in die Hard- und Software unserer Produkte, soweit sie nicht in diesem
Handbuch beschrieben sind, diirfen nur durch unser Fachpersonal vorgenommen werden.

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Die Module der MELSEC FX3u-Serie sind nur fiir die Einsatzbereiche vorgesehen, die in der vorliegen-
den Bedienungsanleitung beschrieben sind. Achten Sie auf die Einhaltung aller im Handbuch ange-
gebenen Kenndaten. Die Produkte wurden unter Beachtung der Sicherheitsnormen entwickelt, ge-
fertigt, gepriift und dokumentiert. Bei Beachtung der fir Projektierung, Montage und
ordnungsgemafen Betrieb beschriebenen Handhabungsvorschriften und Sicherheitshinweise ge-
hen vom Produkt im Normalfall keine Gefahren fiir Personen oder Sachen aus. Unqualifizierte Ein-
griffe in die Hard- oder Software bzw. Nichtbeachtung der in diesem Handbuch angegebenen oder
am Produkt angebrachten Warnhinweise konnen zu schweren Personen- oder Sachschaden flihren.
Es diirfen nur von MITSUBISHI ELECTRIC empfohlene Zusatz- bzw. Erweiterungsgerdte in Verbindung
mit den speicherprogrammierbaren Steuerungen der MELSEC FX-Familie verwendet werden.

Jede andere dariiber hinausgehende Verwendung oder Benutzung gilt als nicht bestimmungsge-
man.

Sicherheitsrelevante Vorschriften

Bei der Projektierung, Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der Gerdte mussen die fir
den spezifischen Einsatzfall gliltigen Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften beachtet wer-
den.

Es miissen besonders folgende Vorschriften (ohne Anspruch auf Vollstandigkeit) beachten werden:
@ VDE-Vorschriften

- VDEO100
Bestimmungen fiir das Errichten von Starkstromanlagen mit einer Nennspannung bis 1000V

- VDEO0105
Betrieb von Starkstromanlagen

- VDEO0113
Elektrische Anlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

- VDEO0160
Elektrische Anlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

- VDE 0550/0551
Bestimmungen fiir Transformatoren

- VDE 0700
Sicherheit elektrischer Gerate fiir den Hausgebrauch und dhnliche Zwecke

- VDE 0860
Sicherheitsbestimmungen fiir netzbetriebene elektronische Gerdte und deren Zubehor fir
den Hausgebrauch und @hnliche Zwecke
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Sicherheitshinweise

@ Brandverhitungsvorschriften
® Unfallverhiitungsvorschriften

— VBG Nr. 4: Elektrische Anlagen und Betriebsmittel

Gefahrenhinweise

Die einzelnen Hinweise haben folgende Bedeutung:

GEFAHR:

Bedeutet, dass eine Gefahr fiir das Leben und die Gesundheit des Anwenders besteht, wenn die
entsprechenden VorsichtsmaBnahmen nicht getroffen werden.

ACHTUNG:

Bedeutet eine Warnung vor méglichen Beschddigungen des Gerdites oder anderen Sachwerten,
wenn die entsprechenden VorsichtsmafBnahmen nicht getroffen werden.
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Allgemeine Gefahrenhinweise und Sicherheitsvorkehrungen

Die folgenden Gefahrenhinweise sind als generelle Richtlinie fiir SPS-Systeme in Verbindung mit an-
deren Geraten zu verstehen. Diese Hinweise miissen bei Projektierung, Installation und Betrieb der
elektrotechnischen Anlage unbedingt beachtet werden.

Spezielle Sicherheitshinweise fiir den Benutzer

GEFAHR:
@ Dieimspezifischen Einsatzfall geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften sind
zu beachten. Der Einbau, die Verdrahtung und das Offnen der Baugruppen, Bauteile und
Gerdte miissen im spannungslosen Zustand erfolgen.

@ Baugruppen, Bauteile und Gerdite miissen in einem beriihrungssicheren Gehduse mit einer
bestimmungsgemdiBen Abdeckung und Schutzeinrichtung installiert werden.

@ Bei Gerditen miteinem ortsfesten Netzanschluss miissen ein allpoliger Netztrennschalter und
eine Sicherung in die Gebdudeinstallation eingebaut werden.

@ Uberpriifen Sie spannungsfiihrende Kabel und Leitungen, mit denen die Gerdite verbunden
sind, regelmdBig auf Isolationsfehler oder Bruchstellen. Bei Feststellung eines Fehlers in der
Verkabelung miissen Sie die Gerdte und die Verkabelung sofort spannungslos schalten und
die defekte Verkabelung ersetzen.

@ Uberpriifen Sie vor der Inbetriebnahme, ob der zuliissige Netzspannungsbereich mit der
ortlichen Netzspannung iibereinstimmt.

@ Treffen Sie die erforderlichen Vorkehrungen, um nach Spannungseinbriichen und -ausféllen
einunterbrochenes Programm ordnungsgemdf wieder aufnehmen zu kénnen. Dabei diirfen
auch kurzzeitig keine gefdhrlichen Betriebszustdnde auftreten.

@ Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen nach DIN VDE 0641 Teil 1-3 sind als alleiniger Schutz bei
indirekten Beriihrungen in Verbindung mit speicherprogrammierbaren Steuerungen nicht
ausreichend. Hierfiir sind zusdtzliche bzw. andere SchutzmafSBnahmen zu ergreifen.

® NOT-AUS-Einrichtungen gemdf8 EN60204/IEC 204 VDE 0113 miissen in allen Betriebsarten

der SPS wirksam bleiben. Ein Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtung darf keinen unkontrollier-
ten oder undefinierten Wiederanlauf bewirken.

@ Danmit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustédnden in
der Steuerung fiihren kann, sind hard- und softwareseitig entsprechende Sicherheitsvorkeh-
rungen zu treffen.

@ Beim Einsatz der Module muss stets auf die strikte Einhaltung der Kenndaten fiir elektrische
und physikalische GréBen geachtet werden
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Hinweise zur Vermeidung von Schaden durch elektrostatische Aufladungen

Durch elektrostatische Ladungen, die vom menschlichen Korper auf die Komponenten der SPS tiber-
tragen werden, konnen Module und Baugruppen der SPS beschadigt werden. Beachten Sie beim Um-
gang mit der SPS die folgenden Hinweise:

ACHTUNG:
@ Beriihren Sie zur Ableitung von statischen Aufladungen ein geerdetes Metallteil, bevor Sie
Module der SPS anfassen.

@ Tragen Sie isolierende Handschuhe, wenn Sie eine eingeschaltete SPS, z. B. wihrend der
Sichtkontrolle bei der Wartung, beriihren.

® Bei niedriger Luftfeuchtigkeit sollte keine Kleidung aus Kunstfasern getragen werden, weil
sich diese besonders stark elektrostatisch auflddt.
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Symbolik des Handbuchs

Verwendung von Hinweisen

Hinweise auf wichtige Informationen sind besonders gekennzeichnet und werden folgenderweise
dargestellt:

HINWEIS | Hinweistext

Verwendung von Beispielen

Beispiele sind besonders gekennzeichnet und werden folgendermalen dargestellt:

Beispiel VV Beispieltext A

Verwendung von Nummerierungen in Abbildungen

Nummerierungen in Abbildungen werden durch weille Zahlen in schwarzem Kreis dargestellt und in
einer anschlieBenden Tabelle durch die gleiche Zahl erldutert,

zBQO OO O

Verwendung von Handlungsanweisungen

Handlungsanweisungen sind Schrittfolgen bei der Inbetriebnahme, Bedienung, Wartung u.d., die ge-
nau in der aufgefiihrten Reihenfolge durchgefiihrt werden mussen.

Sie werden fortlaufend durchnummeriert (schwarze Zahlen in weilem Kreis).
@ Text.
@ Text.
® Text.

Verwendung von Fu3noten in Tabellen

Hinweise in Tabellen werden in Form von FuBnoten unterhalb der Tabelle (hochgestellt) erldutert. An
der entsprechenden Stelle in der Tabelle steht ein Funotenzeichen (hochgestellt).

Liegen mehrere FuBnoten zu einer Tabelle vor, werden diese unterhalb der Tabelle fortlaufend num-
meriert (schwarze Zahlen in weiRem Kreis, hochgestellt):

® Text
@ Text
® Text
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Eigenschaften des Moduls FX3U-64DP-M Einleitung

1

1.1

1.1.1

1.1.2

1.1.3

1.1.4

1.1.5

Einleitung

Eigenschaften des Moduls FX3U-64DP-M

Das FX3U-64DP-M PROFIBUS/DP Master-Modul (im weiteren Verlauf auch ,64DP-M" genannt) dientin
einem PROFIBUS/DP-Netzwerk als Master (Klasse 1). Die mit dem Modul 64DP-M verbundene SPS der
Serie FX3u kann als Master-Station die Eingangs- und Ausgangsdaten der angeschlossenen DP-Sla-
ve-Stationen (die ,DP-Slave-Station” wird im weiteren Verlauf auch ,DP-Slave” genannt) lesen und
schreiben. Sie kann jeweils nur ein Modul 64DP-M direkt an die Erweiterungsschnittstelle einer SPS
der Serie FX3U oder an jedes beliebige andere Erweiterungsgerat oder -modul mit einem rechtssei-
tigen Erweiterungsanschluss anschlossen werden.

Maximal ansteuerbare Slave-Stationen

Uber einen Repeater des PROFIBUS/DP-Netzwerks kann ein Modul 64DP-M bis zu 64 DP-Slave-Sta-
tionen ansteuern.

Kommunikationsdaten und Meldungen

Das Modul 64DP-M tauscht iber das PROFIBUS/DP-Netzwerk mit den DP-Slaves folgende E/A-Daten
und Meldungen aus:

@® Zyklische E/A-Daten
@® Nichtzyklische E/A-Daten

@® Diagnosemeldungen
Das Modul 64DP-M kann bis zu 64 Meldungen von den DP-Slaves abspeichern.

@® Alarmmeldungen (Alarmmodell)

Globale Funktionen

Das Modul 64DP-M unterstiitzt die globale Funktionen, wie SYNC, UNSYNC, FREEZE und UNFREEZE.

Konfigurationseinstellungen

Mit der Einstellsoftware GX Configurator-DP fiir offene Netzwerke (ab Ver. 7.00A ) kdnnen Sie auf ein-
fache Artdie Konfiguration des Moduls 64DP-M vornehmen. Eine ausfiihrliche Beschreibung der Soft-
ware GX Configurator-DP gibt die entsprechende Bedienungsanleitung.

Kommunikationseigenschaften

Vom Modul 64DP-M werden Ubertragungsgeschwindigkeiten von 9,6 kBit/s, 19,2 kBit/s, 93,75 kBit/s,
187,5 kBit/s, 500 kBit/s, 1,5 MBit/s, 3 MBit/s, 6 MBit/s und 12 MBit/s unterstutzt.

Die Verbindung des Moduls 64DP-M mit dem PROFIBUS/DP-Netzwerk erfolgt Giber einen 9-poligen
SUB-D-Standardstecker und eine abgeschirmte und paarig verdrillte PROFIBUS-Leitung gemaf
EN 50170.
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Einleitung Abmessungen und Bedienelemente

1.2 Abmessungen und Bedienelemente
1.2.1 Abmessungen
Befestigungsbohrung fiir LED-Anzeige Typenschild
direkte Montage (@ 4,5) \
Erweiterungskabel

RUN O
TOKEN O
FROM/TO O
ERRORO

— | FX3u-64DP-M \
8 _ oy ® Aussparung fiir
1 DIN-Schienen-
—_— L montage

Befestigungsbohrung fir /’\ i

direkte Montage (@ 4,5) (E=====1J A\ L
9 4 _L 9‘7 9
87 S

—

43
I 89
PROFIBUS/DP-Schnittstelle Montagelasche
fur DIN-Schiene
A4_FX3U-64DP-M_Outline.eps
Abb. 1-1: Abmessungen

Alle Abmessungen sind in der Einheit ,mm” angegeben.
Gewicht: ca.0,2 kg
Zubehor: Beschriftungsschilder zur Kennzeichnung mit der Modulnummer

O Der Erweiterungsanschluss befindet sich unter einer Abdeckung.
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Abmessungen und Bedienelemente Einleitung

1.2.2 LED-Anzeige
LED Farbe Zustand Beschreibung
Ein Normalbetrieb. Das Modul FX3U-64DP-M befindet sich im RUN-Modus
und alle DP-Slaves tauschen Daten aus.
RUN Griin Blinkt Nicht alle konfigurierten DP-Slaves beteiligen sich am Datenaustausch.
Aus Das Modul FX3U-64DP-M hat den Betrieb angehalten oder es ist eine
Storung aufgetreten.
TOKEN Grin Ein, wenn ein Token zugeteilt wurde.
Ein Das SPS-Grundgerat greift mit der FROM oder TO-Anweisungen auf
das Modul FX3U-64DP-M zu.
FROM/TO Grilin
Aus Kein Zugriff des SPS-Grundgerats mit der FROM oder TO-Anweisungen
auf das Modul FX3U-64DP-M.
Ein Es ist ein Hardware-Fehler aufgetreten.
ERROR Rot Blinkt Es ist eine Storung bzw. ein Fehler aufgetreten.
Aus Normalbetrieb
Ein Das PROFIBUS/DP-Modul wird von dem SPS-Grundgerat mit 24 V DC
versorgt.
POWER Griin
Aus Keine Spannungsversorgung vorhanden, das Modul FX3U-64DP-M ist
auBer Betrieb.

Tab. 1-1:  Bedeutung der LED-Anzeige

1.2.3 Steckerbelegung der PROFIBUS/DP-Schnittstelle

Bei der PROFIBUS/DP-Schnittstelle handelt es sich um einen 9-poliger SUB-D-Stecker mit Innenge-
winde UNC 4-40 zur Befestigung.

Pin-Nr. Signal Bedeutung
3 RXD/TXD-P Sende-/Empfangsdaten (+)
5 DGND Datenmasse
6 VP Pluspol der Spannung (5 V, 90 mA)
8 RXD/TXD-N Sende-/Empfangsdaten (-)
1
2
4 NC Nicht belegt
5

Tab. 1-2: PROFIBUS/DP-Schnittstelle

® Belegte Pins
O  Nicht belegte Pins
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Einleitung Systemkonfiguration

1.3 Systemkonfiguration
1.3.1 Bedingungen fiir das PROFIBUS/DP-Netzwerk

@® Sie kbnnen an ein Modul 64DP-M maximal 64 DP-Slave-Stationen anschlie8en.

@ Anzahl der an das PROFIBUS-Modul anschlieBbaren Stationen:
DP-Master + DP-Slave + Repeater = 32 Einheiten

@® Anzahl der an das gesamte Netzwerk iber Repeater anschlieBbare Stationen:
DP-Master + DP-Slave < 126 Einheiten

@® Die Netzwerkkommunikation zwischen beliebigen DP-Master- bzw. DP-Slave-Stationen kann
Uber maximal 3 Repeater erfolgen. Im gesamten Netzwerk kdnnen jedoch mehr als 3 Repeater
eingebunden werden.

Am PROFIBUS/DP-Netzwerk ist eine Master-Station (Klasse 1) angeschlossen

In dieser Systemkonfiguration kdnnen lber die Master-Station 64DP-M maximal 31 Slave-Stationen
in das Netzwerk eingebunden werden. Die Gesamtanzahl von 32 Stationen setzt sich aus DP-Ma-
ster-Station + DP-Slave-Stationen + Repeater zusammen und das PROFIBUS/DP-Netzwerk bildet ein

Segment.
GX Configurator-DP
- ; FX3U-64DP-M
ab Version 7.00A SPS (Master-Modul Klasse 1)

Serie FX3U
o .
i Abschlusswiderstand

Abschlusswiderstand N

s
[ 7 L]

PROFIBUS/DP-Netzwerk

DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave-
Station Station Station | ——————————- Station Station Station
Nr.1 Nr.2 Nr.3 Nr. 29 Nr. 30 Nr. 31

1_Master_Netzwerk.eps

Abb. 1-2: Eine Master-Station am PROFIBUS/DP-Netzwerk
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Systemkonfiguration

Einleitung

Am PROFIBUS/DP-Netzwerk sind eine Master-Station (Klasse 1) und ein Repeater angeschlossen

In dieser Systemkonfiguration kdnnen tiber die Master-Station 64DP-M und den zusatzlichen Repea-
ter maximal 61 DP-Slave-Stationen in das Netzwerk eingebunden werden.

GX Configurator-DP
ab Version 7.00A

Abschlusswiderstand

V4

SPS
Serie FX3U

FX3U-64DP-M

Nr. 80

(Master-Modul Klasse 1)

Abschlusswiderstand

\

[

/F

PROFIBUS/DP-Netzwerk

L]

DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave-
Station Station Station | ——————————- Station Station Repeater
Nr. 1 Nr. 2 Nr.3 Nr. 29 Nr. 30
DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave-
Station Station Station | ——————————- Station Station
Nr. 31 Nr. 32 Nr. 33 Nr. 60 Nr.61
1_Master_Repeater_Netzwerk.eps
Abb. 1-3: Eine Masterstation und ein Repeater am PROFIBUS/DP-Netzwerk
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Einleitung Systemkonfiguration

Am PROFIBUS/DP-Netzwerk sind eine Master-Station (Klasse 1) und drei Repeater angeschlossen

In dieser Systemkonfiguration erfolgt die Kommunikation iber maximal drei Repeater von einer be-
liebigen DP-Master- oder DP-Slave-Station zu einer beliebigen DP-Master oder DP-Slave-Station. Al-
lerdings kénnen im Netzwerk auch mehr als drei Repeater vorhanden sein.

GX Configurator-DP
- ab Version 7.00A SpS FX3U-64DP-M
(Master-Modul Klasse 1)

Serie FX3U
N 70
= Abschlusswiderstand

Abschlusswiderstand \

s
[} 7 L]

PROFIBUS/DP-Netzwerk

DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave-
Station Station Station | ——————————- Station Station Repeater
Nr. 1 Nr. 2 Nr.3 Nr. 17 Nr. 18
DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave-
Repeater Station Station | ——————————- Station Station
Nr. 19 Nr. 20 Nr. 34 Nr. 35
DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave-
Station Station | ——————————- Station Station Repeater
Nr. 36 Nr.37 Nr. 43 Nr. 44

DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave-
Station Station Station | ——————————- Station Station
Nr. 45 Nr. 46 Nr. 47 Nr. 63 Nr. 64
1_Master_3_Repeater_Netzwerk.eps
Abb. 1-4: Eine Masterstation und drei Repeater am PROFIBUS/DP-Netzwerk
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Systemkonfiguration

Einleitung

Multi-Master-Netzwerk

In dieser Konfiguration sind am PROFIBUS/DP-Netzwerk 126 Stationen angeschlossen. Das Netzwerk

beinhaltet drei Master-Stationen (Klasse 1) und 60 oder mehr Slave-Stationen.

Station Nr. 82

Station Nr. 102

Station Nr. 104

FX3U-64DP-M FX3U-64DP-M FX3U-64DP-M
(Master-Modul Klasse 1) (Master-Modul Klasse 1) (Master-Modul Klasse 1)
Nr. 1240 Nr. 125@ Nr. 126@
SPS SPS SPS
Serie FX3U Serie FX3U Serie FX3U
Abschlusswiderstand
Abschlusswiderstand \
PROFIBUS/DP-Netzwerk
————————————— Repeater

DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave-

Station Nr. 1 Station Nr. 16 Station Nr. 23 Station Nr. 24

Repeater \\ N e \\

DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave-

Station Nr. 25 Station Nr. 26 Station Nr. 51 Station Nr. 52
DP-Slave-

Repeater | | | ——————————- Station Repeater
Nr. 81
DP-Slave- DP-Slave-
Station Nr. 53 Station Nr. 80
\\ O \\
DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave- DP-Slave-

Station Nr. 123

126_Stationen_Netzwerk.eps

Abb. 1-5:

HINWEIS

PROFIBUS/DP-Netzwerk mit126 Stationen

@ Diese Master-Station kommuniziert mit 40 Slave-Stationen (Nr. 1-16, 25,81-103)

@ Diese Master-Station kommuniziert mit 36 Slave-Stationen (Nr. 17-23, 52-80)

® Diese Master-Station kommuniziert mit 47Slave-Stationen (Nr. 24, 26-51, 104-123)

Wird in einem PROFIBUS/DP-Netzwerk mit mehreren Master-Stationen (Multi-Master-Konfigura-
tion) wihrend der Kommunikation mit zuldssiger Ubertragungsgeschwindigkeit kurzzeitig die
PROFIBUS-Leitung von einer Master-Station abgezogen und wieder aufgesteckt, ist es moglich,
dass die anderen Master-Stationen wahrenddessen den Datenaustausch stoppen und die Aus-
gange der Slave-Stationen abschalten (AUS). Um derartige Stérungen zu vermeiden, sollte die
PROFIBUS-Leitung immer korrekt eingesteckt und gegen zufalliges Abziehen gesichert werden.
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Einleitung Systemkonfiguration
Einstellungen beim Multi-Master-Netzwerk
Zusatzlich missen die folgenden Einstellungen in einem Multi-Master-Netzwerk ausgefiihrt werden.
Merkmale Einstellungen fiir alle 64DP-M-Master-Module
Gesamtsumme der Bus-Zykluszeiten (PROFIBUS) aller
Minimale Slave-Intervall- DP-Master-Module.
zeit (MS)) Die Berechnung der minimalen Slave-Intervallzeit (MSI) in
Multi-Master-Netzwerken erfolgt von Seiten des Kunden. Die Ein-
stellung ist flr alle DP-Master-Module gleich.
Dateniibertragungsrate !Die Einstellung der Da.tenuk?ertragungsrate aller Master-Module
Parameter der im Netzwerk muss gleich sein.
Master-Station Uberwachungszeit L
(Watchdog) Aktiviert
Stellen Sie die Slave-Uberwachungszeit auf einen gréBeren Wert
5l b h it ein, als das Ergebnis der Berechnung (Ttg x G) / TS.
ave- erwachungszel . - _ . . R A
Slave-Watchdog) Tqg: Target Toke.n. Umlaufzeit (Einheit: Bit-Zeit)
G: Gap-Aktualisierungsfaktor
TS:  Ubertragungsgeschwindigkeit (Einheit: Bit/s)
Diese Einstellung ist identisch mit der minimalen Slave-Intervall-
T 9
Bus-Parameter zeit (MSI).
HSA Hochste Stationsnummer des gesamten PROFIBUS/DP-Netzwerks
BFM #34, Bit 1 EIN
Tab. 1-3: Einstellungen in einem Multi-Master-Netzwerk
1.3.2 Einsetzbare SPS
Beachten Sie bei der Konfiguration des Systems, dass Sie nur jeweils ein 64DP-M direkt an die Erwei-
terungsschnittstelle einer SPS der Serie FX3u oder an jedes beliebige andere Erweiteiterungsgerat
oder -modul mit einem rechtsseitigen Erweiterungsanschluss anschlieBen kénnen.
Das 64DP-M belegt acht E/A-Adressen am Erweiterungsbus der FX3uU-SPS. Diese acht Adressen sind
entweder Ein- oder Ausgdngen zuweisbar. An eine SPS der Serie FX3U kdnnen Module mit maximal
256 Ein- bzw. Ausgadnge angeschlossen werden.
Das Modul 64DP-M ist einsetzbar an einer
SPS der Serie FX3U ab Ver. 2.21.
HINWEIS Wenn Sie an eine SPS der Serie FX3U zwei oder mehr Module 64DP-M anschlieBen, dann fiihrt dies
im Grundgeréat der SPS zu einem Hardwarefehler (Fehlercode: K6107).
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Kommunikationszeit Einleitung

14

HINWEIS

1.4.1

HINWEISE

Kommunikationszeit

Unter der Kommunikationszeit versteht man die Zeit fiir den Datenaustausch zwischen der SPS der
Serie FX3uU und einem DP-Slave des PROFIBUS/DP-Netzwerks. Diese Kommunikationszeit kann tber
folgende Formel ermittelt werden:

Kommunikationszeit = Gesamte PROFIBUS-(Bus-)ZykIuszeit<D fur jede DP-Slave-Station +
(2 x SPS-Zykluszeit®)

Die PROFIBUS-Zykluszeit ist nicht mit der FROM/TO-Anweisungen synchronisiert. Werden Daten
wahrend der PROFIBUS-Zykluszeit an das Modul 64DP-M gesendet, werden diese erst mit dem
ndchsten PROFIBUS-Zyklustakt in den Systembereich geschrieben.

Ausfiihrungszeit der FROM/TO-Anweisung

Die Ausfiihrungszeit der FROM/TO-Anweisung hdngt von der Gibertragenen Datenmenge ab. Die An-
gaben der nachfolgenden Tabelle sind auch auf andere Anweisungen, die auf den Pufferspeicher des
Moduls 64DP-M zugreifen, lbertragbar.

Ausfiihrungszeit
FNC- | Anwei- Beim Status EIN (ps) Beim Status AUS (ps) Hinweis
Nr. sung - - .
16-Bit- 32-Bit- 16-Bit- 32-Bit-
Anweisung Anweisung Anweisung Anweisung
FX3U-64DP-M
78 FROM 15+ 275n®@ 15 + 390n@ 0,585 1,105 BFM #350 bis #1373
79 TO 15 + 345n®@ 15+490n® 0,585 1,105 BFM #2350 bis #3373

Tab. 1-4: Ausfiihrungszeiten der FROM-/TO-Anweisung

Die in der Tabelle angegebenen Ausfiihrungszeiten sind ungefdhre Werte fir das Modul
FX3u-64DP-M.

I Die Ausfiihrungszeit der FROM/TO-Anweisung hdngt von den eingesetzten Sondermodulen ab.

Es ist nicht notwendig, die Einstellung ,Alle zyklischen DP-Slave-E/A-Daten in einem PROFI-
BUS-Abtastzyklus” zu aktivieren.

@ Dpie PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit ist die Taktzeit zur Datenaktualisierung zwischen dem 64DP-M
und dem an das PROFIBUS/DP-Netzwerk angeschlossenen DP-Slave. Die PROFIBUS-(Bus-)Zyklus-
zeit kann im Pufferspeicherbereich BFM #6 bis #8 tiberprft werden.

@ Die Zykluszeit der SPS steht in den Registern D8010 bis D8012.

® ,n"ist die Anzahl der Gbertragenen Daten.
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Einleitung

Kommunikationszeit

1.4.2 PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit
Die Abbildung auf der ndchsten Seite erldutert Ihnen die PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit fiir einen DP-Ma-
ster mit drei DP-Slaves. Die PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit ergibt sich aus folgender Formel:
Anzahl der Slaves
PROFIBUS-Bus-Zykluszeit = [GroBter MSI-Wert] oder[ X {Pt (DP-Slave (i)) + Tsdi (M)} + Lr]
i=1
Formelelement |Beschreibung
Pt (DP-Slave (i) Polling-Zeit des DP-Slaves = Treq (i) + Max Tsdr (i) + Tres (i)
Treq (i) Ubertragungszeit fiir Anforderung an den DP-Slave = )
a {((Anzahl der gesendeten Bytes an den DP-Slave) + 9) x 11}/ Ubertragungsgeschwindigkeit
Max tsdr (i) Rlckmeldezeit des DP-Slaves = )
(Dieser Wert wird in der GSD-Datei des DP-Slaves gespeichert) / Ubertragungsgeschwindigkeit
Tres (i) Ubertragungszeit der Riickmeldung des DP-Slaves = )
{((Anzahl der empfangenen Bytes von des DP-Slaves) + 9) x 11}/ Ubertragungsgeschwindigkeit
Verarbeitungszeit von DP-Master-Anforderung und Riickmeldung =
(Der folgende Tabellenwert) / Ubertragungsgeschwindigkeit
Ubertragungsgeschwindigkeit Wert fiir die Berechnung von
[Bit/s] Tsdi (M)
9,6 k 10
19,2k
15
Tsdi (M) 93,75k
187,5 k
80
500 k
1,5M
3M
150
6M
12M
Lr Daten-Aktualisierungszeit = Max. 8 ms + (0,1 ms x Anzahl der DP-Slaves)
MSI Minimale mit der Konfigurationssoftware (GX Configurator-DP) eingestellte Slave-Intervallzeit
Tab. 1-5: Ubersicht der Formelelemente
1-10 S MITSUBISHI ELECTRIC




Einleitung

Kommunikationszeit
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"

© Fur jeden DP-Slave ist diese Zeit ist , Tres".

O Diese Zeit ist , Tsdi (M)".
aus der Formel auf der voran gegangen Seite ermittelt wurde und der andere den MSI-Wert dar-

stellt. Der MSI-Wert (minimale Slave-Intervallzeit) wird mit der Konfigurationssoftware (GX Confi-

gurator-DP) eingestellt.
Die Anweisungen, um auf den Pufferspeicher zuzugreifen (FROM/TO-Anweisung, usw.) werden

nicht synchron mit dem PROFIBUS-(Bus-)Taktzyklus ausgefiihrt.
Die genaue Zykluszeit des Datenaustausches wird nach Ablauf einer Wartezeit in BFM #6 bis #8

® Dpie PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit ist immer der groBere Wert der beiden Werten, wovon der eine
abgelegt.

Zusammensetzung der PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit
@ Fir jeden DP-Slave ist diese Zeit ist ,Maximum Tsdr".

@ Fir jeden DP-Slave ist diese Zeit ist , Treq".

HINWEIS

MELSEC FX3u-Serie, PROFIBUS/DP-Master-Modul FX3u-64DP-M
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Einleitung Kommunikationszeit

Die Ursache fiir die Streuung der PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit liegt hauptsachlich in der Anzahl der an-
geschlossenen DP-Slaves und der Menge der libertragenen Daten.

200
180
160
140
120
100
80
60
40
20
0 T T T T T

—— 1,5 MBaud
—-—- 12 MBaud

PROFIBUS-Zykluszeit [ms]

Anzahl der Slaves
(32 Byte Eingang / 32 Byte Ausgang pro DP-Slave)

Messung_PROFIBUS_Zykluszeit.eps

Abb. 1-7: Messung der PROFIBUS-Zykluszeit
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Aufbau und Inbetriebnahme des Systems

Einleitung

1.5 Aufbau und Inbetriebnahme des Systems

FX3U-64DP-M

Siehe Kap. 1

Systemplanung

Siehe Kap. A

Uberpriifung der technischen Daten E—

Siehe Kap. 1 und Kap. A

Systemkonfiguration

— o

Siehe Kap. 2 und Kap. 3

Aufbau und Verdrahtung

Siehe Kap. 6
Kommunikationseinstellungen am 64DP-M —
Erstes Einschalten der .
Betriebsspannung Siehe Kap. 6
Testbetrieb IEE—

Siehe Kap. 4 und Kap. 5

Programmerstellung

Siehe Kap. 8

Fehlerbehebung bei Auftreten eines Fehlers

—— e Planung des Systems:

® Auswahl der SPS

® Auswahl der Konfigurationssoftware fiir das PROFIBUS/
DP-Netzwerk

Technische Daten:
® Umgebungsbedingungen
® Spannungsversorgung
® |eistungsdaten:
- Maximale Anzahl Slave-Stationen pro Master-Station
- Maximale Anzahl Stationen pro Segment
- Maximale Anzahl Repeater
- Maximale Bus-Leitungsléange (abhangig von Baud-Rate)

Systemkonfiguration

Systemaufbau:

® Auswahl des Einbauorts

®* Montage

Verdrahtung:

® Anschluss der Leitungen mit den passenden
Steckverbindern

® Anschluss der PROFIBUS/DP-Leitung

® Anschluss der Bus-Abschlusswiderstande

Kommunikationseinstellungen:

® Erstellung der Netzwerkumgebung mit der
Konfigurationssoftware fiir das PROFIBUS/DP-Netzwerk

® Einstellung der Parameter fiir die DP-Master- und
DP-Slave-Station(en)

Test des Systems und der Kommunikation:
¢ Ubertragen des Projekts mit der Konfigurationssoftware
® Prifen des Kommunikationsstatus mit der LED RUN

Pufferspeicher:

o Auflistung des Pufferspeichers

® Details des Pufferspeichers

® Das Lesen aus dem und Schreiben in den Pufferspeicher ist
in der Programmieranleitung zur MELSEC FX-Familie
beschrieben.

Programm fiir die Kommunikation:

® Programm fiir die zyklische Kommunikation

® Programm zur Fehleranzeige und Fehlerverarbeitung

Abb. 1-8: Ablaufdiagramm
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Sicherheitshinweise

Installation

2

2.1

Installation

Sicherheitshinweise

GEFAHR:

Schalten Sie vor der Installation und der Verdrahtung die Versorgungsspannung der SPS und
andere externe Spannungen aus.

Beim Ausfall der externen Versorgungsspannung oder bei einem Fehler der SPS kénnen
undefinierte Zustdnde auftreten. Sehen Sie deshalb auBerhalb der SPS Vorkehrungen (z. B.
NOT-AUS-Schaltkreise, Verriegelungen mit Schiitzen, Endschalter etc.) zur Vermeidung von
gefdhrlichen Betriebszustdnden und von Schéden vor.

Wenn die SPS bei der Selbstdiagnose einen Fehler entdeckt, werden alle Ausgdinge ausge-
schaltet. Trittin den Ein- oder Ausgangsschaltkreisen ein Fehler auf, den die SPS nicht erken-
nen kann, werden unter Umstdnden die Ausgdnge nicht mehr korrekt angesteuert. Sehen Sie
externe Uberwachungseinrichtungen und mechanische Sicherungen vor, damit auch in die-
sem Fall die Sicherheit gewdhrleistet ist.

Durch ein defektes Ausgangsmodul kann eventuell ein Ausgang nicht korrekt ein- oder
ausgeschaltet werden. Sehen Sie deshalb bei Ausgdngen, bei denen dadurch ein geféhrlicher
Zustand eintreten kann, Uberwachungseinrichtungen vor.

Durch zu hohe Ausgangsstrome, z. B. durch Kurzschliisse, kann Feuer verursacht werden.
Sichern Sie deshalb die Ausgdnge von Ausgangsmodulen mit Sicherungen ab.

Die Servicespannungsquellen (24 V DC) der Grund- und Erweiterungsgerdte haben nur eine
begrenzte Kapazitit.Bei einer Uberlastung sinkt die Spannung, als Folge werden Eingénge
nicht mehr erkannt und alle Ausgdnge ausgeschaltet. Priifen Sie, ob die Kapazitdt der Ser-
vicespannungsquelle ausreichend ist (siehe Abschn. A.2) und sehen Sie externe Uberwa-
chungseinrichtungen und mechanische Sicherungen vor, die im Fall eines Spannungsein-
bruchs die Sicherheit gewdbhrleisten.
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Installation

Sicherheitshinweise

A

ACHTUNG:

@ Betreiben Sie die Module nur unter den Umgebungsbedingungen, die in der Hardware-Be-
schreibung zur FX3U-Serie aufgefiihrt sind. Die Module diirfen keinen Staub, Olnebel, dtzen-
den oder entziindlichen Gasen, starken Vibrationen oder Schldgen, hohenTemperaturen
und keiner Kondensation oder Feuchtigkeit ausgesetzt werden.

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdne oder Drahtreste durch die Liif-
tungsschlitze in das Modul gelangen. Das kann Brénde, Gerdteausfdlle oder Fehler verursa-
chen.

@ Entfernen Sie nach der Installation die Schutzabdeckung von den Liiftungsschlitzen der
Module. Wenn dies nicht beachtet wird, konnen Brdinde, Gerdteausfille oder Fehler auftre-
ten.

® Offnen Sie nicht das Gehduse eines Moduls. Verdndern Sie nicht das Modul. Storungen,
Verletzungen und/oder Feuer knnen die Folge sein.

@ Befestigen Sie die Module sicher auf einer DIN-Schiene oder mit Schrauben.
@ Installieren Sie die SPS auf einen ebenen Untergrund, um ein Verspannen zu vermeiden.

@ Beriihren Sie keine spannungsfiihrenden Teile derModule, wie z. B. die Anschlussklemmen
oder Steckverbindungen.

@ Befestigen Sie das Erweiterungs- und das Kommunikationskabel sicher am entsprechenden
Stecker. Unzureichende Verbindungen kénnen zu Funktionsstoérungen fiihren.

@ Befestigen Sie die PROFIBUS/DP-Leitung so, dass auf dem Stecker kein direkter Zug ausge-
iibt wird.

@ Verlegen Sie Signalleitungen nicht in der Nédhe von Netz- oder Hochspannungsleitungen
oder Leitungen, die eine Lastspannung fiihren. Der Mindestabstand zu diesen Leitungen
betrdgt 100 mm. Wenn dies nicht beachtet wird, konnen durch Stérungen Fehlfunktionen
auftreten.

@ Erden Sie die SPS und die Abschirmung von Signalleitungen an einem gemeinsamen Punkt
in der Néihe der SPS, aber nicht gemeinsam mit Leitungen, die eine hohe Spannung fiihren.
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Wahl des Montageorts Installation

2.2

2.2.1

2.2.2

Wahl des Montageorts

Umgebungsbedingungen
Um einen einwandfreien Betrieb der SPS der FX3U-Serie zu gewdhrleisten, beachten Sie bitte die fol-
gende Angaben zu den zuldssigen Umgebungsbedingungen:

® Umgebungen mit zu hohen Staubbelastungen, aggressiven oder entflammbaren Gasen sowie
direkter Sonneneinstrahlung sind fiir den Betrieb der Gerate ungeeignet.

@® Die zulassige Umgebungstemperatur liegt zwischen 0 und 55 °C.

@ Die zuldssige relative Luftfeuchtigkeit liegt im Bereich von 5 bis 95 %. Es darf keine Kondensation
auftreten.

@ Der Montageort soll frei von mechanischen Belastungen wie starken Vibrationen oder St6Ben
sein.

@ Zur Vermeidung elektrischer Storeinfliisse soll eine SPS nicht in unmittelbarer Nahe von hoch-
spannungsflihrenden Kabeln oder Maschinen montiert werden.

Anforderungen an den Montageort

Wahlen Sie als Montageort fir das Gerat ein berlihrungssicheres Gehause mit einer bestimmungs-
gemiBen Abdeckung (z. B. Elektroschaltschrank). Der Schaltschrank muss in Ubereinstimmung mit
den lokalen und nationalen Bestimmungen ausgewahlt und installiert werden.

Das Modul FX3u-64DP-M der MELSEC FX-Familie kann
- auf eine 35 mm breite DIN-Schiene aufgesetzt oder
- mit M4-Schrauben zum Beispiel direkt an der Schaltschrankriickwand befestigt werden.

Das 64DP-M wird an der rechten Seite des FX3u-Grundgerats oder eines Erweiterungsgerats (bzw.
Sondermodauls) angeschlossen.

Sie kdnnen die Erweiterungen an der SPS sowohl an deren linken als auch an der rechten Seite an-
schlieBen. Wenn Sie flr die Zukunft zusatzliche Steuerungserweiterungen planen, dann lassen Sie
bitte noch ausreichend Platz an beiden Seiten des Grundgerats.

Weitere Informationen (iber bauliche Anordnungen erfahren Sie im folgenden Handbuch:

Hardware-Beschreibung FX3uU-Grund- und Erweiterungsgerdte — Art.-Nr. 168807
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Wahl des Montageorts

2.2.3

HINWEIS

Anordnung im Schaltschrank

Beim Betrieb einer SPS entsteht Warme. Umeiner Temperaturerh6hung vorzubeugen, montieren Sie
die Steuerung immer an der Riickwand des Schaltschrankes und bitte nicht auf dem Boden, an der
Decke oder an den Seitenwanden.

Berticksichtigen Sie fiir den Fall einer spateren Erweiterung des Systems bitte auch genligend Reser-
ven links und rechts neben dem Grundgerat.

Montage ohne Erweiterungskabel Montage mit Erweiterungskabel

Grundgerat
der

Grundgerat

der

FX3U-Serie

FX3U-Serie

Andere Gerate
B

ES/UL
FX2N-16EYR-
ES/UL

FX3U-4AD-
ADP
FX3U-64DP-M

FX2N-16EX-

FX3U-64DP-M

Erweiterung-
Kabel

FXON-65EC

FXON-30EC

Erweiterung-
gerat

FX2N-8AD

FX2N-CNV-BC
FX2N-16EX:
ES/UL
FX2N-10PG

Andere
Gerate

=50 mm .
Andere Gerate

Schaltschrankmontage/ -mit Erweiterungskabel.eps

Abb. 2-1: Mindestabstdnde der Gerdite bei Schaltschrankmontage

Abb. 2-2:  Korrekte Anordnung der SPS

\ | H

b .m\“\ml

& ‘ N
I

=

Ordnen Sie das Erweiterungskabel so an, dass sich die linken Steckanschlisse der E/A-Erweiterungs-
module oder Erweiterungsgerate auf der Seite mit dem kiirzeren Abstand zum Grundgeat befinden.

Arrangements.eps

Um eine ausreichende Warmeableitung zu gewahrleisten, muss um die SPS ein Freiraum von min-
destens 50 mm vorhanden sein.
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2.3 Montage

Die Montage des Moduls FX3u-64DP-M kann auf zwei Arten erfolgen:
@ Direkte Montage (z. B. auf einer Schaltschrankriickwand)

® Montage auf einer DIN-Schiene (DIN46227)

2.3.1 Direkte Montage

Bevor die Module montiert werden kénnen, miissen die Befestigungslocher gebohrt werden. Gro3e
und Abstand der Befestigungslocher entnehmen Sie der unteren Abbildung.

4 39 Abb. 2-3:  Anordnung der Bohrungen

80
90

Alle MaBangaben in der Einheit ,mm”

Anordnung der Bohrungen.eps

ACHTUNG:

Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspine oder Drahtreste durch die
Liiftungsschlitze in das Modul eindringen, die spditer einen Kurzschluss verursachen kénnten.
Verwenden Sie zum VerschlieBen der Liiftungsschlitze die mitgelieferte Abdeckung.

Nach dem Abschluss aller Installationsarbeiten muss diese Abdeckung wieder entfernt werden,
um eine Uberhitzung des Moduls zu vermeiden.

HINWEISE Befestigungsschrauben: SchraubengroBe M4

Zwischen den Modulen, die rechts neben dem Grundgerat angeordnet sind, muss ein Abstand
von 2 mm berlicksichtigt werden.

Befestigen Sie zuerst die Gerate, die sich links vom 64DP-M befinden (Grundgerédt, E/A-Erweite-
rungsmodule, Erweiterungsgerat und Sondermodule).

Weitere Informationen zur direkten Montage finden Sie im Handbuch Hardware-Beschreibung
FX3uU-Grund- und Erweiterungsgerate — Art.-Nr. 168807.
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Montage

Vorgehensweise bei der direkten Montage

Nachdem Sie alle Befestigungslocher gebohrt haben, befestigen Sie das Modul 64DP-M mit M4-Ge-

windeschrauben.

A4_FX3U-64DP-M_DirectMounting.eps

Abb. 2-4:

Positionieren Sie das Modul 64DP-M

(@ in der Abbildung links) iiber den Léchern und
befestigen Sie es dann mit den Schrauben M4
(@ in der Abbildung links).

Zum Anschluss eines kompakten oder modularen Erweiterungsgerats oder eines Sondermoduls am
Grundgerat entfernen Sie zuerst die Abdeckung des Erweiterungsanschlusses.

Stecken Sie dann die Anschlussleitung in den Erweiterungsanschluss des Grundgerats.

Nach dem Einstecken der Anschlussleitung montieren Sie bitte wieder die Abdeckung des Erweite-

rungsanschlusses.

I
I 2
7 X

z
2

AN

A4_FX3U-64DP-M_Connect.eps

Abb. 2-5:

Stecken Sie die Anschlussleitung in den
Erweiterungsanschluss des Grundgerdits
(@ in der Abbildung links).
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2.3.2 Montage auf einer DIN-Schiene

Auf der Riickseite der Module der MELSEC FX-Familie befindet sich eine DIN-Schienen-Schnellbefe-
stigung. Diese Schnellbefestigung ermoglicht eine einfache und sichere Montage auf einer 35 mm
breiten Schiene nach DIN 46277.

ACHTUNG:

Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspdne oder Drahtreste durch die
Liiftungsschlitze in das Modul eindringen, die spdter einen Kurzschluss verursachen kénnten.
Verwenden Sie zum VerschlieBen der Liiftungsschlitze die mitgelieferte Abdeckung.

Nach dem Abschluss aller Installationsarbeiten muss diese Abdeckung wieder entfernt werden,
um eine Uberhitzung des Moduls zu vermeiden.

HINWEISE Die DIN-Schiene ist 35 mm breit und entspricht DIN 46277.

Zwischen den Modulen, die rechts neben dem Grundgerat angeordnet sind, muss ein Abstand
von 2 mm berlicksichtigt werden.

Befestigen Sie zuerst die Geréte, die sich links vom 64DP-M befinden (Grundgerét, E/A-Erweite-
rungsmodule, Erweiterungsgerat und Sondermodule).

Weitere Informationen zur direkten Montage finden Sie im Handbuch Hardware-Beschreibung
FX3U-Grund- und Erweiterungsgerate — Art.-Nr. 168807.

Vorgehensweise bei der direkten Montage

Setzen Sie das Modul in einen Abstand von ca. 50 mm zum linken Nachbarmodul auf die DIN-Schiene
auf (@) und driicken Sie es vorsichtig an, bis es in die Schiene einrastet (@)).

Abb. 2-6: Montage eines Moduls auf einer
DIN-Schiene

A4_FX3U-64DP-M_lInstall-DINRail.eps

Stecken Sie dann den Stecker der Flachbandleitung, die sich auf der linken Seite eines Moduls befin-
det, in die Buchse des linken Nachbarmoduls.

Schieben Sie dann das Modul bis auf etwa 1 bis 2 mm an das linke Nachbarmodul heran.
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Montage

Zum Anschluss eines kompakten oder modularen Erweiterungsgerats oder eines Sondermoduls am
Grundgerat entfernen Sie zuerst die Abdeckung des Erweiterungsanschlusses.

Stecken Sie dann die Anschlussleitung in den Erweiterungsanschluss des Grundgerits.

Nach dem Anschluss montieren Sie bitte wieder die Abdeckung des Erweiterungsanschlusses

Q,
&7
NMONRNRN \_ 4
O TR -

A4_FX3U-64DP-M_Connect.eps

Demontage des Moduls

Abb. 2-7:
Stecken Sie die Anschlussleitung in den

Erweiterungsanschluss des Grundgerdits.
(@ in der Abbildung links)

GEFAHR:
A/ i Schalten Sie vor der Demontage und Arbeiten an der Verdrahtung die Versorgungsspannung

der SPS und andere externe Spannungen aus.

Entfernen Sie die PROFIBUS-DP-Leitung und das Erweiterungskabel vom Modul.

DIN-
Schiene

Montage-
lasche

oy X

—

I
|

R

Abb. 2-8: Um das Modul auszubauen, werden
die Kunststofflaschen an der Unterseite des
Grundgerdts mit einem Schraubendreher nach
unten gezogen (@). AnschlieBend kann das Modul
von der DIN-Schiene entfernt werden (@).
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3 Verdrahtung

3.1 Hinweise zur Verdrahtung

GEFAHR:
@ Schalten Sie vor allen Arbeiten an der SPS die Versorgungsspannung aus.
@ Montieren Sie vor dem Einschalten der Spannung oder bevor die SPS in Betrieb genommen
wird unbedingt wieder den mitgelieferten Beriihrungsschutz fiir die Klemmleisten.

® Durch ein defektes Ausgangsmodul kann evtl. ein Ausgang nicht korrekt ein oder ausge-
schaltet werden. Sehen Sie deshalb bei Ausgéngen, bei denen dadurch ein geféhrlicher Zu-
stand eintreten kann, Uberwachungseinrichtungen vor.

@ Beim Ausfall der externen Versorgungsspannung oder bei einem Fehler der SPS kénnen
undefinierte Zustdnde auftreten. Sehen Sie deshalb au8erhalb der SPS Vorkehrungen (z.B.
NOT-AUS-Schaltkreise, Verriegelungen mit Schiitzen, Endschalter, etc.) zur Vermeidung von
gefdhrlichen Betriebszustdnden und von Schéden vor.

ACHTUNG:
@ Anden Ausgdingen der Servicespannungsquelle der Grundgerdite und kompakten Erweite-
rungsgeriite (Kennzeichnung: ,24V* und ,0V“) darf keine andere Spannungsquelle ange-
schlossen werden. Falls dies nicht beachtet wird, kann das Gerdit beschddigt werden.

@® An nicht belegten Klemmen der Module darf nichts angeschlossen werden.

@ Achten Sie bei der Verdrahtung darauf, dass keine Drahtreste durch die Liiftungsschlitze in
ein Modul eindringen. Dadurch kann spditer ein Kurzschluss verursacht werden, das Modul
kann beschddigt werden oder es kann zu Fehlfunktionen kommen.

@ Beachten Sie bei der Verdrahtung die folgenden Hinweise. Nichtbeachtung kann zu elektri-
schen Schldigen, Kiirzschliissen, losen Verbindungen oder Schdden am Modul fiihren.

— Beachten Sie beim Abisolieren der Drihte die angegebenen Mae.

— Verdrillen Sie die Enden von flexiblen Drdhten (Litze). Achten Sie auf eine sichere Befe-
stigung der Driihte.

— Die Enden flexibler Drdihte diirfen nicht verzinnt werden.
— Verwenden Sie nur Dréihte mit dem korrekten Querschnitt.
— Ziehen Sie die Schrauben der Klemmen mit den angegebenen Momenten an.
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Verdrahtung Anschluss des PROFIBUS/DP-Netzwerks

3.2 Anschluss des PROFIBUS/DP-Netzwerks

Zum Anschluss des FX3U-64DP-M an ein PROFIBUS/DP-Netzwerk verwenden Sie bitte nur einen PRO-
FIBUS-Stecker und eine abgeschirmte und paarig verdrillte PROFIBUS-Leitung, die der Norm EN50170

entspricht.
e A
PROFIBUS-Stecker® I;l— Abgeschirmte,
paarig verdrillte PRO-
FIBUS-Leitung
zum PROFIBUS/DP-
Netzwerk
I
FX3u-64DP-M
PROFIBUS/DP-Master-Modul
o /
Verlegen Sie zur Reduzierung von Stérungen ] \
mindestens 50 mm der paarig verdrillten L
PROFIBUS-Leitung auf dem Schaltschrank- — E)F%JF?Blll?SF;_DNé
boden, der auch mit dem Erdungsanschluss M Modul
der SPS verbunden ist. SPS der aster-Modu
Serie FX3u P
Abgeschirmte, paarig verdrillte PROFIBUS-
Leitung entsprechend EN50170 zum PROFI-
BUS/DP-Netzwerk.
J

/—B/

Boden des Schaltschranks |

Erdung
— (Klasse D, Erdungswiderstand <100 Q

PROFIBUS-Leitung Anschluss.eps

Abb. 3-1:  Anschluss der PROFIBUS/DP-Leitung

O] 9-poliger SUB-D-Stecker mit Innengewinde UNC 4-40 zur Befestigung
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Erdung

Verdrahtung

3.3 Erdung

Der Erdungswiderstand darf max. 100 Q betragen.

® Der Anschlusspunkt sollte so nah wie mdglich an der SPS sein.

@ Die Dréhte fir die Erdung sollten so kurz wie moglich sein.

® Die SPS sollte nach Méglichkeit unabhdngig von anderen Gerdten geerdet werden. Sollte eine
eigenstandige Erdung nicht moéglich sein, ist eine gemeinsame Erdung entsprechend dem mitt-
leren Beispiel in der folgenden Abbildung auszufiihren.

@® Der Querschnitt der Erdungsleitung sollte mindestens 2 mm? betragen.

Sonstige Sonstige Sonstige
S Geradte e Gerdte s Gerate
O O ) )

[ [ T~

Unabhéngige Erdung Gemeinsame Erdung
Beste Losung Gute Losung

——

Gemeinsame Erdung
Nicht erlaubt

Erdung.eps

Abb. 3-2: Erdung der SPS
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Abschluss des Netzwerks

3.4

Abschluss des Netzwerks

An jedes Ende eines PROFIBUS/DP-Netzwerks muss ein Abschlusswiderstand angeschlossen werden.
Der Anschlussort fur den Widerstand ist entweder an einer DP-Master-Station, einer DP-Slave-Station
oder im PROFIBUS-Stecker.

Das Modul FX3u-64DP-M hat keinen internen Abschlusswiderstand.
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Zyklische E/A-Datenkommunikation Betriebsarten und Datenkommunikation

4

4.1

4.1.1

Betriebsarten und Datenkommunikation

Zyklische E/A-Datenkommunikation

Der Austausch von zyklischen Daten (z. B. digitale Ein- und Ausgangszustande, analoge Eingangssi-
gnale, usw.) findet periodisch zwischen der Master-Station (64DP-M) und den DP-Slave-Stationen
statt. Bei der zyklischen Datenkommunikation kann das 64DP-M mit den DP-Slaves Daten austau-
schen, wenn die E/A Datenworte nicht mehr als jeweils 16 Bit haben. Dazu muss der Modus Daten-
konsistenz nicht aktiviert werden.

Die Datenlibertragung erfolgt im Modus Datenkonsistenz, wenn die E/A-Datenworte jeweils mehr
als 16 Bit haben. Die Merker fiir aktivierte oder deaktivierte Datenkonsistenz zeigen im Puffer-
speicherbereich BFM #84-#87 und #92-#95 an, ob der Modus Datenkonsistenz notwendig ist oder
nicht. Dieser Merker wird fiir jeden DP-Slave mit den Parametern im GX Configurator DP eingestellt.
Abhdngig vom verwendeten DP-Slave kann die Einstellung auch automatisch erfolgen.

SPS FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher
Lesen® P Eingangsdatenbe-
4 reich fur zyklische ® FROM- oder RBFM-Anweisungen
- / Datenkommuni- Die Anweisungen sprechen den
/ : kation Pufferspeicher (BFM) direkt an.
iben®
Schreiben / / Ausgangsdatenbe-
- [/ /\ reich fir zyklische @ 70- oder WBFM-Anweisungen
/ [\ Datenkommuni- Die Anweisungen sprechen den
/ // kation Pufferspeicher (BFM) direkt an.
/ / \ PROFIBUS/DP-Netzwerk
] \ ]
Eingangsdaten Eingangsdaten Ausgangsdaten
(Abbild) (Abbild) (Abbild)
Ausgangsdaten
(Abbild) W
N J
Slave-Stationen
Zyklische_E_A_Kommunikation.eps

Abb. 4-1:  Zyklische Datenkommunikation

Betriebsarten der zyklischen E/A-Datenkommunikation

Das Modul 64DP-M bietet fiir zyklische Datenkommunikation zwei Betriebsarten, den normalen Be-
trieb (Modus 0) oder den erweiterten Betrieb (Modus 3). Die entsprechende Betriebsart wird in
BFM #39 ausgewahlt, wodurch dann gleichzeitig die maximale Datenldnge fiir die Datenkommuni-
kation mit dem DP-Slave festgelegt wird. Die aktuelle Einstellung zeigt der Inhalt der Speicheradresse
BFM #39.

BFM #39 Betriebsart Maximale Datenlédnge fiir den Datenaustausch

Normaler Betrieb Maximal 32 Byte pro Slave

Ko (Modus 0) Die Master-Station 64DP-M kann mit jedem DP-Slave 32 Byte (16 Worte)
zyklische E/A-Daten austauschen.
Maximal 244 Byte pro Slave

K3 Erweiterter Betrieb Die Master-Station 64DP-M kann mit jedem DP-Slave 0-244 Byte zyklische

(Modus 3) E/A-Daten austauschen. Die Gesamtsumme der zyklischen E/A-Daten fiir

alle DP-Slaves betragt jedoch maximal 2048/2048 Bytes.

Tab. 4-1: Betriebsarteinstellung mit BFM #39
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Betriebsarten und Datenkommunikation Zyklische E/A-Datenkommunikation

4.1.2

Normaler Betrieb (Modus 0)

Die Master-Station 64DP-M kann mit jeder DP-Slave-Station 32 Byte (16 Worte) zyklischer E/A-Daten
austauschen.

Pufferspeicher- Pufferspeicher- Hoherwertiges Niederwertiges
adresse adresse Byte Byte 0 Bit0
[CBFM#350[ [ T T T T BFM #350 2.Byte 1.Byte
1. Station #351 4. Byte 3.Byte
#365 #352 6. Byte 5.Byte
I3 #366 BN #353 8. Byte 7.Byte
N
3 2. Station o
g #381 _ N
= #382 “-\‘ S #565_ 32.Byte 31.Byte
i 3. Station N #366 2.Byte 1. Byte
E #397 \*\ #367 4. Byte 3.Byte
g \, #368 6. Byte 5.Byte
3 N #369 8.Byte 7.Byte
#1358 \
64. Station \\
#1373 N #381 32.Byte 31. Byte
[ #2350 | T T #2350 2.Byte 1.Byte
1. Station #2351 4. Byte 3.Byte
c #2365 #2352 6. Byte 5.Byte
g #2366 T #2353 8. Byte 7.Byte
o 2. Station N
()] N
S #2381 _ S
2 #2382 N N #2365 | 32.Byte 31. Byte
< 3. Station \ #2366 2.Byte 1. Byte
2 #2397 N #2367 [ 4.Byte 3. Byte
ey .
.é \‘\ #2368 6. Byte 5. Byte
g N #2369 8. Byte 7.Byte
#3358 \,
64. Station \‘\
#3373 N\, #2381 32.Byte 31. Byte
Normaler_Service_Modus.eps

Abb. 4-2: Zyklischer Datenaustausch im normalen Betrieb
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4.1.3 Erweiterter Betrieb (Modus 3)

Die Master-Station 64DP-M kann mit jeder DP-Slave-Station 0-244 Byte E/A-Daten austauschen.
Fir jede DP-Slave-Station kann die Datenlange mit den Parametern im GX Configurator DP individu-
ell eingestellt werden.

Die Gesamtsumme der E/A-Daten fiir alle DP-Slaves betragt maximal 2048/2048 Bytes.

Pufferspeicher- Pufferspeicher- Hoherwertiges Niederwertiges
adresse adresse Byte Byte U Bit 0
[ BFM#350[ | T T T T T BFM #350 2.Byte 1. Byte
1. Station #351 4. Byte 3.Byte
c #361 ) #352 6. Byte 5.Byte
g #362 ~ #353 8.Byte 7.Byte
3 2. Station N
@a ~.
2 #365 - S
= #366 N SN #361 | Nichtverwendet 23.Byte
o 3. Station N #362 2. Byte 1.Byte
E \-\‘ #363 4. Byte 3. Byte
.é \.\‘ #364 6. Byte 5.Byte
g S #365 Nicht verwendet 7.Byte
64. Station
| #1373
I ZE =1 I #2350 2.Byte 1.Byte
1. Station #2351 4. Byte 3. Byte
c #2357 ) #2352 6. Byte 5.Byte
] #2358 ~. #2353 8.Byte 7.Byte
3 2. Station N
()] N,
< #2360 ) N
g #2361 ‘\_\ \\‘_._.it_ZEE_SZ Nicht verwendet 15. Byte
< 3. Station S #2358 2.Byte 1.Byte
E ‘\.\‘ #2359 4. Byte 3. Byte
e S #2360 6. Byte 5.Byte
@
o
64. Station
| #3373
Erweiterter_Service_Modus.eps

Abb. 4-3: Zyklischer Datenaustausch im erweiterten Betrieb
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Betriebsarten und Datenkommunikation Azyklische E/A-Datenkommunikation

4.2

HINWEIS

Azyklische E/A-Datenkommunikation

Mit der azyklischen Kommunikation kénnen Sie wahrend zyklischer Kommunikation die DP-Slave-Pa-
rameter einstellen und @ndern. Der E/A-Datenkanal besteht aus 244 Byte. Die azyklische Datenkom-
munikation hat eine geringere Prioritdt bei der Kommunikation, als die zyklische Datenkommunika-
tion.

Das Modul 64DP-M verfligt Giber vier Datenbereiche fiir jede azyklische E/A-Kommunikation.

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher
L ® o Bereich 1 Eingangsdatenbe-
esen ; ich fil i
< A :ere!c: ; rDe;::rij(;r?wzrz,qﬂI:ic—he ® FROM- oder RBFM-Anweisungen
e'efch Kation Die Anweisungen sprechen den
Schreiben® Bereich 4 atio Pufferspeicher (BFM) direkt an.
> Bereich 1 Ausgangsdatenbe-
Bereich 2\ reich fiir azyklische @ T0- oder WBFM-Anweisungen
Bereich3 \| ( Datenkommuni- Die Anweisungen sprechen den
Bereich 4 kation Pufferspeicher (BFM) direkt an.
PROFIBUS/DP-Netzwerk
I, \\ {]
N\ J
Slave-Stationen
Azyklische_E_A_Kommunikation.eps

Abb. 4-4: Azyklische Datenkommunikation

Die azyklische Kommunikation von E/A-Daten kann nur im RUN-Modus (BFM #0 = K1), Léschmo-
dus (BFM #0 = K3) oder AutoLéschmodus (BFM #0 = K4) verwendet werden.
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Diagnoseinformationen Betriebsarten und Datenkommunikation

4.3

4.3.1

HINWEIS

Diagnoseinformationen

Diagnose der DP-Slave-Station

Das Modul 64DP-M kann fiir jede DP-Slave-Station bis zu 64 Diagnoseinformationen als Eintrdge im
internen Diagnose-Bereich nach dem FIFO-Prinzip speichern. AuBerdem kann das Modul 64DP-M die
aktuelle Slave-Diagnoseinformation von einer einzelnen festgelegten DP-Slave-Station auslesen.

Direktes Auslesen der Diagnoseinformation einer speziellen Slave-Station

Das 64DP-M kann Uiber die Pufferspeicherbereiche BFM #7209 und BFM #7210-#7335 die aktuelle Sla-
ve-Diagnoseinformation einer ausgewahlten DP-Slave-Station direkt auslesen.

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher Interner FIFO-Bereich fiir
Lesen® DAS|a"e' Slave-Diagnose ® FROM- oder RBFM-Anweisungen
lagnose- I~ FIFO-Diagnosedaten | Die Anweisungen sprechen den
< Information : (max. 52 Eintrage) } Pufferspeicher (BFM) direkt an.
! \
|
\
Schreiben® : //’ } @ TO- oder WBFM-Anweisungen
Aktuelle Slave- 1ol | Die Anweisungen sprechen den
Diagnose- 4 - )
gnos ) IR I Pufferspeicher (BFM) direkt an.
Information pes 1\ \
/ s ok i
T .
Anforderung/ Slave-Diagnose-Informationen mit der FIFO-Funktion
I 4 L N
= , / 7 /! Y PROFIBUS/DP-Netzwerk .
s / \
7 \
V.’ / \
N J
Slave-Stationen
Slave_Diagnose.eps

Abb. 4-5: Verarbeitung bei direktem Auslesen der Diagnoseinformation

Diese Funktion kann nur im RUN-Modus (BFM #0 =K1), Loschmodus (BFM #0 = K3) oder
AutoLoschmodus (BFM #0 = K4) verwendet werden.
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Betriebsarten und Datenkommunikation Diagnoseinformationen

Slave-Diagnoseinformationen nach dem FIFO-Prinzip (Informationsliste)

Das Modul 64DP-M kann bis zu 64 Slave-Diagnoseinformationen als Eintradge im internen FIFO-Be-
reich fur alle DP-Slave-Stationen speichern. Die in dem internen FIFO-Bereich eintreffenden Sla-
ve-Diagnoseinformationen kénnen mit der FIFO-Funktion als Liste in dem Pufferspeicherbereich
BFM #7338-#7463 gespeichert und ausgelesen werden.

Wenn jedoch 64 Slave-Diagnoseinformationen im internen Diagnose-FIFO-Bereich eingelesen und
abgelegt worden sind, werden neu eintreffende Slave-Diagnoseinformation ignoriert.

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher Interner FIFO-Bereich fiir
Lesen® D.Slave' Slave-Diagnose ® FROM- oder RBFM-Anweisungen
lagnose- | Die Anweisungen sprechen den
- . FIFO-Daten e 9 P
Information | G~ (max. 64 Eintrége) Pufferspeicher (BFM) direkt an.
Schreiben®@ i @ TO- oder WBFM-Anweisungen
— Die Anweisungen sprechen den
\ Pufferspeicher (BFM) direkt an.
AR
7 Y
Slave-Diagnose-Informationen mit der FIFO-Funktion
(] . A ]
/ \ PROFIBUS/DP-Netzwerk
N\ J
Slave-Stationen
FIFO_Slave_Diagnose.eps

Abb. 4-6: Verarbeitung der Diagnoseinformation mit der FIFO-Funktion

HINWEIS Diese Funktion kann nur im RUN-Modus (BFM #0 = K1), Loschmodus (BFM #0 = K3) oder
AutoLoschmodus (BFM #0 = K4) verwendet werden.
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Diagnoseinformationen

4.3.2

Betriebsarten und Datenkommunikation

Alarmmeldungen

Das Modul 64DP-M kann die Alarmmeldungen von PROFIBUS/DPV1-Slave-Stationen (Alarmmodell)
verarbeiten. Wenn das Modul 64DP-M eine Alarmmeldung von einer DP-Slave-Station empfangt, be-

statigt es den Empfang dieser Meldung. Bestatigt das Modul 64DP-M den Empfang nicht, kann die
DP-Slave-Station keine neue Alarmmeldung versenden.

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher Interner FIFO-Bereich fur
Lesen® Alarm- Alarmmeldungen ® FROM:- oder RBFM-Anweisungen
meldung Fiir . _Stati Die Anweisungen sprechen den
jede DP-Slave-Station 1sungen sprec
-+ - werden 2 Alarmmeldungen Pufferspeicher (BFM) direkt an.
abgelegt.
Schreiben@ //' //f \ﬁ @ T0- oder WBFM-Anweisungen
— » 7 v Die Anweisungen sprechen den
/ / / \ Pufferspeicher (BFM) direkt an.
7 T
/7 /// \\\
/
O % / / \ PROFIBUS/DP-Netzwerk t
/ / \
7 /
v v/
N

T
W
Y

J
Slave-Stationen

— — —p» Sendet Bestatigung zur Slave-Station

——» Sendet Alarmmeldung zur Master-Modul

Abb. 4-7: Verarbeitung von Alarmmeldungen der Slave-Stationen

Alarmmeldungen.eps

MELSEC FX3u-Serie, PROFIBUS/DP-Master-Modul FX3u-64DP-M




Betriebsarten und Datenkommunikation

Globale Funktionen

4.4 Globale Funktionen

Das Modul 64DP-M unterstiitzt die globalen Funktionen SYNC/UNSYNC und FREEZE/UNFREEZE. Die
globale Funktionseinstellung des Master-Moduls ist standardmaBig UNSYNC und UNFREEZE.

Beispiel: Es werden Anweisungen fiir globale
Funktionen zu den Slave-Stationen
in Gruppe 1 und Gruppe 2 gesendet.

SPS

FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)

Pufferspeicher
| Globaler Funktionsbereich |
T

PROFIBUS/DP-Netzwerk

[
[ T =F-T1. T F, T =TI
N o T e T e U N O o O I O 2
{ Gruppe 1 j 1 Gruppes i ) { Gruppe2 | |
Gruppe 8

Globale_Funktionen.eps

Abb. 4-8: Globale Funktionen
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Globale Funktionen Betriebsarten und Datenkommunikation

4.4.1

HINWEIS

Die globalen Funktionen SYNC und UNSYNC

Die globalen Funktionen SYNC und UNSYNC steuern die Kommunikation der Ausgangsdaten von der
Master-Station 64DP-M an die DP-Slave-Stationen.

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)

Pufferspeicher

Bereich fur
—_— zyklische Ausgangsdaten
Bereich fir globale Funktionen

PROFIBUS/DP-Netzwerk

Gruppe 1 Gruppe 2 Gruppe 1 4 Gruppe 1

DP-Slave 1 DP-Slave2 | —T DP-Slave3 DP-Slave n
I - | | N
¥y ey el PR

l:' ... Abbild des Ausgangsdatenspeichers: Die Daten werden mit der Polling-Funktion immer aktualisiert.

Die Ausgangsdaten werden unverziiglich von der Slave-Station ausgegeben (Normalzustand).

Ausflihrung der SYNC-Funktion:

v -+ + Ausfihrung der UNSYNC-Funktion (Standardeinstellung):
Erst mit der SYNC-Anweisung werden die Ausgangsdaten einmal von der Slave-Station ausgegeben.

- SYNC-Anweisung (wirkt nur auf die Slave-Stationen in einer Gruppe)

SYNC_UNSYNC_Funktion.eps

Abb. 4-9: Funktionsweise von UNSYNC/SYNC

@® SYNC-Funktion

Die Ausgangsdaten der Master-Station werden im SYNC-Modus nicht sofort an den physikali-
schen Ausgange der DP-Slave-Stationen der Gruppe, die in BFM #9390 festgelegt wurde, ausge-
geben. Die Ausgangsdaten werden solange in den DP-Slave-Stationen zwischengespeichert, bis
die ndchste SYNC/UNSYNC-Anweisung gesendet wird. Dann erst werden die Ausgangsdaten
dieser DP-Slave-Stationen ausgegeben. Die erste SYNC-Anweisung, die an die Slave-Stationen
gesendet wird, versetzt diese in den SYNC-Modus.

@® UNSYNC-Funktion

Wird an eine DP-Slave-Station im SYNC-Modus eine UNSYNC-Anweisung gesendet, wird der
SYNC-Modus der DP-Slave-Station zurlickgesetzt. Die an die DP-Slave-Station gesendeten Aus-
gangsdaten werden nun unverzlglich ausgegeben.

Der UNSYNC-Befehl kann, genau wie der SYNC-Befehl, an frei wahlbaren DP-Slave-Stationen
ausgefiihrt werden, indem Sie die betreffende Gruppe von DP-Slave-Stationen im Pufferspeicher-
bereich BFM #9390 festlegen.

Wenn Sie die SYNC-Anweisung verwenden, werden die an die DP-Slave-Station/en einer Gruppe
gesendeten Daten solange nicht an den Ausgangen ausgegeben, bis die nachste SYNC- oder
UNSYNC-Anweisung an die DP-Slave-Station/en gesendet wird. Die Ausgabe der Daten findet
selbst dann nicht statt, wenn versucht wird, in den Speicherbereich fiir die Ausgangsdaten
(BFM #2350-#3373) mit einer TO-Anweisung, o. a. neue Daten zu schreiben. Im SYNC-Modus wer-
den die Daten erst mit der ndachsten SYNC-/UNSYNC-Anweisung liber das PROFIBUS/DP-Netzwerk
von der/den Slave-Station/en ausgegeben.
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Betriebsarten und Datenkommunikation Globale Funktionen

4.4.2

HINWEIS

Die globalen Funktionen FREEZE und UNFREEZE

Die globalen Funktionen FREEZE und UNFREEZE steuern die Kommunikation der Eingangsdaten von
den DP-Slave-Stationen an die Master-Station 64DP-M.

SPS

FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher
—— Bereich fur
zyklische Ausgangsdaten
—? Bereich fiir globale Funktionen
D PROFIBUS/DP-Netzwerk {:‘
Gruppe 8 Gruppe 3 Gruppe 3 / Gruppe 3
DP-Slave 1 DP-Slave 2 LDP-Slave 3 DP-Slave n

e S s e e et

- Abbild des Eingangsdatenspeichers: Die Daten werden mit der Polling-Funktion immer aktualisiert.

A -+« Ausfuhrung der UNFREEZE-Funktion (Standardeinstellung):

Die Eingangsdaten der Slave-Station werden unverziglich in den Datenspeicher ibernommen (Normalzustand).

Ausflihrung der FREEZE-Funktion:
Erst mit der FREEZE-Anweisung werden die Eingangsdaten der Slave-Station einmal in den Datenspeicher
{ibernommen.

- SYNC-Anweisung (wirkt nur auf die Slave-Stationen in einer Gruppe)

SYNC_UNSYNC_Funktion.eps

Abb. 4-10: Funktiosweise von UNFREEZE/FREEZE

@® FREEZE-Funktion

Die Eingangsdaten der DP-Slave-Stationen werden im FREEZE-Modus nicht sofort von den phy-
sikalischen Eingangen der DP-Slave-Stationen der Gruppe, die in BFM #9390 festgelegt wurde, in
den Eingangsdatenspeicher tbernommen. Die Daten der Eingangssignale werden erst in die
Master-Station tbernommen, bis die nachste FREEZE/UNFREEZE-Anweisung gesendet wird.

@® UNFREEZE-Funktion

Wird an eine DP-Slave-Station im FREEZE-Modus eine UNFREEZE-Anweisung gesendet, wird der
FREEZE-Modus der DP-Slave-Station zuriickgesetzt. Die Daten der an der an der DP-Slave-Station
anliegenden Eingangssignale werden nun unverziiglich an die Master-Station gesendet.

Der UNFREEZE-Befehl kann, genau wie der FREEZE-Befehl, an frei wahlbaren DP-Slave-Stationen
ausgefliihrt werden, indem Sie die betreffende Gruppe von DP-Slave-Stationen im Pufferspeicher-
bereich BFM #9390 festlegen.

Wenn Sie die FREEZE-Anweisung verwenden, werden die Daten der an den DP-Slave-Station/en
einer Gruppe anliegenden Eingangssignale solange nicht an die Master-Station Gbergeben, bis
die nachste FREEZE- oder UNFREEZE-Anweisung an die DP-Slave-Station/en gesendet wird. Die
Ubernahme der Daten findet selbst dann nicht statt, wenn versucht wird, die Eingangssignale der
Slave-Station/en mit einer FROM-Anweisung, o. a. in den Speicherbereich fir die Eingangsdaten
(BFM #350-#1373) einzulesen. Im FREEZE-Modus werden die Daten erst mit der nachsten
FREEZE-/UNFREEZE-Anweisung Uber das PROFIBUS/DP-Netzwerk von der/den Slave-Station/en
eingelesen.
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Ubersicht Pufferspeicher (BFM)

5 Pufferspeicher (BFM)

5.1 Ubersicht

Speicherzugriff
Nummer | Beschreibung e ahachi
#0 Kommunikationsstatus v — 5.2.1
#1 Kommunikationssteuerungsmerker v 522
#2 Konsistenzbezogene Fehlermerker 4 4 523
#3 PROFIBUS-Fehlermerker v v 524
#4 Wartezeitmerker / Merker fiir vollstindige Ubertragung aller Konfigurationsdaten v 4 525
#5 Signal Modul bereit (READY) (4 — 5.2.6
#6 Aktuelle PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit flr zyklischen Datenaustausch v —
#7 Minimale PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit fiir zyklischen Datenaustausch (4 — 5.2.7
#8 Maximale PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit flir zyklischen Datenaustausch v —
#9-#17 Nicht verwendet — — —
#18-#21 Merker fiir Beendigung der azyklischen Slave-Kommunikation 4 4 528
#22-#25 Nicht verwendet — — —
#26 PROFIBUS-Modul-ID: PNO-Nr. F364+ v — 529
#27 Master-Reset v v 5.2.10
#28 Merker fir Einstellfehler v v 5.2.11
#29 Fehlerstatus des Masters v v 5.2.12
#30 Modul-ID-Code: K7140 v — 5.2.13
#31 PROFIBUS-Master-Adresse v — 5.2.14
#32 PROFIBUS-Ubertragungsgeschwindigkeit v — 5.2.15
#33 Merker Loschausfiihrung (CLEAR) (4 (4 5.2.16
#34 Merker PROFIBUS-Fehlermaskierung v v 5.2.17
#35-#37 Nicht verwendet — — —
#38 Anzahl der zugewiesenen Slaves v — 5.2.18
#39 Auswahl Betriebsart 4 v 5.2.19
#40-#72 Nicht verwendet — — —
#73-#76 Merker fiir E/A-Byte-Reihenfolge vertauschen v v 5.2.20
#77-#80 Nicht verwendet — — —
o1 Moo Rerng e . o | v
Dieser Speicherbereich wird fiir eine Anderung 5221
#82 Alte Slave-FDL-Adresse der Slave-FDL-Adresse verwendet. v v
#83 Neue Slave-FDL-Adresse v v
#84-#87 Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Eingangsdaten v 4 5.3.1
#88-#91 Nicht verwendet — — —
#92-#95 Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Ausgangsdaten v v 5.4.1
#96-#99 Nicht verwendet — — —
#100-#163 gﬁézen’gf;‘(; Sre‘;mderung zyKlischer sDclﬁsé(:\ré\.i/‘:gr;irg(::jeaTegenr:i]tADuPS-tglgf/ceZ \r/:: ;yekllwlr v v 53.2
als 16 Bit Lange.
#164-#224 | Nicht verwendet — — —
#225-#288 %fgg:;gfdg?: nse”de” ZyKlischer ?!ﬁii%ig:ﬁSQZZESneﬂiﬁ\BﬁasTsszsvﬁ?tZrﬁlélr']r v v 542
als 16 Bit Lange
Tab. 2-1: Pufferspeichertibersicht
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Pufferspeicher (BFM) Ubersicht
i Speicherzugriff -~
N::MI T Beschreibung R;fe:‘er!:t
Lesen Schreiben |3Pschni
#289-#349 | Nicht verwendet — — —
Aus diesem Bereich werden die Eingangsdaten
fir zyklischen Kommunikation gelesen.
® Normaler Betrieb (Modus 0):
#350-#1373 | Bereich fir zyklische Eingangsdaten 32 Byte/Slave v v 533
® Erweiterter Betrieb (Modus 3):
Max. 244 Byte/Slave,
insgesamt 2048 Byte fiir alle DP-Slaves
#1374-#2349 | Nicht verwendet — — —
In diesen Bereich werden die Ausgangsdaten
fur zyklischen Kommunikation geschrieben.
. .. . ® Normaler Betrieb (Modus 0):
#2350-43373 | Bereich fur zyklische 32 Byte/Slave v v [543
Ausgangsdaten . .
® Erweiterter Betrieb (Modus 3):
Max. 244 Byte/Slave,
insgesamt 2048 Byte fiir alle DP-Slaves
#3374-#4499 | Nicht verwendet — — —
Merker fiir Datenanforderun Dieser Merker dient dem Austausch von azykli-
#4500-#4503 ) - 9 schen Eingangsdaten mit jedem azyklischen 4 v 5.5.1
azyklischer Eingangsdaten
DP-Slave-Kanal.
#4504-#4509 | Nicht verwendet — — —
. . Dieser Merker dient dem Austausch von azykli-
#4510-#4513 g‘/lerker fiir das Senden azyklischer schen Ausgangsdaten mit jedem azyklischen v v 5.6.1
usgangsdaten
DP-Slave-Kanal.
#4514-#4519 |Nicht verwendet — — —
Aus diesem Bereich werden die Eingangsdaten
Bereich fiir azvklische Eingands- flr azyklischen Kommunikation fiir jeden
#4520-#5015 daten Y gang DP-Slave-Kanal gelesen. v v 55.2
4 azyklische DP-Slave-Kanéle,
max. 240 (248) Byte/Kanal
#5016-#5759 | Nicht verwendet — — —
In diesen Bereich werden die Ausgangsdaten
Bereich fiir azvklische Ausqands- fur azyklischen Kommunikation fur jeden
#5760-#6255 daten Y gang DP-Slave-Kanal geschrieben. v v 5.6.2
4 azyklische DP-Slave-Kanéle,
max. 240 (248) Byte/Kanal
#6256-#6999 | Nicht verwendet — — —
Merker fiir internen Master-/ Ist aktiviert, wenn wdhrend der DP-Slave-Initia-
#7000-#7003 lisierung ein interner Master-/Slave-Parameter- v v 5.6.3
Slave-Parameterfehler .
fehler auftritt.
#7004-#7007 | Nicht verwendet — — —
g Daten des interner Master-/ Uberpriifung dieser Fehlerdaten, wenn ein
#7008-#7071 Slave-Parameterfehlers interner Master-/Slave-Parameterfehler auftritt. v v >6.4
#7072-#7199 |Nicht verwendet — — —
#7200-#7203 | Merker fir Slave-Diagnose-Status Istaktiviert, wenn Slave-Diagnoseninformation v v 5.7.1
empfangen werden.
#7204-#7207 | Nicht verwendet — — —
Ist aktiviert, wenn die aktuelle Slave-Diagnose-
. information des mit BFM #7209 festgelegten
#7208 Slave-Diagnoseanforderung DP-Slaves in den Bereich BEM #7210-#7335 v 4 57.2
gespeichert wird.
Legt die Nummer des Slaves fest, der die aktu-
#7209 Slave-Nummer fiir Anforderung elle Slave-Diagnoseinformation in den 4 v 573
Speicherbereich BFM #7210-#7335 schreibt.
#7210-#7335 !Daten dgr Slave-Diagnose- L.esen der.aktuellen SIave-Dlagnosenlnforma- v . 574
information tion aus diesem Bereich

Tab. 2-1:

Pufferspeicheriibersicht
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Ubersicht Pufferspeicher (BFM)
5 Speicherzugriff _
NE::\:‘l -~ Beschreibung R;fe:\er}z
Lesen Schreiben |aPschnitt
Ist aktiviert, wenn die aktuelle FIFO-Slave-Dia-
. gnoseninformation eines festgelegten DP-Sla-
#7336 FIFO-Diagnoseanforderung ves in den Bereich BEM #7338.-BFM #7463 v 4 5.8.1
gespeichert werden.
Dieser Wert ist die Anzahl der abgelegten
Slave-Diagnoseinformation im internen
#7337 Interner FIFO-Zéhler FIFO-Diagnosebereich. Das 64DP-M kann bis zu v — 5.8.2
64 Informationseinheiten im internen
FIFO-Diagnosebereich ablegen.
#7338-#7463 | Bereich der FIFO-Diagnosedaten Die FI.FO-SIave-D_lagnoselnformatlon werden v — 583
aus diesem Bereich ausgelesen.
#7464-#7591 |Status der Slave-Diagnose Zeigt eine Ubersicht der PROFIBUS-Diagnose- v — 5.8.4
daten fiir jeden DP-Slave.
#7592-#8783 | Nicht verwendet — — —
Einstellung der automatische Dieser Merker wird gesetzt, wenn die automati-
#8784-#8787 steflung sche Quittierung von Fehlermeldungen akti- v v 5.9.1
Quittierung s
viert ist.
#8788-#8791 |Nicht verwendet — — —
Zeigt den Status der Quittierung einer Alarm-
meldung, wenn die automatische Quittierung
Quittierungsstatus fir Alarm- nicht aktiviert ist.
#8792-4#8795 meldung Der Merker ist aktiviert, wenn das SPS-Pro- v - 5.9.2
gramm die Fehlermeldung gelesen, aber noch
nicht quittiert hat.
#8796-#8799 | Nicht verwendet — — —
Zeigt den Alarmmeldungsstatus an, wenn die
automatische Quittierungsfunktion verwendet
#8800-#8803 | Alarmmeldungsstatus wird. 4 v 593
Ist aktiviert, wenn vom DP-Slave eine Alarm-
meldung empfangen wird.
#8804-#8807 |Nicht verwendet — — —
Zeigt die Anzahl der abgelegten Alarmmeldun-
gen eines jeden DP-Slaves an, wenn die auto-
matische Quittierungsfunktion nicht
#8808-#8871 | Alarmmeldungszahler verwendet wird. 4 — 59.4
Das 64DP-M kann max. 2 Alarmmeldungen im
internen FIFO-Bereich fiir Alarmmeldungen
ablegen.
#8872-#8932 |Nicht verwendet — — —
Ist aktiviert, wenn die Alarmmeldung des mit
#8933 Alarmmeldungsanforderung BFM #8934 festgelegten DP-Slaves im Bereich 4 v 5.9.5
BFM #8935-#8969 gespeichert wird.
Legt die Nummer des Slaves fest, der die
#8934 Slave-Nummer fiir Anforderung Alarmmeldung in den Speicherbereich BFM 4 4 5.9.6
#8935-#8969 schreibt.
#8935-#8969 | Alarmmeldung Lesen der Alarmmeldung aus diesem Bereich 4 — 59.7
. Ist aktiviert, wenn die Quittierung der Alarm-
#8970 Anforderung der Alarmquittierung meldung an den in BFM #8971 festgelegten 4 4 5.9.8
(ACK) -
DP-Slave gesendet wird.
#8971 Slave-Nummer Eestlegung der Slave-Nummer, an die c!le Quit- v v 599
tierung der Alarmmeldung gesendet wird.
#8972-#9139 | Nicht verwendet — — —
#9140-#9267 | Adress-Informationsbereich Zeigt dl? SIave—FDL—Adressg und E/A—Datenlan— v — 5.9.10
ge der einzelnen DP-Slaves im Projekt an.
#9268-#9327 |Nicht verwendet — — —
#9328-#9389 | Nicht verwendet — — —
#9390 Bereich fir globale Funktionen Festlggung der globalen Funktion und der v v 5.10.1
jeweiligen Slave-Gruppen.
Tab. 2-1: Pufferspeichertibersicht
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Pufferspeicher (BFM) Ubersicht
i Speicherzugriff -~
N::MI T Beschreibung R;fe:‘er!:t
Lesen Schreiben |aPschni
#9391-#9393 | Nicht verwendet — — —
Festlegung einer Wartezeit (in Schritten von 1
Einstelluna Verzégerunaszeit fir Sekunde), in der Diagnoseinformationen nach
#9394 . 9 9 9 dem Start des Datenaustausches ignoriert wer- v v 5.10.4
Diagnoseinformationen den
Standardwert ist K4 (4 Sek.)
#9395-#9398 | Nicht verwendet — — —
Der Statusmerker des entsprechenden DP-Sla-
#9399-#9402 | Zyklischer Slave-Statusbereich ves ist aktiviert, wenn d.le E/A-Daten mittels v — 5.10.5
zyklischer Kommunikation ausgetauscht wer-
den.
#9403-#9406 | Nicht verwendet — — —
Der Statusmerker des entsprechenden DP-Sla-
#9407-#9410 | Azyklischer Slave-Statusbereich ves 'S.t aktiviert, wenn dle. E/A-Daten mittels v — 5.10.6
azyklischer Kommunikation ausgetauscht wer-
den.
#9411-#9425 | Nicht verwendet — — —
#9426-#9489 Sfcartadressberelch zyklischer Anzeige der Startzjldresse von zyklischen Ein- v . 5107
Eingangsdaten gangsdaten der einzelnen DP-Slaves.
#9490-#9550 | Nicht verwendet — — —
#9551-4#9614 Startadressbereich zyklischer Anzeige der Startédresse von zyklischen Aus- v . 5108
Ausgangsdaten gangsdaten der einzelnen DP-Slaves.
#9615-#9675 | Nicht verwendet — — —
#9676 Anzahl der konfigurierten Slaves Anzeige der Gesamtanzahl von konfigurierten v — 5.10.9
DP-Slaves.
Zeigt die Slave-Nummer, Slave-FDL-Adresse
#9677-#og6g | ave-Nummer, Slave-FDL-Adresse, | | Yon6 1D der einzelnen projektierten v — 5.10.10
Slave-PNO-ID
DP-Slaves an.
#9869- .
#10051 Nicht verwendet — — —
Ist aktiviert, wenn in allen Betriebsarten, auBer
im zyklischen Austauschmodus, die PROFI-
BUS-Scan-Funktion verwendet wird.
Mit dieser Funktion erfolgt die Auflistung der
. erkannten DP-Slave-Informationen im PROFI-
#10052 Anforderung der Slave-Liste BUS/DP-Netzwerk: 4 4 5111
® |iste der Konfigurationsunterschiede
® Gesamtanzahl der erkannten DP-Slaves
® Slave-Nummer, Slave-FDL-Adresse und
PNO-ID der einzelnen erkannten DP-Slaves
Der Statusmerker des entsprechenden DP-Sla-
#10053- Abweichungsstatus der Slave- ves ist aktiviert, wenn zwischen der projektier- v . 5112
#10060 Konfiguration ten und der tatsachlichern Slave-Konfiguration o
Unterschiede bestehen.
Anzeige der aktuell gescannten Adresse. Nach
dem Scan wird der Wert auf 0 gesetzt.
#10061 Scannen der Slave-FDL-Adresse Die Adresse ist moglicherweise nicht sichtbar, v — 5113
wenn der Scan-Vorgang bei einer hohen Bau-
drate zu schnell ist.
#10062 Anzahl der erkannten Slaves 5:'59;:'6 Gesamtanzahl der erkannten DP-Sla- v — 5114
#10063- . Zeigt Slave-Nummer, Slave-FDL-Adresse und
#10443 Auflistung der erkannten Slaves PNO-ID der einzelnen erkannten DP-Slaves an. v o 115
Ab #10444 | Nicht verwendet — — —
Tab. 2-1: Pufferspeichertibersicht
HINWEIS Zugriffe auf die Pufferspeicherbereiche mit dem Vermerk ,Nicht verwendet” mit der Anweisung
FROM/TO sind nicht erlaubt. Der Zugriff auf diese Pufferspeicherbereiche kann moglicherweise zu
Betriebsstoérungen des Moduls FX3U-64DP-M fiihren.
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Detailbeschreibung des Pufferspeichers

Pufferspeicher (BFM)

5.2 Detailbeschreibung des Pufferspeichers
5.2.1 Kommunikationsstatus [BFM #0]
- Speicherzugriff: Nur Lesen

Der Wert in der Speichernummer BFM #0 zeigt den Status des PROFIBUS/DP-Netzwerks an.

Wert

Beschreibung

KO

Das 64DP-M befindet sich im STOP-Modus.

K1

Das 64DP-M befindet sich im RUN-Modus.
Das 64DP-M kann mit DP-Slaves im RUN-Modus Daten austauschen.

K2

Das 64DP-M befindet sich im Offline-Modus.
Auf dem PROFIBUS/DP-Netzwerk findet keine Kommunikation und keine Token-Zuteilung statt.

K3

Das 64DP-M befindet sich im Léschmodus (CLEAR).
Das 64DP-M liest ausschlieBlich Eingangsdaten.

K4

Das 64DP-M befindet sich im automatischen Léschmodus (AutoClear).

Das 64DP-M liest ausschlieBlich Eingangsdaten. Das 64DP-M geht in diesen Modus tiber, wenn vom GX Confi-
gurator-DP der Aktionsfehlermerker gesetzt wird und auf dem PROFIBUS/DP-Netzwerk Kommunikationspro-
bleme auftreten.

Tab. 5-2:

Bedeutung der Werte fiir BFM #0
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Pufferspeicher (BFM) Detailbeschreibung des Pufferspeichers
5.2.2 Kommunikationssteuerungsmerker [BFM #1]
- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben
Bit-Nr. |Bezeichnung Beschreibung

Merker fur die Anforderung zum
Start des Datenaustausches

Der Merker fiir die Anforderung zum Start des Datenaustausches wird fur
einen Datenaustausch zwischen dem 64DP-M und den DP-Slaves des PRO-
FIBUS/DP-Netzwerks verwendet. Wenn dieses Bit aktiviert ist, dann wech-
selt der PROFIBUS-Modus von STOP in RUN. Doch bevor Sie dieses Bit
aktivieren kdnnen, muss das 64DP-M in den STOP-, Ldsch- oder
AutoLosch-Modus (BFM #0) gesetzt werden.

Eine Bit-Anderung von EIN nach AUS dndert den PROFIBUS-Modus von RUN
nach STOP.

Schaltet die SPS vom RUN-Modus zum STOP-Modus um oder wenn in der
SPS ein Programmier- bzw. CPU-Fehler auftritt, dann erfolgt ein automati-
scher Wechsel des 64DP-M in den STOP-Modus.

1-15 Nicht verwendet

Tab. 5-3:

Bedeutung der Bits von BFM #1

Signal Modul bereit (READY)

——— > Vom Anwenderprogramm
——p» Automatisch vom 64DP-M

BFM #5, Bit 0

Die initialen Ausgangsdaten wer-
den mit der TO-Anweisung, 0. &. in
den Bereich fiir zyklische Ausgangs-
daten geschrieben (BFM #2350-
#3373).

BFM #45, Bit 0 = EIN

Schreiben

Der Merker fur die Anforderung
zum Start des Datenaustausches

Zurlicksetzen des Merker fir die Anforderung
zum Start des Datenaustausches BFM #1, Bit 0.

(BFM #1, Bit 0) wird aktiviert.

Der Merker fiir Datenaustausch-
start- und -ende (BFM #0) wird vom
64DP-M aktiviert, um den RUN-Mo-
dus anzuzeigen.

BFM #1, Bit 0 = EIN

Merker fiir Datenaustauschstart-
und -ende (BFM #0) wird vom
64DP-M deaktiviert, um den

/ Stop-Modus anzuzeigen.

Datenaustausch
(RUN-Modus)

~

N
]

BFM #0 =K1

Der Merker fiir vollstandige Ubertragung aller Konfigura-
tionsdaten (BFM #4, Bit 1) wird vom 64DP-M aktiviert, um
anzuzeigen, dass alle projektierten DP-Slaves Daten aus-
tauschen.

Alle projektierten DP-Slaves tau-
schen Daten mit dem 64DP-M aus.

Der Wartezeitmerker (BFM #4, Bit 0) wird vom 64DP-M
aktiviert, nachdem die Wartezeit (BFM #9394) abgelaufen
ist. Ab diesem Zeitpunkt werden alle Diagnosemeldungen
vom Aufstartvorgang geldscht. Der normale Datenaus-
tausch mit den DP-Slaves kann nun vom Anwenderpro-
gramm erfolgen, wenn BFM #29 keinen Fehler anzeigt.

Merker fiir vollstandige Ubertra-
gung aller Konfigurationsdaten
(BFM #4, Bit 1) wird vom 64DP-M
zurtickgesetzt.

Wartezeitmerker (BFM #4, Bit 0)
wird vom 64DP-M zurlickgesetzt.
BFM #4 = K3

)

Alle projektierten DP-Slaves tauschen
mit dem 64DP-M Daten aus und die
Wartezeit (BFM #4, Bit 0) ist abgelaufen.

Abb. 5-1:

Zeitlicher Ablauf der Datentibertragung

S MITSUBISHI ELECTRIC



Detailbeschreibung des Pufferspeichers

Pufferspeicher (BFM)

5.23

- Speicherzugriff:

Konsistenzbezogene Fehlermerker [BFM #2]

Lesen / Schreiben

Diese Bits zeigen die Ursache fiir einen Konsistenzfehler. Ein Riicksetzen dieser Bits erfolgt, indem die-

se mit einer 0 Uberschrieben werden.

Ist eines dieser Bits aktiviert, dann ist das entsprechende Bit in BFM #29, Bit 5 auch aktiviert. Das Zu-
ricksetzen von BFM #29, Bit 5 16scht auch BFM #2 auf KO.

Wenn BFMs ausgelesen oder beschrieben werden und der entsprechende Konsistenzmerker nicht
deaktiviert ist, tritt ein Fehler auf.

Bit-Nr.

Bezeichnung

Beschreibung

0

Konsistenzfehler beim zykli-
schen Eingangsdatenaustausch

Dieses Bit ist gesetzt (EIN), wenn die Eingangsdaten eines DP-Slaves gelesen
werden, wahrend der Merker fir Eingangsdatenkonsistenz gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler beim zykli-
schen Ausgangsdatenaustausch

Dieses Bit ist gesetzt (EIN), wenn die Ausgangsdaten in einen DP-Slave
geschrieben werden, wahrend der Merker fiir Ausgangsdatenkonsistenz
gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler beim azykli-
schen Eingangsdatenaustausch

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn die Eingangsdaten eines azyklischen Ein-
gangs gelesen werden, wahrend der Merker fiir Anforderung azyklischer
Eingangsdaten dieses Kanals gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler bei der Anfor-
derung zum Austausch azykli-
sche Eingangsdaten

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn eine Anforderung an einen azyklischen
Eingangskanal geschrieben wird, wéhrend der Merker fur Anforderung azy-
klischer Eingangsdaten dieses Kanals gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler beim azykli-
scher Ausgangsdatenaustausch

Dieses Bit wird auf EIN gesetzt, wenn Ausgangsdaten an einen azyklischen
Ausgangskanal geschrieben werden, wahrend der Merker fiir das Senden
azyklischer Ausgangsdaten dieses Kanals gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler bei der Anfor-
derung zum Austausch azykli-
scher Ausgangsdaten

Dieses Bit wird auf EIN gesetzt, wenn eine Anforderung an einen azykli-
schen Ausgangskanal geschrieben wird, wahrend der Merker fiir das Sen-
den azyklischer Ausgangsdaten dieses Kanals gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler beim Lesen von
Slave-Diagnoseinformationen

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn die Diagnoseinformationen eines DP-Sla-
ves ausgelesen werden, wahrend der Merker fir Slave-Diagnoseanforde-
rung gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler bei der Anfor-
derung zum Lesen von
Slave-Diagnoseinformationen

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn die Anforderung von Diagnoseinforma-
tionen eines DP-Slaves geschrieben wird, wahrend der Merker fir Slave-Dia-
gnoseanforderung gesetzt ist (ON).

Konsistenzfehler beim Lesen von
FIFO-Diagnoseinformationen

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn eine FIFO-Diagnoseinformation ausgele-
sen wird, wahrend der Merker fur FIFO-Diagnoseanforderung gesetzt ist
(EIN).

Konsistenzfehler bei der Anfor-
derung zum Lesen von FIFO-Dia-
gnoseinformationen

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn eine FIFO-Diagnoseanforderung
geschrieben wird, wahrend der Merker fiir FIFO-Diagnoseanforderung
gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler beim Lesen
einer Alarmmeldungen

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn eine Alarmmeldung ausgelesen wird,
wahrend der Merker fur Alarmmeldungsanforderung gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler bei der Anfor-
derung zum Lesen einer Alarm-
meldungen

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn eine Alarmmeldungsanforderung
geschrieben wird, wahrend der Merker fiir Alarmmeldungsanforderung
gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler beim Schreiben
der Alarmquittierung

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn in die Slave-Nummer fiir die Anforde-
rung der Alarmquittierung (ACK) ein neuer Wert zugeschrieben wird, wah-
rend der Merker flir Alarmquittierungsanforderung gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler bei der Anfor-
derung zum Schreiben der
Alarmquittierung

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn eine Alarmquittierungsanforderung
geschrieben wird, wéhrend der Merker fiir Alarmquittierungsanforderung
gesetzt ist (EIN).

Konsistenzfehler bei der Ande-
rung der Slave-FDL-Adresse

Dieses Bit wird gesetzt (EIN),“wenn die Slave-FDL-Adresse ausgelesen wird,
wahrend der Merker fir die Anderung der Slave-FDL-Adresse gesetzt ist
(EIN).

15

Konsistenzfehler bei der Anfor-
derung zur Anderung der
Slave-FDL-Adresse

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn die Anforderung zur Anderung der
Slave-FDL-Adresse geschrieben wird, wahrend der Merker fiir
Slave-FDL-Adressendnderung gesetzt ist (EIN).

Tab. 5-4:

Bedeutung der Bits von BFM #2
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5.24

HINWEIS

PROFIBUS-Fehlermeldung [BFM #3]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Diese Bits zeigen die Ursachen fiir einen PROFIBUS-Fehler. Ist eines dieser Bits aktiviert, ist das ent-
sprechende Bit von BFM #29, Bit 8 ebenfalls aktiviert. Ein Rlicksetzen dieser Bits erfolgt, indem diese
mit einer 0 Uberschrieben werden. Das Zurticksetzen von BFM #29, Bit 8 |6scht auch BFM #3 auf 0.

Bei einem Problem mit dem tritt ein Fehler auf.

Bit-Nr. |Bezeichnung Beschreibung

Ein Konflikt mit den Gerateadressen liegt vor. Die Gerateadresse des
64DP-M ist bereits zugewiesen worden. Wenn dieser Fehler auftritt, dann

0 Adressenkonflikte schaltet sich das 64DP-M in den Offline-Modus. Sie missen das 64DP-M erst
in den STOP-Modus tberfiihren, bevor der RUN-Modus eingestellt werden
kann.

Gestortes Busprotokoll Das Busprotokoll ist gestort. Mogliche Ursachen sind fehlende oder defekte

1 (Fehlerhafter Abschlusswider- Busabschlusswiderstande. Wenn dieser Fehler auftritt, dann wechselt das

stand) 64DP-M in den STOP-Modus, falls BFM #34, Bit 0 nicht auf EIN gesetzt ist.

Das Busprotokoll ist gestort. Mogliche Ursachen sind Stationen mit einer
Busadresse tiber dem HSA-Wert (Hochste Stations-Adresse) oder der tiber-
mittelte Datenframe konnte nicht zurlickgelesen werden. Wenn dieser Feh-
ler auftritt, schaltet sich das 64DP-M in den Offline-Modus. Sie miissen das
64DP-M erst in den STOP-Modus Uberfiihren, bevor der RUN-Modus einge-
stellt werden kann.

2 Gestortes Busprotokoll

Maogliche Ursachen sind Abweichungen von notwendigen Bus-Inaktivitats-
zeiten, Daten-Frames groBer als 256 Bytes oder unterbrochene Datenstro-
3 Hardwarefehler Master-Status me. Wenn dieser Fehler auftritt, dann schaltet sich das 64DP-M in den
Offline-Modus. Sie mussen das 64DP-M erst in den STOP-Modus tberfiih-
ren, bevor der RUN-Modus eingestellt werden kann.

4-15 Nicht verwendet —

Tab. 5-5:  Bedeutung der Bits von BFM #3

Wenn Bit 0, Bit 2 oder Bit 3 auf aktiviert sind, wahrend sich das 64DP-M im Modus fir zyklischen
Datenaustausch (RUN) befindet, dann wechselt das 64DP-M automatisch in den Offline-Modus.
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5.2.5 Wartezeitmerker / Merker fiir vollstindige Ubertragung aller Konfigurations-
daten [BFM #4]
- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben
Bit-Nr. ‘Bezeichnung Beschreibung
0 Wartezeitmerker Dieser Merker wird nach Ablauf der Wartezeit (BFM #9394) aktiviert.

Dieser Merker wird aktiviert, nachdem alle projektierten PROFIBUS-Slaves
den Datenaustausch mit dem 64DP-M aufgenommen haben. Wenn ein
oder mehrere der mit dem GX Configurator-DP projektierten Slaves nicht
am PROFIBUS angeschlossen sind, wird dieser Merker automatisch deakti-
viert.

Merker fiir vollstandige Ubertra-
gung aller Konfigurationsdaten

2-15 Nicht verwendet —

Tab. 5-6:  Bedeutung der Bits von BFM #4

HINWEISE

Zum Aufstarten des PROFIBUS-Netzwerks empfiehlt es sich, den Inhalt von BFM #4 im Anwender-
programm zu kontrollieren. Nur nach Ablauf der Wartezeit und wenn alle DP-Slaves sich miteinan-
der im Datenaustausch befinden, kann man den Eingangsdaten der DP-Slaves im Pufferspeicher
des 64DP-M sicher vertrauen. Wenn sich der Inhalt von BFM #4 von K3 unterscheidet, dann neh-
men entweder nicht alle DP-Slaves am zyklischen Datenaustausch teil oder die Wartezeit ist noch
nicht abgelaufen. Dies kann bedeuten, dass eventuell noch einige DP-Slaves {iber Diagnoseinfor-
mationen verfiigen, die noch nicht vom 64DP-M erkannt wurden.

Wenn die Anwendung im Fehlerfall eine Kommunikationsunterbrechung fordert, dann sollten Sie
im GX Configurator-DP im Dialogfenster Master-Einstellungen unter dem Punkt Fehler-Flag die
Einstellung In den Status "Léschen” wechseln aktivieren. Zusitzlich sollte die Uberwachungszeit
(Watchdog - Slave Watchdog-Zeit) fur die zyklische Kommunikation mit den DP-Slaves aktiviert
werden. (Abb. 7-1 zeigt das Dialogfenster Master-Einstellungen.)
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5.2.6 Signal Modul bereit (READY) [BFM #5]
- Speicherzugriff: Nur Lesen
Bit-Nr. |Bezeichnung Beschreibung
Das Signal ist deaktiviert, solange das Modul 64DP-M aufstartet und nicht
betriebsbereit ist. Ist der Pufferspeicher initialisiert und erlangt das Modul
0 Signal Modul bereit (READY) die Betriebsbereitschaft, wird dieses Bit aktiviert (EIN).
Der Datenaustausch (BFM #1) sollte erst dann erfolgen, wenn dieses Bit
(BFM #5 = K1) eingeschaltet ist.
1-15 Nicht verwendet —
Tab. 5-7: Bedeutung der Bits von BFM #5
5.2.7 PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit [BFM #6-#8]
- Speicherzugriff: Nur Lesen
Die PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit ist die Zeit zwischen zwei Datenaustauschzyklen mit eines DP-Slaves.
Der Wert wird in Schritten von 1T ms eingestellt.
BFM-Nr. |Beschreibung
#6 Aktuelle PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit, Standardwert: 0
#7 Minimale PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit, Standardwert: FFFFH
#8 Maximale PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit, Standardwert: 0
Tab. 5-8:  Bedeutung von BFM #6-#8
Die aktuelle PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit kann im Pufferspeicherbereich BFM #6 wahrend des Daten-
austausches eingesehen werden. Die minimale / maximale PROFIBUS-(Bus-)Zykluszeit kdnnen Sie
wahrend des Datenaustausches in BFM #7 / #8 nach Ablauf der Wartezeit einsehen. Im GX Configu-
rator-DP muss die Uberwachungszeit der DP-Slaves langer eingestellt sein, als die maximale PROFI-
BUS-(Bus-)Zykluszeit (BFM #8).
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5.2.8

5.29

5.2.10

Merker fiir Beendigung der azyklischen Slave-Kommunikation [BFM #18-#21]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben (Nur Reset auf 0)

Diese Bits zeigen die Deaktivierungsmeldung der azyklischen Kommunikation eines jeden DP-Slaves
an.Wenn das Bitauf EIN steht, dann ist die azyklische Kommunikation mit diesem Slave gestoppt wor-
den. Diese Merker werden vom 64DP-M gesetzt, wenn entweder wahrend der azyklischen Kommu-
nikation ein Fehler aufgetreten ist, oder wenn das 64DP-M wahrend der azyklischen Slave-Kommu-
nikation in den STOP-Modus lGbergeht. Griinde fiir das SchlieBen des azyklischen
Kommunikationskanals kénnen eine dauerhafte Beendigung der Teilnahme eines DP-Slaves an der
azyklischen Kommunikation sein, der Empfang neuer Parameterdaten fir den DP-Slave im zyklischen
Kommunikationsmodus oder die Uberschreitung der Uberwachungszeit des DP-Slaves. Wenn die In-
halte von BFM #18-#21 von 0 abweichen, dann wird das entsprechende Fehler-Bit in BFM #29, Bit 7
aktiviert. Das Zurlicksetzen von BFM #29, Bit 7 16scht auch die Inhalte von BFM #18-#21. Eine Um-
schaltung des 64DP-M vom STOP-Modus in den RUN-Modus (zyklischer Datenaustausch) |[8scht auch
die Inhalte von BFM #18-#21.

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 33
1 2 1 34
#18 2 3 #20 2 35
15 16 15 48
0 17 0 49
1 18 1 50
#19 2 19 #21 2 51
15 32 15 64

Tab. 5-9: Bits von BFM #18-#21

PROFIBUS-Modul-ID (PNO ID) [BFM #26]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Zeigt die PROFIBUS-Modul-Identifikation an, die von der PROFIBUS-Nutzer-Organisation (PNO) ver-
geben wurde. Der Wert betragt F364H.

Master-Reset [BFM #27]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Wenn die Master-Resetanforderung auf K2 eingestellt ist, dann vollzieht das Modul 64DP-M einen
Hardware-Reset. Dieser Reset ist mit dem Reset nach dem Abschalten der Spannungsversorgung
gleichzusetzen. Nach dem Reset wird dieses Register automatisch auf den Wert KO geldscht.
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Detailbeschreibung des Pufferspeichers

5.2.11 Merker fiir Einstellfehler [BFM #28]
- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben
Die folgende Tabelle zeigt Ursachen fiir das Setzen des Einstellfehlers BFM #29, Bit 4. Ein Riicksetzen
dieser Bits erfolgt durch Uberschreibung mit einer 0.
Bit-Nr. |Beschreibung
0 Auf die BFM-Bereiche, die mit ,Nicht verwendet” oder ,Nur Lesen” gekennzeichnet sind, fand ein Schreibzu-
griff statt.
An folgende Pufferspeicherbereiche wurde ein falscher Wert tibermittelt:
1 BFM #1 (Kommunikationsstatus), BFM #33 (Merker Léschausfiihrung) oder BFM #34 (Merker PROFIBUS-Fehler-
maskierung).
2 Nicht verwendet
3 Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #27 (Master-Reset).
4 ¢ Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #39 (Auswahl Betriebsart).
® Schreibzugriff auf BFM #39, obwohl sich das 64DP-M nicht im STOP- oder Offline-Modus befindet.
5 ¢ Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #81-#83 (Anderung Slave-FDL-Adresse).
® Schreibzugriff auf BFM #81-#83, obwohl sich das 64DP-M nicht im STOP-Modus befindet.
¢ Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #100-#163 (Merker fiir Anforderung zyklischer
6 Eingangsdaten).
e Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #225-#288 (Merker fiir das Senden zyklischer
Ausgangsdaten).
¢ Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #4500-#4503 (Merker fiir die Anforderung azyklischer
Eingangsdaten).
7 ® Bei der Anforderung des Kanals fuir azyklische Eingangsdaten BFM #4520, #4644, #4768 oder #4892 wurde
eine nicht verwendete Slave-Nummer tibermittelt.
® Schreibanforderung, wahrend sich das 64DP-M im STOP- oder Offline-Modus befindet.
e Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #4510-#4513 (Merker fiir das Senden azyklischer
Ausgangsdaten).
8 ® Bei der Anforderung des Kanals fiir azyklische Ausgangsdaten BFM #5760, #5884, #6008 oder #6132 wurde
eine nicht verwendete Slave-Nummer Gibermittelt.
® Schreibanforderung, wahrend sich das 64DP-M im STOP- oder Offline-Modus befindet.
e Ubermittlung eines falschen Anforderungswerts nach BFM #7208.
9 ¢ Ubermittlung einer nicht verwendeten Slave-Nummer nach BFM #7209.
® Schreibanforderung, wahrend sich das 64DP-M im STOP- oder Offline-Modus befindet
(Slave-Diagnoseanforderung).
10 ¢ Ubermittlung eines falschen Anforderungswerts nach BFM #7336 (FIFO-Diagnoseanforderung).
¢ Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #7337 (ausschlieBlich Wert KO gestattet).
¢ Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #8933.
1 ¢ Ubermittlung einer nicht verwendeten Slave-Nummer nach BFM #8934,
® Schreibanforderung, wahrend sich das 64DP-M im STOP- oder Offline-Modus befindet
(Slave-Alarmmeldung).
e Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #8970.
12 ¢ Ubermittlung einer nicht verwendeten Slave-Nummer nach BFM #8971.
® Schreibanforderung, wahrend sich das 64DP-M im STOP- oder Offline-Modus befindet
(Slave-Alarmquittierung).
¢ Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #9390.
13 ® Schreibanforderung, wahrend sich das 64DP-M im STOP- oder Offline-Modus befindet (Bereich fiir globale
Funktionen).
14 o Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #9394 (Einstellung Verzdgerungszeit fiir
Diagnoseinformationen).
e Ubermittlung eines falschen Werts nach BFM #10052.
15 ® Schreibanforderung, obwohl sich das 64DP-M nicht im STOP-Modus befindet (Anforderung der
Slave-Liste).
Tab. 5-10: Bedeutung der Bits von BFM #28
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5.2.12 Fehlerstatus des Masters [BFM #29]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Der Masterstatus-Pufferspeicher wird so zugewiesen, wie in folgender Tabelle dargestellt. Alle Bits (0—
15) sind zwangsgesetzt, bis das Anwenderprogramm sie wieder auf AUS setzt, der ndchste Reset ein-
setzt oder wenn die Spannung abgeschaltet wird. Die Umschaltung des 64DP-M vom STOP-Modus in
den RUN-Modus (Datenaustauschmodus) setzt auch alle zwangsgesetzten Fehlermerker zuriick,
wenn der dafiir verantwortliche Fehler nicht mehr ansteht.

Bit-Nr. |Bezeichnung Beschreibung
0 Master-Reset-Statusmerker Ist EIN, wenn der Wert von BFM #27 (Master-Reset) ,K2" ist.
1 Hardware-Fehler Master Ist bei einem Hardware-Fehler EIN.
2 Nicht verwendet —
Ist EIN, wenn das 64DP-M einen Parameterfehler an einem DP-Slave erkannt
3 Slave-Parameterfehler hat
4 Merker fur Einstellfehler Ist EIN, wenn die Benutzereinstellungen falsch sind.
5 Konsistenzbezogener Fehler- Ist EIN, wenn ein Fehler bei der Datenkonsistenz auftritt.
merker
6 Nicht verwendet —
7 Merker fur Deaktivierung der Ist EIN, wenn der azyklische Kommunikationskanal eines DP-Slaves deakti-
azyklische Kommunikation viert ist.
8 PROFIBUS-Fehler Ist EIN, wenn ein PROFIBUS-Fehler ansteht.
9 Slave-Diagnosedaten vorhanden | Ist EIN, wenn ein DP-Slave Diagnosedaten gesendet hat.
10 Slave-Alarmmeldung vorhanden |Ist EIN, wenn ein DP-Slave eine Alarmmeldung gesendet hat.
1 Keine Bus-Konfiguration Ist EIN, wenn im 64DP-M der Bus nicht konfiguriert ist.
12 grgée“r:hng der Betriebsart nicht Ist EIN, wenn nicht von Modus 3 auf Modus 0 umgeschaltet werden kann.
13 FIFO-Diagnosebereich voll Ist EIN, wenn alle 64 Eintrdge des FIFO-Diagnosebereichs belegt sind.
14 Fehler beim Datenaustausch Ist EIN, wenn einer oder mehrere DP-Slaves den Datenaustausch stoppen.
15 ZEZEU:‘Z' Slave-FDL-Adress- Ist EIN, wenn die Anderung der Slave-FDL-Adresse nicht erfolgreich war.

Tab. 5-11: Bedeutung der Bits von BFM #28

HINWEISE Wird im Anwenderprogramm Bit 9 deaktiviert, werden alle Merker fiir Slave-Diagnose Status in
BFM #7200-#7203 zurlickgesetzt.

Wird im Anwenderprogramm Bit 13 deaktiviert, dann werden alle internen FIFO-Z&hler und auch
alle FIFO-Diagnoseinformationen im internen Bereich der FIFO-Diagnosedaten des Slaves zuriick-
gesetzt (geldscht).

Die Bedeutung der einzelnen Bits (Nr. 0-15) von BFM #28 ist nachfolgend im Detail beschrieben.

Master-Reset-Statusmerker [BFM #29, Bit 0]

Dieses Bit wird nach einem Software-Reset (BFM #27) und nach einem Download der Konfiguration
aktiviert. Das Bit wird nach Uberschreiben mit KO und nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN
zurilickgesetzt.

Hardware-Fehler Master [BFM #29, Bit 1]

Dieses Bit wird gesetzt (EIN), wenn die Hardware fehlerhaft ist (Modul ist defekt).

Wenn dieser Fehler auftritt, dann kann das 64DP-M nicht mehr in den RUN-Modus wechseln (Daten-
austausch). Tritt dieser Fehler auf, wahrend sich das 64DP-M schon im RUN-Modus befindet, dann
wird es automatisch in den STOP-Modus umgeschaltet.

Ist dieses Bit aktiviert, wird die LED ERROR eingeschaltet.
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HINWEIS

Slave-Parameterfehler [BFM #29, Bit 3]

Der Merker fiir Slave-Parameterfehler wird gesetzt (EIN), wenn das 64DP-M einen Parameterfehler
von einem DP-Slave empfangen hat. In BFM #7000-#7003 sind die DP-Slaves mit Parameterfehlern
aufgelistet. Die genaue Ursache fiir den Parameterfehler wird wiederum in BFM #7008-#7071 aufge-
listet. Die Uberschreibung mit KO setzt dieses Bit und die Pufferspeicherbereiche BFM #7000-#7003,
sowie BFM #7008-#7071 zuriick.

Dieser Merker wird nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zurilickgesetzt.

Ist dieses Bit aktiviert, wird die LED ERROR dauerhaft eingeschaltet.

Merker fiir Einstellfehler [BFM #29, Bit 4]

Der Merker fir Einstellfehler ist gesetzt (EIN), wenn Zugriffe auf einen geschiitzten Pufferspeicherbe-
reich (BFM) erfolgen (z. B. iber FROM/TO-Anweisungen, usw.) oder wenn ein ungliltiger Wert in den
Pufferspeicher eingeschrieben wurde. In BFM #28 stehen detaillierte Informationen tber den Ein-
stellfehler. Die Uberschreibung mit KO setzt dieses Bit zusammen mit BFM #28 zuriick.

Dieser Merker wird nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zurilickgesetzt.

Ist dieses Bit aktiviert, dann blinkt die LED ERROR in Intervallen von 500 ms.

Konsistenzbezogener Fehlermerker [BFM #29, Bit 5]

Der konsistenzbezogene Fehlermerker ist gesetzt (EIN), wenn bei der Datenkonsistenz ein Fehler er-
mittelt wird. Dieses Bit reflektiert den Status von BFM #2. Sollte eines der Bits in BFM #2 auf EIN stehen,
dann wird Bit 5 in BFM #29 auch auf EIN gesetzt. Dieser Fehler tritt dann auf, wenn Daten in das
64DP-M geschrieben bzw. herausgelesen werden, bevor der Merker fiir das Senden von Ausgangs-
daten, bzw. Empfangen von Eingangsdaten vom 64DP-M zuriickgesetzt worden ist. Die Uberschrei-
bung mit KO setzt dieses Bit zusammen mit BFM #2 zurtick.

Dieser Merker wird nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zurilickgesetzt.

Ist dieses Bit aktiviert, dann blinkt die LED ERROR in Intervallen von 500 ms.

Merker fiir Deaktivierung der azyklische Kommunikation [BFM #29, Bit 7]

Der Merker flir die Deaktivierung der azyklische Kommunikation ist gesetzt (EIN), wenn der azyklische
Kommunikationskanal miteinem DP-Slave nicht mehrfunktioniert. Griinde fiir das SchlieBen des azy-
klischen Kommunikationskanals konnen eine dauerhafte Beendigung der Teilnahme eines DP-Slaves
an der azyklischen Kommunikation sein, der Empfang neuer Parameterdaten fiir den DP-Slave im zy-
klischen Kommunikationsmodus oder die Uberschreitung der Uberwachungszeit des DP-Slaves.
BFM #18-#21 enthalten Einzelheiten dariiber, bei welchen der gemeldeten DP-Slaves Fehler in der
azyklischer Kommunikation auftreten. Die Uberschreibung mit KO setzt dieses Bit zusammen mit den
Inhalten von BFM #18-#21 zurtick.

Dieser Merker wird nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zurlickgesetzt.

Ist dieses Bit aktiviert, dann blinkt die LED ERROR in Intervallen von 500 ms.

PROFIBUS-Fehler [BFM #29, Bit 8]

Bei PROFIBUS-Problemen steht das PROFIBUS-Fehlermerker auf EIN. Weitere Einzelheiten werden im
Pufferspeicherbereich BFM #3 angezeigt. Die Uberschreibung mit KO setzt dieses Bit zusammen mit
BFM #3 zurick.

Wenn dieser Fehler auftritt, wahrend sich das 64DP-M im zyklischen Datenaustauschmodus (RUN)
befindet, dann wechselt das 64DP-M automatisch in den STOP-/ Offline-Modus, falls BFM #34, Bit 0
nicht auf EIN steht. (Details zu BFM #34 finden Sie in Abschn. 5.2.17.)

Dieser Merker wird nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zuriickgesetzt, wenn der Fehler in
der Zwischenzeit behoben wurde.

Ist dieses Bit aktiviert, wird die LED ERROR eingeschaltet.
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HINWEIS

Slave-Diagnosedaten vorhanden [BFM #29, Bit 9]

Der Merker fiir ,Slave-Diagnosedaten vorhanden” ist gesetzt (EIN), wenn ein DP-Slave eine Diagno-
seninformation Ubermittelt hat. Sollte eines der Bits in BFM #7200-#7203 auf EIN stehen, dann wird
Bit9in BFM #29 auch auf EIN gesetzt. Die Uberschreibung von BFM #29, Bit 9 mit KO setzt dieses Bit zu-
sammen mit den Inhalten von BFM #7200-#7203 zurlick.

Dieser Merker wird nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zurlickgesetzt.

Ist dieses Bit aktiviert, dann blinkt die LED ERROR in Intervallen von 500 ms.

Slave-Alarmmeldung vorhanden [BFM #29, Bit 10]

Der Merker fiir ,Slave-Alarmmeldung vorhanden” ist gesetzt (EIN), wenn ein DP-Slave eine Alarmmel-
dung tbermittelt hat. Sollte eines der Bits in BFM #8800-#8803 auf EIN stehen, dann wird Bit 10 in
BFM #29 auch auf EIN gesetzt. Mit der Uberschreibung durch KO wird nur dieses Bit zuriickgesetzt.

Dieser Merker wird nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zurlickgesetzt.

Ist dieses Bit aktiviert, dann blinkt die LED ERROR in Intervallen von 500 ms.

Keine Bus-Konfiguration [BFM #29, Bit 11]

Der Merker fiir ,Keine Bus-Konfiguration” ist gesetzt (EIN), wenn im 64DP-M keine Bus-Konfiguration
gespeichert ist. Es wird eine standardmafige Bus-Konfiguration ohne Projektierung von DP-Slaves
geladen. Die Standard-Baudrate betrdagt 93,75 kBit/s, die Standardadresse ist 0. Andere Standard-Pa-
rameterdaten werden entsprechend angepasst.

Dieser Merker ist auch bei einer fehlerhaften Bus-Konfiguration gesetzt. Dieser Merker wird automa-
tisch geloscht, nachdem vom GX Configurator-DP die vollstandigen Konfigurationsparameter her-
untergeladen wurden.

Ist dieses Bit aktiviert, dann blinkt die LED ERROR in Intervallen von 500 ms.

Anderung der Betriebsart nicht moglich [BFM #29, Bit 12]

Der Merker fiir ,Anderung der Betriebsart nicht méglich” ist gesetzt (EIN), wenn die Betriebsart durch
Uberschreibung von BFM #39 von Modus 3 auf Modus 0 wechselt, wihrend mindestens ein Eingangs-
oder Ausgangsbereich eines DP-Slaves groRer als 32 Byte ist. Die Uberschreibung von BFM #29, Bit 12
mit KO setzt dieses Bit zurlick.

Das 64DP-M wechselt nicht vom STOP- in den RUN-Modus, wenn dieser Merker aktiviert ist.
Ist dieses Bit aktiviert, dann blinkt die LED ERROR in Intervallen von 500 ms.

FIFO-Diagnosebereich voll [BFM #29, Bit 131]

Der Merker fir ,FIFO-Diagnosebereich voll” ist gesetzt (EIN), wenn der Bereich fiir FIFO-Diagnose
schon 64 Eintrage enthélt. Die Uberschreibung mit KO setzt dieses Bit zusammen mit dem FIFO-Be-
reich zuriick (die FIFO-Inhalte werden gel6scht).

Dieser Merker wird nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zuriickgesetzt.

Ist dieses Bit aktiviert, dann blinkt die LED ERROR in Intervallen von 500 ms.

Wenn dieses Bit aktiviert ist, kann das 64DP-M die Slave-Diagnoseinformation solange nicht im
internen Diagnose-FIFO-Bereich ablegen, bis dieses Bit zurlickgesetzt wurde. Beim Zuriicksetzen
dieses Bits werden alle bisherigen FIFO-Diagnosemeldungen geldscht.

Details zum Auslesen der FIFO-Diagnosemeldungen finden Sie in Abschn. 5.8.
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HINWEIS

5.2.13

5.2.14

5.2.15

Fehler beim Datenaustausch [BFM #29, Bit 14]

Dieses Bit zeigt an, dass eine Unterbrechung des Datenaustausches mit dem DP-Slave aufgetreten ist,
nachdem bereits ein zyklischer Datenaustausch mit dem 64DP-M statt fand. Dieses Bit wird bei Un-
terbrechung des Datenaustausches zwischen einem DP-Slave mit dem 64DP-M gesetzt. Alle DP-Sla-
ves, die den Datenaustausch stoppen, werden aus der Liste in den BFM #9399-#9402 geldscht. Dieser
Fehler tritt beispielsweise dann auf, wenn ein DP-Slave wahrend des zyklischen Datenaustausches
aus dem Netzwerk entfernt wird.

Dieser Merker wird nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zurilickgesetzt.

Ist dieses Bit aktiviert, dann blinkt die LED ERROR in Intervallen von 500 ms.

Wenn die Anwendung im Fehlerfall eine Kommunikationsunterbrechung fordert, dann sollten Sie
im GX Configurator-DP im Dialogfenster Master-Einstellungen unter dem Punkt Fehler-Flag die
Einstellung In den Status "Léschen"” wechseln aktivieren. Zusatzlich sollte die Uberwachungszeit
(Watchdog - Slave Watchdog-Zeit) fur die zyklische Kommunikation mit den DP-Slaves aktiviert
werden. (Abb. 7-1 zeigt das Dialogfenster Master-Einstellungen.)

Fehler bei Slave-FDL-Adressanderung [BFM #29, Bit 15]

Die Funktion zur Anderung der Slave-FDL-Adresse (BFM #81-#83) kann nur im STOP-Modus (BFM #0
= K0) ausgefiihrt werden. Wenn die Anderung einer Slave-FDL-Adresse nicht erfolgreich war, dann
zeigt BFM #29, Bit 15 diesen Fehlerstatus. Mogliche Fehlerursachen sind, dass der DP-Slave, dessen
Adresse gedndert werden sollte, nicht im Netzwerk vorhanden ist oder dass der DP-Slave-Typ diese
Funktion nicht unterstitzt.

Dieser Merker wird nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zurlickgesetzt.

Ist dieses Bit aktiviert, dann blinkt die LED ERROR in Intervallen von 500 ms.

Modul-ID-Code [BFM #30]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Mit der FROM-Anweisung kann man den Identifikations-Code eines 64DP-M auslesen. Der |dentifi-
kations-Code fiir das 64DP-M lautet K7140. Das Auslesen des Identifikations-Code erlaubt dem An-
wender, in seinem SPS-Programm Routinen einzubauen, die priifen, ob die physikalischen Position
des Moduls 64DP-M mit der Position in der Software tGibereinstimmt.

PROFIBUS-Masteradresse [BFM #31]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Dieser Pufferspeicherbereich zeigt die vom GX Configurator-DP definierte PROFIBUS-Moduladresse
des 64DP-M an.

PROFIBUS-Ubertragungsgeschwindigkeit [BFM #32]

Im BFM #32 wird die aktuelle Baudrate des PROFIBUS/DP-Netzwerks abgebildet.

Tab. 5-12: Einstellwerte fiir die Baudrate

Wert Baudrate Wert Baudrate

(Hexadezimal) [kBit/s] (Hexadezimal) [MBit/s]
96E2H 9,6 15E5H 1,5
19E3H 19,2 03E6H 3
93E3H 93,75 06E6H 6
18E4H 187,5 12E6H 12
05E5H 500
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5.2.16 Merker Loschausfiihrung (CLEAR) [BFM #33]
- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Der Merker fiir die Loschausfiihrung (CLEAR) wird wie folgt zugewiesen.

Bit-Nr.

Bezeichnung

Beschreibung

Merker Loschausfiihrung

(CLEAR)

Wenn dieser Merker gesetzt ist und der Modus von STOP auf RUN wechselt
bzw. umgekehrt, dann durchlauft das 64DP-M nicht den Léschmodus. Im
Loéschmodus tauscht das 64DP-M mit den DP-Slaves nur Eingangsdaten aus,
wahrend die Ausgangsdaten im sicheren Zustand verbleiben.

1-15

Nicht verwendet

Tab. 5-13: Bits von BFM #33

STOP-Modus

RUN-Modus

BFM #33
=Ko

BFM #33
=K0

Léschmodus Loschmodus
(CLEAR) (CLEAR)
RUN-Modus STOP-Modus

Funktion_von_BFM#33.eps

Abb. 5-2:

Einfluss von BFM #33 im RUN- und STOP-Modus
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5.2.17

5.2.18

5.2.19

HINWEIS

Merker PROFIBUS-Fehlermaskierung [BFM #34]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Dieser Merker verhindert einen Wechsel des 64DP-M in den STOP-Modus, der durch den PROFI-
BUS-Fehler ,Gestortes Busprotokoll” (BFM #3, Bit 1) verursacht wird. Dieser Fehler kann beim An-
schluss eines neuen Teilnehmers am PROFIBUS/DP-Netzwerk auftreten.

Bit-Nr. |Bezeichnung Beschreibung

Wenn ein PROFIBUS-Fehler auftritt, aktiviert das 64DP-M
Bit 8 in BFM #29 und das jeweilige Bit zum entsprechenden
Fehlerin BFM #3. Das 64DP-M wechselt dann in den STOP-/
Offline-Modus.

_ Wenn der PROFIBUS-Fehler ,Gestértes Busprotokoll”

0 Merker PROFIBUS-Fehlermaskie- (BFM #3, Bit 1) auftritt, dann setzt das 64DP-M Bit 1 in
rung BFM #3. Das 64DP-M setzt aber nicht Bit 8 in BFM #29 und
wechselt auch nicht in den STOP-Modus.

Wenn ein PROFIBUS-Fehler auftritt, setzt das 64DP-M Bit 8
in BFM #29 und das jeweilige Bit zum entsprechenden
Fehler in BFM #3.

Das 64DP-M wechselt dann in den Offline-Modus

1-15 Nicht verwendet —

AUS
(Standard-
einstellung)

EIN

Tab. 5-14: Bits von BFM #34

Anzahl der zugewiesenen Slaves [BFM #38]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Dieser Pufferspeicher dient zur Uberpriifung der Anzahl der an das 64DP-M angeschlossenen DP-Sla-
ves. Der Wert ist gleich der Anzahl der projektierten DP-Slaves im GX Configurator-DP.

Auswahl Betriebsart [BFM #39]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben
Legt die Betriebsart des 64DP-M fest.

Wenn keine Anderung der Betriebsart méglich ist, wird (iber BFM #29, Bit 12 ein Fehler angezeigt.
Wurde in BFM #39 ein inkorrekter Wert eingeschrieben, wird ein zusatzlicher Fehler liber BFM #28,
Bit 4 angezeigt.

Der Wechsel der Betriebsart kann nur im STOP-Modus des 64DP-M ausgefiihrt werden. Ein Wechsel
von Modus 3 nach Modus 0 ist nicht moglich, wenn mindestens ein DP-Slave dabei ist, dessen Ein-
gangs- oder Ausgangsbereich gréRer als 32 Byte.

Wert

(Hexadezimal) Beschreibung

OH Das 64DP-M befindet sich im normalen Betrieb - Modus 0
3H Das 64DP-M befindet sich im erweiterten Betrieb — Modus 3 (Standardeinstellung).

Tab. 5-15: Werte von BFM #39

Eine Anderung der Betriebsart mittels Uberschreibung von BFM #39 ist nicht dauerhaft, da diese
Information nur im internen RAM-Speicher abgespeichert wird. Wenn einmal die Spannungsver-
sorgung des 64DP-M abgeschaltet wurde, dann lauft das 64DP-M wieder im Standardbetrieb
(erweiterter Betrieb (Modus 3)) an.
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5.2.20 Merker fiir E/A-Byte-Reihenfolge vertauschen [BFM #73-#76]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Diese Merker steuern fiir jeden DP-Slave die Vertauschung von nieder- und hoherwertigem Byte der
E/A-Daten. Dies kann sehr hilfreich sein, wenn mit DP-Slaves Wortdaten ausgetauscht werden, die in-
nerhalb des Wortes unterschiedliche Byte-Reihenfolgen unterstiitzen (vom Typ  Little Endian“@bzw.

.Big Endian”@). Wenn dieses Bit auf EIN steht, dann wird das niederwertige Byte mit dem hoherwer-
tigen Byte vertauscht. Dies bedeutet, dass die Ubertragungsreihenfolge der Bytes je nach DP-Slave
entsprechend gedndert wird.

Der Standardwert wird mit dem GX Configurator-DP im Dialogfenster Slave-Parametereinstellung
unter dem Punkt E/A-Bytereihenfolge im Master vertauschen festgelegt (siehe auch Abb. 7-5, bzw.

Abb. 7-7).
BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 33
1 2 1 34
#73 2 3 #75 2 35
15 16 15 48
0 17 0 49
1 18 1 50
#74 2 19 #76 2 51
15 32 15 64

Tab. 5-16: Bits von BFM #73-#76

® Bej Little-Endian (wortlich ,Kleines Ende”) wird das Byte mit den niederwertigsten Bits (d. h. die
am wenigsten signifikanten Stellen) an der kleinsten Speicheradresse gespeichert.
(Wird auch als Motorola-Format bezeichnet.)

@ Bei Big-Endian (wortlich ,GroBes Ende”) wird das Byte mit den héchstwertigen Bits (d. h. die
signifikantesten Stellen) zuerst gespeichert, d. h. an der kleinsten Speicheradresse.
(Wird auch als Intel-Format bezeichnet.)

HINWEIS Eine Aktivierung bzw. Deaktivierung dieser Merker in den Pufferspeicherbereichen BFM #73-#76
hat keine dauerhafte Anderung der in das 64DP-M eingeladenen Konfiguration zur Folge. Das
64DP-M lauft nach einer Ab- und wieder Einschaltung seiner Spannungsversorgung wieder mit
der Originalkonfiguration an, die im internen Flash-Speicher des 64DP-M eingespeichert wurde.
Sie kénnen die Anderungen permanent entweder mit dem GX Configurator-DP einstellen oder fiir
jeden Systemstart Uber das Anwenderprogramm.
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5.2.21

HINWEISE

Merker fiir i-'\nderung Slave-FDL-Adresse [BFM #81-#83]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Mit der Funktion Slave-FDL-Adressen-Anderung kénnen Sie eine Slave-FDL-Adresse iiber das
64DP-M im STOP-Modus andern (BFM #0 = K0).

Um die Slave-FDL-Adresse zu andern, mussen Sie die alte (noch giiltige) Slave-FDL-Adresse in
BFM #82 schreiben und die neue Slave-FDL-Adresse in BFM #83. Setzen Sie dann den Merker fiir An-
derung der Slave-FDL-Adresse Bit 0 von BFM #81 auf EIN. Nach Beendigung der Adressendanderung
wird dieser Merker automatisch auf AUS gesetzt.

Wenn die Anderung einer Slave-FDL-Adresse nicht erfolgreich war, dann steht in BFM #29 das Bit 15
auf EIN.

Mit der TO-Anweisung, o. 8. wird in ——> Vom Anwenderprogramm
BFM #82 die bisherige (aktuelle)
FDL-Adresse geschrieben und in —p» Automatisch vom 64DP-M
BFM #83 die neue FDL-Adresse.
Schreiben
Greifen Sie wahrend dieser Zeit

. | nicht auf BFM #81-#83 zu. |
Der Merker fiir Anderung der
Slave-FDL-Adresse BFM #81 ‘
Bit O wird aktiviert.
(In BFM #81 wird K1 geschrieben.) EIN Y

Anderung_Slave-FDL-Adresse.eps

Abb. 5-3:  Zeitlicher Ablauf bei Anderung der Slave-FDL-Adresse

Diese Funktion kann nur ausgefiihrt werden, wenn sie auch vom jeweiligen DP-Slave unterstiitzt
wird.

Die Funktion wird im STOP-Modus aktiv (BFM #0 = K0). Wenn auf BFM #81-#83 zugegriffen wird,

wahrend Bit 0 von BFM #81 eingeschaltet ist, tritt der Fehler bei Slave-FDL-Adressanderung auf
(BFM #29, Bit 15 = EIN).
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5.3

Zyklische Eingangsdaten

Im Eingangsdatenbereich werden die zyklischen Eingangsdaten der DP-Slaves eines PROFIBUS/
DP-Netzwerks gespeichert. Es stehen 2 Eingangsdatenformate zur Verfiigung:

@® Normaler Betrieb (Modus 0) und
@® Erweiterter Betrieb (Modus 3).
Diese Modi werden mit BFM #39 (Auswahl Betriebsart) festgelegt.

Wenn der Merker fiir die Konsistenz der zyklischen Eingangsdaten (BFM #84-#87) eines DP-Slaves
eingestellt wurde, muss der Anwender das in Abschn. 4.1 beschriebene Datenkonsistenzverfahren
anwenden.

Das 64DP-M muss den Datenkonsistenzmodus beim Datenaustausch mit DP-Slaves anwenden, wenn
die Eingangsdaten mehr als 16 Bit betragen. Wenn Sie den Datenkommunikations-Konsistenzmodus
anwenden, findet die Kommunikation wie im folgt statt.

Zyklische Kommunikation von Eingangsdaten

SPS FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher
Lesen® P Eingangsdatenbe-

4 reich fir zyklische ® FROM- oder RBFM-Anweisungen
- / Datenkommuni- Die Anweisungen sprechen den

/ : kation Pufferspeicher (BFM) direkt an.

iben®
Schreiben / / Ausgangsdatenbe-

- [/ /Al \ reich fur zyklische @ T0- oder WBFM-Anweisungen
/ [\ Datenkommuni- Die Anweisungen sprechen den

/ // kation Pufferspeicher (BFM) direkt an.

/
/ / \ PROFIBUS/DP-Netzwerk
] \ ]
Eingangsdaten Eingangsdaten Ausgangsdaten
(Abbild) (Abbild) (Abbild)
Ausgangsdaten
(Abbild) W
\ J
Slave-Stationen
Zyklische_E_A_Kommunikation.eps

Abb. 5-4: Zyklische Datenkommunikation
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Pufferspeicher (BFM)

Zyklische Eingangsdaten

5.3.1

HINWEIS

Lesen von zyklischer Eingangsdaten im Konsistenzmodus

Wenn die Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung fir die Datenkonsistenz zyklischer Eingangsdaten
des DP-Slaves in BFM #84-#87 auf EIN stehen (Slave-Parametereinstellung im GX Configurator-DP),
muss folgendermalen vorgegangen werden:

———{> Vom Anwenderprogramm

Setzen Sie fiir den DP-Slave den — p» Automatisch vom 64DP-M
Merker fur die Anforderung
zyklischer Eingangsdaten

(BFM #100-163) auf EIN.

datenbereich des DP-Slaves.

EIN Y

Lesen Sie wéahrend dieser Zeit
nicht aus dem Eingangs- —>

Lesen Sie mit der FROM-Anweisung
0. . den Eingangsdatenbereich
(BFM #350-#1373) aus.

Lesen von
Eingangs-
daten

Zyklische_Daten_lesen_bei_Konsistenz.eps

Abb. 5-5: Zeitlicher Verlauf

Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Eingangsda-
ten [BFM #84-#871]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Diese Merker steuern die Datenkonsistenz der Eingangsdaten. Wenn dieses Bit auf EIN steht, dann
muss das in Abschn. 4.1 beschriebene Verfahren angewendet werden. Der Standardwert wird mit
dem GX Configurator-DP festgelegt. Wenn die Datenkonsistenz mit dem GX Configurator-DP grof3er
als 16 Bit eingestellt wurde, dann wird das Bits dieses DP-Slaves auf EIN gesetzt. Der Anwender kann
dies jedoch durch Schreiben in diesen Pufferspeicherbereich zuriicksetzen.

Folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der Merker zur Aktivierung/Deaktivierung der Datenkonsi-
stenz zyklischer Eingangsdaten flir jeden DP-Slave.

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 33
1 2 1 34
#84 2 3 #86 2 35
15 16 15 48
0 17 0 49
1 18 1 50
#85 2 19 #87 2 51
15 32 15 64

Tab. 5-17: Bits von BFM #84—#87

Eine Aktivierung bzw. Deaktivierung dieser Merker in den Pufferspeicherbereichen BFM #84—-#87
hat keine dauerhafte Anderung der in das 64DP-M eingeladenen Konfiguration zur Folge. Das
64DP-M lauft nach einer Ab- und wieder Einschaltung seiner Spannungsversorgung wieder mit
der Originalkonfiguration an, die im internen Flash-Speicher des 64DP-M eingespeichert wurde.
Sie kénnen die Anderungen permanent entweder mit dem GX Configurator-DP einstellen oder fiir
jeden Systemstart Gber das Anwenderprogramm.
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Zyklische Eingangsdaten Pufferspeicher (BFM)

5.3.2 Merker fiir Anforderung zyklischer Eingangsdaten [BFM #100-#163]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben (nur 1 Scan-Vorgang)

Die Merker fiir die Anforderung der Eingangsdaten sollten im Datenkonsistenzmodus fiir einen Da-
tenaustausch mit den DP-Slaves verwendet werden, wenn die Eingangsdaten mehr als 16 Bit betra-
gen und wenn der Konsistenzmodus mit den Merkern in BFM #84-#87 aktiviert ist.

Folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der Merker zu den einzelnen DP-Slaves fiir das Empfangen der
Eingangsdaten.

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
#100 0 1 #132 0 33
#101 0 2 #133 0 34
#102 0 3 #134 0 35
#115 0 16 #147 0 48
#116 0 17 #148 0 49
#117 0 18 #149 0 50
#118 0 19 #150 0 51
#131 0 32 #163 0 64

Tab. 5-18: Bits von BFM #100-#163
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5.3.3

Beispiel V

HINWEIS

Zyklischer Eingangsdatenbereich im normalen Betrieb [BFM #350-#1373]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Das 64DP-M kann wie folgt dargestellt mit jedem DP-Slave 32 Byte (16 Worte) zyklische Eingangsda-
ten austauschen.

Pufferspeicher- Pufferspeicher- Hoherwertiges Niederwertiges
adresse adresse Byte Byte g Bit 0
BFM#350[ [T T T T T BFM  #350 2. Byte 1. Byte
1. Station #351 4. Byte 3. Byte
#365 ) #352 6. Byte 5. Byte
#366 T #353 8. Byte 7.Byte
2. Station .
\.
#381 ] AN
#382 \ So #365 32.Byte 31.Byte
3. Station \ #366 2. Byte 1. Byte
#397 N #367 | 4. Byte 3.Byte
N\ #368 6. Byte 5. Byte
N #369 8. Byte 7. Byte
#1358 \
64. Station \\
#1373 \, #381 32.Byte 31.Byte
Eingangsdaten_normaler_Service_Modus.eps

Abb. 5-6: Zyklischer Eingangsdatenaustausch im normalen Betrieb

Wenn die 1. Station eine Eingangsdatengrof3e von 20 Bytes hat, dann sind im entsprechenden Ein-
gangsdatenbereich die Sektoren der Bytes 21 bis 32 frei. Der Wert dieser freien Sektoren betrdgt 0.

Pufferspeicher- Pufferspeicher- Hoherwertiges Niederwertiges
adresse adresse Byte Byte g Bit 0
BFM#350[ [T T T BFM #350 2. Byte 1.Byte
1. Station #351 4. Byte 3. Byte
#365 ) #352 6. Byte 5.Byte
#366 N #353 8. Byte 7.Byte
2. Station \\
#381 ~, #359 20. Byte 19. Byte
N
#382 N #360 | Nichtverwendet Nicht verwendet
3. Station \\
#397 ‘\_ »»»»» #365 | Nichtverwendet Nicht verwendet
#366 2.Byte 1. Byte
#367 4. Byte 3. Byte
#1358
64. Station
#1373
Bsp_Zyklische_Daten_lesen.eps

Abb. 5-7: Beispiel
A
Wenn die Eingangsdaten eines DP-Slaves weniger als 32 Bytes betragen, dann ist der Eingangsda-

tenbereich dieses DP-Slaves frei. Wenn jedoch die Eingangsdaten eines DP-Slaves mehr als 32
Bytes betragen, dann wird der erweiterte Betrieb benétigt.
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5.34

Beispiel V

HINWEISE

Zyklischer Eingangsdatenbereich im erweiterten Betrieb [BFM #350-#1373]

Das 64DP-M kann mit jedem DP-Slave 0-244 Bytes an E/A-Daten austauschen. Die Eingangsdaten-
lange der einzelnen DP-Slaves wird je nach Parameterdatei festgelegt, die mit dem GX Configura-
tor-DP erstellt wurde.

Die Gesamtsumme der E/A-Daten fiir alle DP-Slaves betragt jedoch maximal 2048/2048 Bytes.

Untenstehendes Beispiel zeigt die Eingangsdatenlange der 1. Station mit 23 Bytes und die Ein-
gangsdatenldnge der 2. Station mit 7 Bytes. Der freie Pufferspeicherbereich wird mit 0 ausgefiillt.

Pufferspeicher- Pufferspeicher- Hoherwertiges Niederwertiges
adresse adresse Byte Byte 0 Bit 0
BFM#350[ [ T T T T BFM #350 2. Byte 1.Byte
1. Station #351 4. Byte 3. Byte
#361 #352 6. Byte 5.Byte
#362 s #353 8. Byte 7.Byte
2. Station ‘\*\_\

#365 S #361 | Nicht verwendet 23. Byte
#366 BN T %362 2.Byte 1. Byte
3. Station T #363 | 4 Byte 3. Byte
\\ #364 6. Byte 5. Byte
S #365 | Nicht verwendet 7.Byte
______ #366 2. Byte 1. Byte

Bsp_Zyklische_Daten_lesen_2.eps

Abb. 5-8: Beispiel
A

Wenn die Datenldnge aus einer ungeraden Anzahl Bytes besteht, dann wird das letzte hoherwerti-
ge Byte zu einem freien Bereich, da das erste Byte der Stationsdaten als niederwertiges Byte zuge-
ordnet werden muss. Die Daten der nachsten Station werden von der nachsten Adresse an
zugeordnet.

Betragt die Datenlange 0 Bytes, dann werden die Eingangsdaten dieser Station im Eingangsdaten-
bereich nicht bertcksichtigt.
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5.4

HINWEIS

Zyklische Ausgangsdaten

Im Ausgangsdatenbereich werden die zyklischen Ausgangsdaten der DP-Slaves eines PROFIBUS/
DP-Netzwerks gespeichert. Es stehen 2 Eingangsdatenformate zur Verfligung:

@® Normaler Betrieb (Modus 0) und
@® Erweiterter Betrieb (Modus 3).
Diese Modi werden mit BFM #39 (Auswahl Betriebsart) festgelegt.

Wenn der Merker fiir die Konsistenz der zyklischen Ausgangsdaten (BFM #92-#95) eines DP-Slaves
eingestellt wurde, muss der Anwender das in Abschn. 4.1 beschriebene Datenkonsistenzverfahren
anwenden. Das 64DP-M kann mit den DP-Slaves Daten sogar ohne Verwendung des Datenkonsi-
stenzmodus in der zyklischen Ausgangsdatenkommunikation austauschen, wenn die Ausgangsda-
tengrof3e nicht mehr als 16 Bit betragt.

Das 64DP-M muss den Datenkonsistenzmodus beim Datenaustausch mit DP-Slaves anwenden, wenn
die Eingangsdaten mehr als 16 Bit betragen. Wenn Sie den Datenkommunikations-Konsistenzmodus
anwenden, findet die Kommunikation wie im folgt statt.

Vor Beginn der Kommunikationsablaufe sollten ausreichend viel Ausgangsdaten im Datenbereich
der zyklischen Ausgangsdaten-BFM #2350 bis #3373 gespeichert sein.

Zyklische Kommunikation von Ausgangsdaten

SPS FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher
Lesen® P Eingangsdatenbe-
- 4 reich fiir zyklische ® FROM- oder RBFM-Anweisungen
/ Datenkommuni- Die Anweisungen sprechen den
/ | kation Pufferspeicher (BFM) direkt an.
iben@

Schreiben / L Ausgangsdatenbe-

|/ /\ reich fur zyklische @ T0- oder WBFM-Anweisungen
/ /I ( Datenkommuni- Die Anweisungen sprechen den
/ // kation Pufferspeicher (BFM) direkt an.
/
/ / \ PROFIBUS/DP-Netzwerk
O \ ]
Eingangsdaten Eingangsdaten Ausgangsdaten
(Abbild) (Abbild) (Abbild)
Ausgangsdaten
(Abbild) ¥
N J
Slave-Stationen
Zyklische_E_A_Kommunikation.eps

Abb. 5-9: Zyklische Datenkommunikation
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Zyklische Ausgangsdaten

Pufferspeicher (BFM)

5.4.1

HINWEIS

Lesen von zyklischer Ausgangsdaten im Konsistenzmodus

Wenn die Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung fiir die Datenkonsistenz zyklischer Ausgangsdaten
des DP-Slaves in BFM #92-#95 auf EIN stehen (Slave-Parametereinstellung im GX Configurator-DP),
muss folgendermafen vorgegangen werden:

—— > Vom Anwenderprogramm
——p» Automatisch vom 64DP-M

Schreiben Sie mit der TO-Anweisung,
0. 4. in den Ausgangsdatenbereich

(BFM #2350-#3373). Lesen von

Ausgangs-

daten
Schreiben Sie wahrend dieser
Zeit nicht in den Ausgangs-

Setzen Siefiirden DP-Slave den Merker }é datenbereich des DP-Slaves. 9‘
fiir das Senden zyklischer Ausgangs-
daten (BFM #225-#277, Bit 0) auf EIN. EIN Y

Zyklische_Daten_schreiben_bei_Konsistenz.eps

Abb. 5-10: Zeitlicher Verlauf beim Lesen von zyklischen Ausgangsdaten im Konsistenzmodus

Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Ausgangsda-
ten [BFM #92-#95]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Diese Merker steuern die Datenkonsistenz der Ausgangsdaten. Wenn dieses Bit auf EIN steht, dann
muss das in Abschn. 4.1 beschriebene Verfahren angewendet werden. Der Standardwert wird mit
dem GX Configurator-DP festgelegt. Wenn die Datenkonsistenz mit dem GX Configurator-DP groRer
als 16 Bit eingestellt wurde, dann wird das Bits dieses DP-Slaves auf EIN gesetzt. Der Anwender kann
dies jedoch durch Schreiben in diesen Pufferspeicherbereich zuriicksetzen.

Folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der Merker zur Aktivierung/Deaktivierung der Datenkonsi-
stenz zyklischer Ausgangsdaten fiir jeden DP-Slave.

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 33
1 2 1 34
#92 2 3 #94 2 35
15 16 15 48
0 17 0 49
1 18 1 50
#93 2 19 #95 2 51
15 32 15 64

Tab. 5-19: Bits von BFM #92—#95

Eine Aktivierung bzw. Deaktivierung dieser Merker in den Pufferspeicherbereichen BFM #92-#95
hat keine dauerhafte Anderung der in das 64DP-M eingeladenen Konfiguration zur Folge. Das
64DP-M lduft nach einer Ab- und wieder Einschaltung seiner Spannungsversorgung wieder mit
der Originalkonfiguration an, die im internen Flash-Speicher des 64DP-M eingespeichert wurde.
Sie kénnen die Anderungen permanent entweder mit dem GX Configurator-DP einstellen oder fiir
jeden Systemstart liber das Anwenderprogramm.
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5.4.2

Merker fiir das Senden zyklischer Ausgangsdaten [BFM #225-#288]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Merker fiir Senden von Ausgangsdaten sollten dann im Datenkonsistenzmodus fiir einen Datenaus-
tausch mit den DP-Slaves verwendet werden, wenn die Ausgangsdaten mehr als 16 Bit betragen und
wenn der Konsistenzmodus mit den Merkern in BFM #92-#95 aktiviert ist.

Folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der Merker zu den einzelnen DP-Slaves fiir das Senden der Aus-
gangsdaten.

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
#225 0 1 #257 0 33
#226 0 2 #258 0 34
#227 0 3 #259 0 35
#240 0 16 #272 0 48
#241 0 17 #273 0 49
#242 0 18 #274 0 50
#243 0 19 #275 0 51
#256 0 32 #288 0 64

Tab. 5-20: Bits von BFM #225-#288
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5.4.3 Zyklischer Ausgangsdatenbereich im normalen Betrieb [BFM #2350-#3373]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Das 64DP-M kann wie folgt dargestellt mit jedem DP-Slave 32 Byte (16 Worte) zyklische Ausgangs-
daten austauschen.

Pufferspeicher- Pufferspeicher- Hoherwertiges Niederwertiges
adresse adresse Byte Byte g Bit0
BFM#23s0[ [ T BFM #2350  2.Byte 1.Byte
1. Station #2351 4. Byte 3.Byte
#2365 #2352 6. Byte 5.Byte
#2366 s #2353 8. Byte 7. Byte
2. Station S
#2381 _ S
#2382 N S #3265 32.Byte 31.Byte
3. Station N\ #2366 2. Byte 1. Byte
#2397 N #2367 4 Byte 3. Byte
N\ #2368 6. Byte 5. Byte
N #2369 8. Byte 7.Byte
#3358 N
64. Station \-\
#3373 \, #2381 32.Byte 31.Byte
Eingangsdaten_normaler_Service_Modus.eps

Abb. 5-11: Zyklischer Ausgangsdatenaustausch im normalen Betrieb

Beispiel V Wenn die 1. Station eine Ausgangsdatengrof3e von 20 Bytes hat, dann sind im entsprechenden Aus-
gangsdatenbereich die Sektoren der Bytes 21 bis 32 frei. Der Wert dieser freien Sektoren betragt 0.

Pufferspeicher- Pufferspeicher- Hoherwertiges Niederwertiges
adresse adresse Byte Byte g Bit 0
BFM#2350[ [T BFM #2350 2.Byte 1.Byte
1. Station #2351 4. Byte 3.Byte
#2365 #2352 6. Byte 5.Byte
#2366 RN #2353 8. Byte 7.Byte
2. Station ‘\\
#2381 N #2359 [ 20.Byte 19. Byte
#2382 \\‘ #2360 | Nichtverwendet Nicht verwendet
3. Station \\
#2397 N #2365 | Nichtverwendet Nicht verwendet
T 42366 2. Byte 1. Byte
#2367 4. Byte 3.Byte
#3358
64. Station
#3373
Bsp_Zyklische_Daten_lesen.eps

Abb. 5-12: Beispiel
A
HINWEIS Wenn die Ausgangsdaten eines DP-Slaves weniger als 32 Bytes betragen, dann ist der Ausgangs-

datenbereich dieses DP-Slaves frei. Wenn jedoch die Ausgangsdaten eines DP-Slaves mehr als 32
Bytes betragen, dann wird der erweiterte Betrieb bendtigt.
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5.4.4

Beispiel VV

HINWEISE

Zyklischer Ausgangsdatenbereich im erweiterten Betrieb [BFM #2350-#3373]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Das 64DP-M kann mit jedem DP-Slave 0-244 Bytes an E/A-Daten austauschen. Die Ausgangsdaten-
lange der einzelnen DP-Slaves wird je nach Parameterdatei festgelegt, die mit dem GX Configura-
tor-DP erstellt wurde.

Die Gesamtsumme der E/A-Daten fir alle DP-Slaves betragt jedoch maximal 2048/2048 Bytes.

Untenstehendes Beispiel zeigt die Ausgangsdatenlange der 1. Station mit 23 Bytes und die Aus-
gangsdatenldnge der 2. Station mit 7 Bytes. Der freie Pufferspeicherbereich wird mit 0 ausgefiillt.

Pufferspeicher- Pufferspeicher- Hoherwertiges Niederwertiges
adresse adresse Byte Byte g Bit0
BFM #2350 [T T BFM #2350 2.Byte 1.Byte
1. Station #2351 4.Byte 3.Byte
#2361 #2352 6. Byte 5.Byte
#2362 N #2353 8. Byte 7.Byte
2. Station .\"\_\

#2365 .\*\\\ #2361 | Nicht verwendet 23.Byte
#2366 s #2362 2. Byte 1.Byte
3. Station S #2363 4. Byte 3.Byte
Y #2364 6. Byte 5. Byte
S #2365 | Nichtverwendet 7. Byte
#2366 | 2.Byte 1.Byte

Bsp_Zyklische_Daten_lesen_2.eps

Abb. 5-13: Beispiel
A

Wenn die Datenlange aus einer ungeraden Anzahl Bytes besteht, dann wird das letzte hoherwerti-
ge Byte zu einem freien Bereich, da das erste Byte der Stationsdaten als niederwertiges Byte zuge-
ordnet werden muss. Die Daten der ndchsten Station werden von der nachsten Adresse an
zugeordnet.

Betragt die Datenlange 0 Bytes, dann werden die Eingangsdaten dieser Station im Ausgangsda-
tenbereich nicht berticksichtigt.
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Azyklische Eingangsdaten Pufferspeicher (BFM)

5.5 Azyklische Eingangsdaten

Mit derazyklischen Kommunikation konnen Sie wahrend zyklischer Kommunikation die DP-Slave-Pa-
rameter einstellen und @ndern. Der E/A-Datenkanal besteht aus 244 Bytes (4 Byte fiir Kopfdaten und
bis zu 240 Bytes fiir Anwenderdaten). Eine azyklische Datenkommunikation besitzt geringere Priori-
tat als die zyklische Datenkommunikation.

Das 64DP-M verfligt Gber 4 Datenbereiche fiir azyklische Eingangskommunikation.

Der Datenkommunikationsprozess azyklischer Eingangsdaten lauft entsprechend folgendem Zeit-
diagramm ab, damit eine Kommunikationsdatenkonsistenz gesichert ist.

HINWEIS Die azyklische Kommunikation von E/A-Daten kann nur im RUN-Modus (BFM #0 = K1), Ldschmo-
dus (BFM #0 = K3) oder AutoLoschmodus (BFM #0 = K4) verwendet werden.

Azyklische E/A-Datenkommunikation

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher
o A Bereich 1 Eingangsdatenbe-
Lesen 4 Bereich 2 reich fir azyklische @ FROM- oder RBFM-Anweisungen
- g:::z: i E:ttiz?]kommum— Die Anweisungen sprechen den
Schreiben® i Pufferspeicher (BFM) direkt an.
—_— Bereich 1 Ausgangsdatenbe-
Bereich 2 reich fir azyklische @ T0- oder WBFM-Anweisungen
Bereich 3 Datenkommuni- Die Anweisungen sprechen den
Bereich 4 kation Pufferspeicher (BFM) direkt an.
0 PROFIBUS/DP-Netzwerk 0
N J
Slave-Stationen
Azyklische_Input_Kommunikation.eps

Abb. 5-14: Azyklische Eingangsdatenkommunikation

Lesevorgang wiahrend Datenkommunikation azyklischer Eingangsdaten

—— > Vom Anwenderprogramm
Schreiben Sie mit der TO-Anweisung,

o. 4. die Anforderung von DP-Slave- ——p» Automatisch vom 64DP-M
Eingangsdaten in den Bereich 1 von

BFM #4520-#4523.

Schreiben

. B Lesen Sie wihrend dieser
Aktivieren Sie den Merker zur Zeit nicht aus dem
Anforderung azyklischer Eingangsdaten azyklischen Eingangs-
in den Bereich 1 (BFM #4500, Bit 0) und datenbereich
warten Sie, bis dieser vom 64DP-M .
zurlick gesetzt wird. EIN i

Lesen Siedie azyklischen Eingangsdaten
aus Bereich 1.
(BFM #4520-#4643)

Lesen

Lesen_azyklischer_Daten.eps

Abb. 5-15: Zeitlicher Verlauf
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5.5.1 Merker fiir Anforderung azyklischer Eingangsdaten [BFM #4500-#4503]
- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Verwenden Sie diesen Anforderungsmerker fiir die Abfrage von azyklischen Eingangsdaten aus den
DP-Slaves.

Folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der Datenanforderung azyklischer Eingangsdaten fiir jeden
Datenbereich.

Bereich fiir azyklische Eingangsdaten

BFM-Nr. Bit-Nr. | Beschreibung
Kopfdaten Anwenderdaten

Merker fiir Anforderung azyklischer Eingangsda-

. ich BFM #4520-#4523 BFM #4524-#4643
#4500 ten in den Bereich 1

1-15 Nicht verwendet — —

Merker fiir Anforderung azyklischer Eingangsda-

#4501 ten in den Bereich 2 BFM #4644-#4647 BFM #4648-#4767

1-15 Nicht verwendet — —

Merker fiir Anforderung azyklischer Eingangsda-

#4502 ten in den Bereich 3 BFM #4768-#4771 BFM #4772-#4891

1-15 Nicht verwendet — —

Merker fiir Anforderung azyklischer Eingangsda-

#4503 ten in den Bereich 4 BFM #4892-#4895 BFM #4896-#5015

1-15 Nicht verwendet — —

Tab. 5-21: Bits von BFM #4500-#4503

5.5.2 Bereich fiir azyklische Eingangsdaten [BFM #4520-#5015]

Das 64DP-M verfligt liber 4 Datenbereiche einer Gré3e von 248 Bytes, die flir azyklische Eingangs-
daten iber Kommunikationskanale bestimmt sind.

BFM-Nr.

Daten- Daten- Daten- Daten- Bezeichnung | Beschreibung

bereich 1 bereich2 | bereich3 | bereich 4

® Wenn Anforderungsdaten geschrieben werden
Schreibt die firr das Lesen bestimmte projektierte Slave-Nummer.
Slave- Der giiltige Bereich liegt zwischen 1 und 64 (Slaves).

Nummer Wenn Daten gelesen werden
Zeigt die projektierte Slave-Nummer an. Der glltige Bereich liegt
zwischen 1 und 64 (Slaves).

#4520 #4644 #4768 #4892

Wenn Anforderungsdaten geschrieben werden
Schreibt die fiir die Auslesung bestimmte Steckplatznummer. Diese
Steckolatz- Nummer wird Uber die Adressierung der azyklischen Services
#4521 #4645 #4769 #4893 ccplaiE definiert.
Nummer

Wenn Daten gelesen werden
Zeigt die Steckplatznummer an. Diese Nummer wird tiber die
Adressierung der azyklischen Services definiert.

Wenn Anforderungsdaten geschrieben werden
Schreibt den Indexwert.

® Wenn Daten gelesen werden
Zeigt den Indexwert der Daten an.

#4522 #4646 #4770 #4894 Index®

Wenn Anforderungsdaten geschrieben werden
Schreibt die fur die Auslesung bestimmte Datenlénge. Der gliltige
Bereich liegt zwischen 1 und 240 (Bytes).

® Wenn Daten gelesen werden
Zeigt die Datenlange der Lesedaten an. Der giiltige Bereich liegt
zwischen 1 und 240 (Byte).

#4523 #4647 #4771 #4895 Léinge®

#4524— #4648- #4772- #4896-

@
#4643 #4767 #4891 #5015 Daten(] Anwenderdaten

Tab. 2-22: Zuordnung der Bereiche fiir azyklische Eingangsdaten

O Ein Byte wird in eine BFM-Nr. geschrieben, mit Ausnahme des Datenfelds.
@ Die GroBe des Feldes Daten[ ] betrdgt 240 Bytes.
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5.6 Azyklische Ausgangsdaten

Mit derazyklischen Kommunikation konnen Sie wahrend zyklischer Kommunikation die DP-Slave-Pa-
rameter einstellen und @ndern. Der E/A-Datenkanal besteht aus 244 Bytes (4 Byte fiir Kopfdaten und
bis zu 240 Bytes fiir Anwenderdaten). Eine azyklische Datenkommunikation besitzt geringere Priori-
tat als die zyklische Datenkommunikation.

Das 64DP-M verfligt Gber 4 Datenbereiche fiir azyklische Ausgangskommunikation.

Der Datenkommunikationsprozess azyklischer E/A-Datenkommunikation lauft entsprechend fol-
gendem Zeitdiagramm ab, damit eine Kommunikationsdatenkonsistenz gesichert ist.

HINWEIS Die azyklische Kommunikation von E/A-Daten kann nur im RUN-Modus (BFM #0 = K1), Léschmo-
dus (BFM #0 = K3) oder AutoL6schmodus (BFM #0 = K4) verwendet werden.

Azyklische E/A-Datenkommunikation

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher
L o Bereich 1 Eingangsdatenbe-
esen ; ich fii i
> gere!c: § rDelih fll(" azykllsshe @ FROM- oder RBFM-Anweisungen
BZ::zh : kaatiir; ommunt Die Anweisungen sprechen den
Schreiben® ! Pufferspeicher (BFM) direkt an.
EE— Bereich 1 Ausgangsdatenbe-
Bereich 2\ reich fiir azyklische @ 70- oder WBFM-Anweisungen
Bereich 3 \ Datenkommuni- Die Anweisungen sprechen den
Bereich 4 kation Pufferspeicher (BFM) direkt an.
\
\ PROFIBUS/DP-Netzwerk
] \ {]
N J
Slave-Stationen
Azyklische_Output_Kommunikation.eps

Abb. 5-16: Azyklische Eingangsdatenkommunikation

Schreibvorgang wahrend Datenkommunikation azyklischer Eingangsdaten

——— > Vom Anwenderprogramm

Schreiben Sie mit der TO-Anweisung, — p Automatisch vom 64DP-M
0. 4. die DP-Slave-Ausgangsdaten in

den Bereich 1 von BFM #5760-#5883. )
Schreiben

Schreiben Sie wahrend dieser
Aktivieren Sie fiir den DP-Slave den Zeit nicht in den azyklischen

Merker fiir das Senden azyklischer Ausgangsdatenbereich des
Ausgangsdaten (BFM #4510, Bit0) und DP-Slaves.

warten Sie, bis dieser vom 64DP-M

zuriick gesetzt wird. EIN Y

Zyklische_Daten_schreiben_bei_Konsistenz.eps

Abb. 5-17: Zeitlicher Verlauf
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5.6.1 Merker fiir das Senden azyklischer Ausgangsdaten [BFM #4510-#4513]
- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben
Verwenden Sie diesen Merker fiir das Senden von azyklischen Eingangsdaten an die DP-Slaves.
Folgende Tabelle zeigt die Zuordnung fiir das Senden azyklischer Ausgangsdaten der einzelnen Ka-
nale.
Bereich fiir azyklische Ausgangsdaten
BFM-Nr. Bit-Nr. | Beschreibung
Kopfdaten Anwenderdaten
0 Merker fiir d.:as Senden azyklischer Ausgangsda- BEM #5760-#5763 BEM #5764—#5883
#4510 ten aus Bereich 1
1-15 Nicht verwendet — —
0 Merker fiir dgs Senden azyklischer Ausgangsda- BFEM #5884—#5887 BFEM #5888-#6007
#4511 ten aus Bereich 2
1-15 Nicht verwendet — —
0 Merker fir d.as Senden azyklischer Ausgangsda- BEM #6008—#6011 BEM #6012-#6131
#4512 ten aus Bereich 3
1-15 Nicht verwendet — —
0 Merker fir dgs Senden azyklischer Ausgangsda- BFEM #6132-#6135 BFEM #6136-#6255
#4513 ten aus Bereich 4
1-15 Nicht verwendet — —
5.6.2 Datenbereich azyklischer Ausgangsdaten [BFM #5760-#6255]
- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben
Das 64DP-M verfligt Giber 4 Datenbereiche einer GréBe von 248 Bytes fiir azyklische Ausgangsdaten
Uber Kommunikationskanale.
BFM-Nr.
Daten- Daten- Daten- Daten- Bezeichnung | Beschreibung
bereich1 | bereich2 | bereich3 | bereich 4
Slave- Zieladresse des Slaves
#5760 #5884 #6008 #6132 Nummer Der gliltige Bereich liegt zwischen 1 und 64 (Slaves).
Steckplatz- Steckplatznummer des Slaves
#5761 #5885 #6009 #6133 Numrzer Diese Nummer wird Uber die Adressierung der azyklischen Services
definiert.
#5762 #5886 #6010 #6134 Index® Indexwert fuir das Senden der Daten
s @ Lange der Anwenderdaten
#5763 #5887 #6011 #6135 Lange Der gliltige Bereich liegt zwischen 1 und 240 (Byte).
#5764- #5888- #6012- #6136— )
#5883 #6007 #6131 #6255 Datent] Anwenderdaten
Tab. 2-23: Zuordnung der Bereiche fiir azyklische Ausgangsdaten

® Ein Byte wird in eine BFM-Nr. geschrieben, mit Ausnahme des Datenfelds.
@ Die GroRe des Feldes Daten[ ] betrdgt 240 Bytes.
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5.6.3

Merker fiir interne Master/Slave-Parameterfehler [BFM #7000-#7003]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben (nur bei Reset auf 0)

Zeigtvon jedem DP-Slave den Fehlerstatus der internen Master/Slave-Parameter an. Wenn das Bit auf
EIN steht, dann gibt es mit diesem DP-Slave ein internes Master/Slave-Parameterproblem.

Stehteines dieser BitsaufEIN, dannist der Zustand des entsprechenden Bitsin BFM #29, Bit 3auch EIN.
Das Zurlicksetzen von BFM #29, Bit 3 [6scht auch BFM #7000-#7003 auf KO.

Folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der Merker fiir interne Master/Slave-Parameterfehler der ein-
zelnen DP-Slaves.

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.

0 1 0 33

1 2 1 34

#7000 2 3 #7002 2 35
15 16 15 48

0 17 0 49

1 18 1 50

#7001 2 19 #7003 2 51
15 32 15 64

Tab. 5-24: Bits von BFM #7000-#7003
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5.64 Daten des internen Master-/Slave-Parameterfehlers [BFM #7008-#7071]
- Speicherzugriff: Nur Lesen
Fir jeden DP-Slave sind Master/Slave Parameterfehlerdaten vorhanden, die mit den folgenden Feh-
lercodes implementiert werden.
Steht eines dieser Bits auf EIN, dann ist der Zustand des entsprechenden Bits in BFM #29, Bit 3 und in
BFM #7000-#7003 auch EIN. Das Zuriicksetzen von BFM #29, Bit 3 [6scht auch BFM #7000-#7003 und
BFM #7008-#7071 auf KO.
Bit-Nr. |Bezeichnung Beschreibung
0 Fehler zyklische Ausgangsdaten |Ungililtige Slave-FDL-Adresse
1 Der DP-Slave nimmt nicht am zyklischen Datenaustausch teil.
Fehler zyklische Eingangsdaten
2 Ungliltige Slave-FDL-Adresse
3 Lade.n von'Parameter—/ Das Laden eines Slave-Parametersatzes ist gescheitert.
Konfigurationsdaten
4 Anforderung Slave-Diagnose Die Slave-FDL-Adresse ist ungliltig oder der DP-Slave wurde nicht aktiviert.
5 Nicht verwendet —
6 Die Slave-FDL-Adresse ist ungliltig oder der DP-Slave wurde nicht aktiviert.
Anforderung Alarmmeldung
7 Keine Alarme vorhanden
® Keine zu quittierenden Alarme fur die entsprechende Ablaufnummer
o vorhanden
8 Alarmquittierung ® Kein zu quittierender Alarm dieses Typs vorhanden
® Kein Alarm zu quittieren, da Alarme fiir diesen DP-Slave deaktiviert sind
Nicht verwendet —
10 Fehler azyklische Eingangsdaten |Ist bei allen Fehlern aktiviert
" Fehler azvklische Einaandsdaten e Dienst wurde durch Partnerstation blockiert
2Kl ingang ® Der DP-Slave hat diesen Dienst deaktiviert
12 Fehler azyklische Eingangsdaten | Falsche Parameteranforderung
13 Ist bei allen Fehlern aktiviert
14 Fehler azyklische Ausgangsdaten | Dienst wurde durch Partnerstation blockiert
15 Falsche Parameteranforderung
Tab. 5-25: Bits von BFM #7008-#7071
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5.7

HINWEIS

Slave-Diagnoseinformation

Das 64DP-M kann direkt aus den Pufferspeicherbereichen BFM #7209 sowie BFM #7210-#7335 die ak-
tuellen Slave-Diagnoseinformationen des vorgewdhlten DP-Slaves auslesen. Folgendes Zeitdia-
gramm verdeutlicht, wie die aktuellen Slave-Diagnoseinformationen ausgelesen werden.

Die azyklische Kommunikation von E/A-Daten kann nur im RUN-Modus (BFM #0 = K1), Léschmo-
dus (BFM #0 = K3) oder AutoLéschmodus (BFM #0 = K4) verwendet werden.
SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher Interner FIFO-Bereich fiir
©0) Slave- Slave-Diagnose ® FROM- oder RBFM-Anweisungen
Lesen Diagnose- [ FIFO-Diagnosedaten | Die Anweisungen sprechen den
-—— Information : (max. 64 Eintrége) } Pufferspeicher (BFM) direkt an.
L !
Schreiben® : 7 } @ T0- oder WBFM-Anweisungen
—_ Aktuelle Slave- LA | Die Anweisungen sprechen den
Diagnose- ) [ Pufferspeicher (BFM) direkt an.
Information s I\ I
, ——fr-y————————-
i Z .I v
Anforderung/ Slave-Diagnose-Informationen mit der FIFO-Funktion
m I . L - N
, / - ; ) PROFIBUS/DP-Netzwerk
s / \
7 \
V.. / \
G J
Slave-Stationen
Slave_Diagnose.eps

Abb. 5-18: Verarbeitung bei direktem Auslesen der Diagnoseinformation

Auslesen der aktuellen Slave-Diagnoseinformationen

Die Slave-Diagnoseinformationen aller DP-Slaves werden gelesen und analysiert.
Danach wird das Bit 9 von BFM #29 (Slave-Diagnosedaten vorhanden) zuriick gesetzt.

Merker ,Slave-Diagnosedaten vorhanden”
BFM #29, Bit 9 + EIN

Merker fir internen Master-/ Slave-Para-

meterfehler BFM #7200--#7203 EIN 4

Der Merker fiir Slave-Diagnose-Status kann durch Schreiben
Schreiben Sie mit der TO-Anweisung, o. &. von KO in BFM #7200-#7203 zurtickgesetzt werden.
die Nummer des Slaves in BFM #7209, der
Diagnoseinformation ausgeben soll.

Schreiben

Lesen Sie wahrend

dieser Zeit nicht aus
Aktivieren Sie den Merker BFM #7208, Bit 0 ’e den Bereichen 9‘

Slave-Diagnoseanforderung. Dieser wird BEM #7210-#7335
nach Auslesen der Diagnoseinformation ’
automatisch zuriick gesetzt. | EIN t

Lesen Sie die Slave-Diagnosedaten mit der

FROM-Anweisung, o. d. aus BFM #7210-

#7335.

Lesen

—— > Vom Anwenderprogramm
—p Automatisch vom 64DP-M

Lesen_azyklischer_Daten.eps

Abb. 5-19: Zeitlicher Verlauf
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5.7.1 Merker fiir Slave-Diagnosestatus [#7200-#7203]
- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben (nur bei Reset auf 0)
Merker fiir Slave-Diagnosestatus zeigen an, welche DP-Slaves Diagnoseinformationen gesendet ha-
ben. Wenn das Bit auf EIN steht, dann hat das DP-Slave eine Diagnoseinformation gesendet.
Steht eines dieser Bits auf EIN, dannist der Zustand des entsprechenden Bits in BFM #29, Bit 9 auch ON.
Das Zurlicksetzen von BFM #29, Bit 9 [6scht auch BFM #7200 bis #7203 auf KO.
BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 33
1 2 1 34
#7200 2 3 #7202 2 35
15 16 15 48
0 17 0 49
1 18 1 50
#7201 2 19 #7203 2 51
15 32 15 64
Tab. 5-26: Bits von BFM #7200-#7203
5.7.2 Slave-Diagnoseanforderung [BFM #7208]
- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben (nur 1 Scan-Vorgang)
Dieser Merker wird auf EIN gesetzt (Wert K1 muss in BFM #7208 geschrieben werden), wenn die Sla-
ve-Diagnoseninformation der in BFM #7209 spezifizierten DP-Slaves ausgelesen werden soll.
Wenn die Slave-Diagnoseninformation in BFM #7210-#7335 zur Verfligung steht, wird dieser Merker
zuriickgesetzt.
Bit-Nr. |Beschreibung
0 Merker Slave-Diagnoseanforderung
1-15 Nicht verwendet
Tab. 5-27: Bits von BFM #7208
5.7.3 Slave-Nummer fiir Anforderung [BFM #7209]
- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben
Legt die Nummer des Slaves fest, der die aktuelle Slave-Diagnoseinformation in den Speicherbereich
BFM #7210-#7335 schreibt.
Der giiltige Bereich liegt zwischen 1 und 64 (Slaves).
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5.7.4 Daten der Slave-Diagnoseinformation [BFM #7210-#7335]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Die aktuellen Slave-Diagnoseinformationen kdnnen aus BFM #7210-#7335 gelesen werden. Das Da-
tenformat fir die Slave-Diagnoseinformation ist wie folgt:

Jedes Byte wird in einen separaten Pufferspeicherbereich geschrieben. Ausnahme davon ist das Feld
~ExtDiagData” (externe Diagnosedaten).

BFM-Nr. Bezeichnung
#7210 Slave-Adresse
#7211 Stationsstatus 1
#7212 Stationsstatus 2
#7213 Stationsstatus3
#7214 Master-Adresse
#7215 Ident-Nummer
#7216 Lange

#7217--7335 Externe Diagnosedaten (ExtDiagData) [238 Bytes]

Tab. 5-28: Speicherzuordnung der Slave-Diagnoseinformation

Slave-Adresse

Das ist die Adresse der Slave-Station, deren Diagnosestatus ausgelesen wurde. Der giiltige Bereich
liegt zwischen 0 und 125.

Stationsstatus 1

Bit-Nr. |Beschreibung

0 Dieses Bit wird vom 64DP-M gesetzt, wenn der DP-Slave nicht mehr Gber den Bus erreicht werden kann.

1 Der DP-Slave kann keine gtiltigen Eingangsdaten liefern. Das 64DP-M ruft solange Diagnosedaten ab, bis der
DP-Slave dieses Bit zurlicksetzt.

5 Der Vergleich zwischen den vom 64DP-M uibertragenen Konfigurationsdaten mit den aktuellen Konfigurati-
onsdaten des DP-Slaves ist fehlgeschlagen. Das DP-Slave wartet auf eine Neukonfiguration.

3 Wenn dieses Bit gesetzt ist, dann enthalten die Daten im Bereich ExtDiagData zusétzliche Diagnoseinformatio-
nen. Diese Daten sind anbieterspezifisch.

2 Dieses Bit wird vom DP-Slave gesetzt, wenn eine in den Parametrierungsdaten geforderte Funktion nicht
unterstiitzt wird.

5 Das 64DP-M setzt diesen Merker, wenn es vom DP-Slave eine nicht plausible Antwort erhalten hat.

6 Wenn die letzten Parametrierungsdaten des 64DP-M inkorrekt waren, z. B. infolge einer falschen Identifizie-
rungsmarkierung, fordert der DP-Slave neue Parametrierungsdaten an.

7 Dieses Bit wird vom 64DP-M gesetzt, wenn die Master-FDL-Adresse der Diagnosedaten nicht mit der tatsachli-
chen Stationsadresse Ubereinstimmt oder eine ungliltige Master-FDL-Adresse enthalt (OxFF).

Tab. 5-29: Bitzuordnung
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Stationsstatus 2

Bit-Nr. |Beschreibung

Die Parametrierung des DP-Slaves wurde noch nicht ausgefiihrt oder ist fehlgeschlagen. Das DP-Slave erwar-

0 tet vom 64DP-M neue Parametrierungsdaten.

1 Der DP-Slave kann keine gliltigen Eingangsdaten liefern. Das 64DP-M ruft solange Diagnosedaten ab, bis der
DP-Slave dieses Bit zuriicksetzt. Wahrend dieser Zeit findet kein Austausch von Prozessdaten statt.

2 Dieses Bit wird vom DP-Slave stdndig gesetzt (EIN).

Uber diesen Merker zeigt das DP-Slave an, dass dessen Uberwachungszeit (Watchdog) aktiv ist. Wenn es wéh-
3 rend dieser Zeit keine giiltige Meldung vom 64DP-M erhilt, dann stellt es die Ubertragung von zyklischen
Daten ein und wechselt in den fehlersicheren Zustand.

Dieses Bit wird vom DP-Slave gesetzt, sobald es einen FREEZE-Steuerbefehl vom 64DP-M erhalten hat. Die

4 Steuerbefehle werden Uber die globalen Funktionen Gbermittelt.

5 Dieses Bit wird vom DP—S!ave gesetzt, soballd es e-jnen SYNC—SteuerbefehI vom 64DP-M erhalten hat. Die Steu-
erbefehle werden (iber die globalen Funktionen Gibermittelt.

6 _

7 Dieser Merker wird vom 64DP-M gesetzt, wenn ein 64DP-M im Parametersatz als deaktiviert gekennzeichnet

oder aus der zyklischen Verarbeitung entfernt wurde.

Tab. 5-30: Bitzuordnung

Stationsstatus 3

Bit-Nr. |Beschreibung

0-6 Nicht verwendet.

Dieses Bit kann sowohl vom 64DP-M als auch vom DP-Slave beeinflusst werden: Das 64DP-M setzt dieses Bit,
wenn der DP-Slave mehr Diagnoseinformationen sendet, als vom 64DP-M im Diagnosepuffer aufgenommen
werden konnen. Die DP-Slave-Anwendung setzt dieses Bit, wenn mehr Diagnoseinformationen, auch durch
Wiederholung, vorhanden sind, als vom DP-Slave verarbeitet werden kdnnen.

Tab. 5-31: Bitzuordnung

Master-Adresse

Adresse der Master-Station (64DP-M), die den DP-Slave parametriert hat. Wenn das DP-Slave noch
nicht parametriert wurde, dann empfangt die Master-FDL-Adresse den Wert.

Ident-Nummer

Jeder DP-Slave ist UGiber eine individuelle Identifizierungsnummer gekennzeichnet.

Lange

Lange der Diagnosedaten

ExtDiagData (Externe Diagnosedaten)

In diesem Datensatz kann der DP-Slave weitere zusatzliche anbieterspezifische Diagnoseinformatio-
nen speichern. Die gerédte-, kanal- und identifikationsbezogenen Diagnoseinformationen sind als
Blockstrukturen definiert.

@ Gerdtebezogene Diagnose (DPVO)

Der Block fiir gerdatebezogene Diagnoseinformation besteht aus einem Header-Byte und einer
variablen Anzahl von Bytes mit gerdtebezogener Diagnoseinformation allgemeiner Art, etwa
tiber Unter- bzw. Uberspannung oder Ubertemperatur. Diese Codierung ist geratespezifisch. Fuir
eine weitere Evaluierung miissen Ident-Nummer und GSD verwendet werden.

ExtDiagData[0]: Bit 0-5 = Blockldnge inklusive Header
Ist dieser Wert = 63 stehen 62 Byte Diagnosedaten
zur Verfligung
Bit 6 = 0
Bit 7 = 0
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@ Identifikationsbezogene Diagnose (Moduldiagnose)

Der Block fiiridentifikationsbezogene Diagnose besteht aus einem Header-Byte und einer variab-
len Anzahl aus Bytes mit identifikationsbezogener Diagnoseinformation. Ein Bit ist fiir jedes
Identifikationsbyte reserviert, das wahrend der Konfiguration zugewiesen wird. Die Bit-Struktur
wird immer bis zum Byte-Limit aufgefillt, wobei die nicht konfigurierten Bits den Wert Null
zugewiesen bekommen. Ein gesetztes Bit zeigt an, dass die Diagnosedaten in diesem E/A-Bereich
vorhanden sind, wobei der Diagnosetyp aber nicht angezeigt wird. Die wahrend der Konfigura-
tion definierte Reihenfolge muss eingehalten werden.

ExtDiagDatal[0]: Bit 0-5 = Blocklange inklusive Header
Ist dieser Wert = 63 stehen 62 Byte Diagnosedaten
zur Verfligung
Bit 6 = 1
Bit 7 = 0
ExtDiagData[1]: Bit 0 = 1: Modul 1 hat Diagnosedaten
Bit 1 = 1: Modul 2 hat Diagnosedaten
Bit 2 = 1: Modul 3 hat Diagnosedaten
ExtDiagDatal[2]: Bit 0 = 1: Modul 9 hat Diagnosedaten
Bit 1 = 1: Modul 10 hat Diagnosedaten
Bit 2 = 1: Modul 11 hat Diagnosedaten

@® Kanalbezogene Diagnose

In diesem Block werden fortlaufend die diagnostizierten Kandle und die Diagnosenursachen
eingeladen. Die Lange jedes Eintrages betragt 3 Byte.
Identifikationsnummer:

ExtDiagDatal[0]: Bit 0-5 = Modulnummer 0-63
Bit 6 = 0
Bit 7 = 1
ExtDiagData[1l: Bit 0-5 = Kanalnummer 0-63
Bit 6 = 1: Eingangskanal
Bit 7 = 1: Ausgangskanal
ExtDiagDatal[2]: Bit 0-4 = 0: Reserviert
Bit 0-4 = 1: Kurzschluss
Bit 0-4 = 2: Unterspannung
Bit 0-4 = 3: Uberspannung
Bit 0-4 = 4 Uberlast
Bit 0-4 = 5: Uber-/ Untertemperatur
Bit 0-4 = 6: Kabelbruch
Bit 0-4 = 7 Oberer Grenzwert Uiberschritten
Bit 0-4 = 8: Unterer Grenzwert unterschritten
Bit 0-4 = 9: Fehler
Bit 0-4 = 10-15: Reserviert
Bit 0-4 = 16-31: Anbieterspezifisch
Bit 5-7 = 1: Kanaltyp 1 Bit-Fehler®
Bit 5-7 = 2: Kanaltyp 2 Bit-Fehler®
Bit 5-7 = 3 Kanaltyp 4 Bit-Fehler®
Bit 5-7 = 4: Kanaltyp 1 Byte—FehIer<D
Bit 5-7 = 5: Kanaltyp 1 Wort-Fehler®
Bit 5-7 = 6: Kanaltyp 2 Wort-Fehler®

O Dper Kanaltyp wird nur fiir Diagnosezwecke verwendet und hat keinen Einfluss auf Identifikatoren
oder Module aus den Konfigurationsdaten.
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ExtDiagDatal[3]: Bit 0-5 = Modulnummer 0-63
Bit 6 = 0
Bit 7 = 1
ExtDiagDatal4]: Bit 0-5 = Kanalnummer 0-63
Bit 6 = 1: Eingangskanal
Bit 7 = 1: Ausgangskanal
ExtDiagDatal[5]: Bit 0-4 = 0: Reserviert
Bit 0-4 = 1: Kurzschluss
Bit 0-4 = 2: Unterspannung
Bit 0-4 = 3: Uberspannung
Bit 0-4 = 4 Uberlast
Bit 0-4 = 5: Uber-/ Untertemperatur
Bit 0-4 = 6: Kabelbruch
Bit 0-4 = 7: Oberer Grenzwert liberschritten
Bit 0-4 = 8: Unterer Grenzwert unterschritten
Bit 0-4 = 9: Fehler
Bit 0-4 = 10-15: Reserviert
Bit 0-4 = 16-31: Anbieterspezifisch
Bit 5-7 = 1: Kanaltyp 1 Bit-Fehler®
Bit 5-7 = 2: Kanaltyp 2 Bit-Fehler®
Bit 5-7 = 3: Kanaltyp 4 Bit-Fehler®
Bit 5-7 = 4: Kanaltyp 1 Byte—FehIer<D
Bit 5-7 = 5: Kanaltyp 1 Wort-Fehler®
Bit 5-7 = 6: Kanaltyp 2 Wort-Fehler®

O Der Kanaltyp wird nur fiir Diagnosezwecke verwendet und hat keinen Einfluss auf Identifikatoren
oder Module aus den Konfigurationsdaten.
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5.8

FIFO-Diagnoseinformationen

Das 64DP-M kann bis zu 64 Slave-Diagnoseinformationen als Eintrage im internen FIFO-Diagnose-
bereich (angelegt fiir alle DP-Slaves) ablegen. Die in den internen Diagnose-FIFO-Bereich eintreffen-
den Slave-Diagnoseinformationen kdnnen in den Pufferspeicherbereichen BFM #7338-#7463 einer
nach dem anderen gespeichert und ausgelesen werden. Die dlteren Eintrage werden dabei zuerst
ausgelesen. Folgendes Zeitdiagramm verdeutlicht, wie die Auslesung der aktuellen Slave-Diagnose-
informationen erfolgt.

Wenn jedoch bis zu 64 Slave-Diagnoseinformationen im internen Diagnose-FIFO-Bereich eingelesen
und abgelegt worden sind, dann werden die neu eintreffenden Slave-Diagnoseinformation solange
ignoriert, bis der Merker ,FIFO-Diagnosebereich voll“ in BFM #29, Bit 13 abgeschaltet wird.

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher Interner FIFO-Bereich fiir
Lesen® ptave: Slave-Diagnose ® FROM- oder RBFM-Anweisungen
lagnose- | Die Anweisungen sprechen den
- A FIFO-Daten 9 p
Information |~ (max. 64 Eintrége) Pufferspeicher (BFM) direkt an.
Schreiben®@ | @ 10- oder WBFM-Anweisungen
- Die Anweisungen sprechen den
\ Pufferspeicher (BFM) direkt an.
VAR
7 Y
Slave-Diagnose-Informationen mit der FIFO-Funktion
] F A ]
/ \ PROFIBUS/DP-Netzwerk
N J
Slave-Stationen
FIFO_Slave_Diagnose.eps

Abb. 5-20: Verarbeitung der Diagnoseinformation mit der FIFO-Funktion
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Auslesen der FIFO-Slave-Diagnoseinformationen

Lesen Sie wahrend

) o —— > Vom Anwenderprogramm
Aktivieren Sie den Merker FIFO-Diagnose- dieser Zeit nicht aus

anforderung BFM #7336, Bit 0. Dieser wird ’6 BF!\iem Bereich 9‘ ——p» Automatisch vom 64DP-M
automatisch zuriick gesetzt, sobald die #7338-#7463.
FIFO-Diagnoseinformation gelesen wurde 4 EIN t

Lesen Sie mitder FROM-Anweisung, 0. 4. die
FIFO-Diagnosedaten aus dem Bereich
(BFM #7338-#7463) aus.

Lesen
/1 Der interne FIFO-Zahler
BFM #7337 wird dekrementiert
und die Diagnoseinformation

wird gelesen und danach ausdem
internen FIFO-Speicher geloscht.

Lesen_FIFO-Diagnoseinformation.eps

Abb. 5-21: Zeitlicher Verlauf

HINWEIS | Zum Loschen der FIFO-Slave-Diagnoseinformation gibt es drei Moglichkeiten:

Wechseln Sie den Betriebsmodus von STOP nach RUN.
(Dadurch wird der Wert in BFM #1 von KO auf K1 gedndert.)

Setzen Sie den internen FIFO-Zahler BFM #7337 zurlick (Loschen).
(Dadurch wird KO in BFM #7337 eingeschrieben.)

Setzen Sie den Merker ,FIFO-Diagnosebereich voll” in BEM #29, Bit 13 zurlick, wenn dieses Bit auf
EIN steht.

Sollte es ein Problem sein, alle FIFO-Diagnoseinformation mit einem Schritt zu I6schen, dann lesen Sie
die Informationen einzeln aus BFM #7336-#7463 aus, bis der Wert des internen FIFO-Zahlers
BFM #7337 Null betrdagt und das BFM #29, Bit 13 automatisch zuriickgesetzt wird.

5.8.1 FIFO-Diagnoseanfrage [BFM #7336]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben (nur 1 Scan-Vorgang)

Schreiben Sie K1 (EIN) in den Pufferspeicherbereich BFM #7336, um eine Slave-Diagnoseinformation
aus dem internen FIFO-Slave-Diagnosenbereich herauszulesen. Wenn das BFM #7336 auf EIN gesetzt
ist, dann werden aus dem FIFO die dltesten Diagnoseinformationen nach BFM #7336-#7463 verscho-
ben. Nach Verschiebung der Informationen wird der Merker automatisch zurlickgesetzt.

Bit-Nr. |Beschreibung

0 Merker Slave-Diagnoseanforderung

1-15 Nicht verwendet

Tab. 5-32: Bits von BFM #7336
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5.8.2 Interner FIFO-Zahler [BFM #7337]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Dieser Wert bildet die Anzahl der abgelegten Slave-Diagnoseinformation im internen FIFO-Diagno-
sebereich ab.

Das 64DP-M kann bis zu 64 Informationseinheiten im internen FIFO-Diagnosebereich ablegen.

HINWEIS Wenn in den Pufferspeicherbereich BFM #7337 KO geschrieben wird, dann werden alle
FIFO-Slave-Diagnoseinformation aus dem internen FIFO- Diagnosebereich geléscht.

5.8.3 Bereich der FIFO-Diagnosedaten [BFM #7338-#7463]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Die FIFO-Diagnosedaten kdnnen aus BFM #7338-#7463 gelesen werden. Das Datenformat fiir die
FIFO-Diagnosedaten ist wie folgt:

Jedes Byte wird in einen separaten Pufferspeicherbereich geschrieben. Ausnahme davon ist das Feld
~ExtDiagData” (externe Diagnosedaten).

BFM-Nr. Bezeichnung
#7338 Slave-Adresse
#7339 Stationsstatus 1
#7340 Stationsstatus 2
#7341 Stationsstatus3
#7342 Master-Adresse
#7343 Ident-Nummer
#7344 Lange

#7345--7463 Externe Diagnosedaten (ExtDiagData) [238 Byte]

Tab. 5-33: Speicherzuordnung der FIFO-Diagnosedaten

Slave-Adresse

Das ist die Adresse der Slave-Station, deren Diagnosestatus ausgelesen wurde. Der giiltige Bereich
liegt zwischen 0 und 125.

Linge

Lange der Diagnosedaten
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FIFO-Diagnoseinformationen

5.8.4

Status der Slave-Diagnose [BFM #7464-#7591]

- Speicherzugriff:

Nur Lesen

Dieser Pufferspeicherbereich bietet eine Ubersicht (iber die PROFIBUS-Diagnose der einzelnen
DP-Slaves. Er wird im RUN-Modus des 64DP-M standig aktualisiert.

BFM-Nr. Stationsnr. Hoherwertiges Byte Niederwertiges Byte
#7464 Stationsstatus 3 Slave-FDL-Adresse
#7465 1 Stationsstatus 1 Stationsstatus 2
#7466 Stationsstatus 3 Slave-FDL-Adresse
#7467 2 Stationsstatus 1 Stationsstatus 2
#7468 Stationsstatus 3 Slave-FDL-Adresse
#7469 3 Stationsstatus 1 Stationsstatus 2
#7470 Stationsstatus 3 Slave-FDL-Adresse
#7471 N Stationsstatus 1 Stationsstatus 2
#7590 Stationsstatus 3 Slave-FDL-Adresse
#7591 i Stationsstatus 1 Stationsstatus 2

Tab. 5-34: Zuordnung PROFIBUS-Diagnosedaten zu den Slave-Stationen
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Pufferspeicher (BFM)

5.9

HINWEIS

Alarmmeldungen

Das Modul 64DP-M kann die Alarmmeldungen von PROFIBUS/DPV1-Slave-Stationen (Alarmmodell)
verarbeiten. Wenn das Modul 64DP-M eine Alarmmeldung von einer DP-Slave-Station empfangt, be-

statigt es den Empfang dieser Meldung. Bestéatigt das Modul 64DP-M den Empfang nicht, kann die
DP-Slave-Station maximal zwei Alarmmeldungen versenden.

Weitere Einzelheiten zur Quittierung und zum Lesen der Alarmmeldung entnehmen Sie bitte dem
folgenden Zeitdiagramm.

Die azyklische Kommunikation von E/A-Daten kann nur im RUN-Modus (BFM #0 = K1), Léschmo-
dus (BFM #0 = K3) oder AutoLéschmodus (BFM #0 = K4) verwendet werden.

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)
Pufferspeicher Interner FIFO-Bereich fir
Lesen® Ao Alarmmeldungen © FROM- oder RBFM-Anweisungen
meldung Fiir jede DP-Slave-Station Die Anweisungen sprechen den
< < werden 2 Alarmmeldungen Pufferspeicher (BFM) direkt an.
abgelegt.
Schreiben® //' JAN @ T0- oder WBFM-Anweisungen
. 7

Die Anweisungen sprechen den
Pufferspeicher (BFM) direkt an.

/AT

// /// \\ \
7/ / \
A}

’ v/ W\

PROFIBUS/DP-Netzwerk D

A

-

Slave-Stationen
———» Sendet Bestétigung zur Slave-Station

— Sendet Alarmmeldung zur Master-Modul

Alarmmeldungen.eps
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Auslesung von Alarmmeldungen mit automatischer Quittierung

———> Vom Anwenderprogramm
— - Automatisch vom 64DP-M

Der Slave sendet die Alarm-

meldung zum 64DP-M. Alarm-

meldung

Merker ,Slave-Alarmmeldung
vorhanden” (BFM #29, Bit 10)

EIN / VE
Die Alarmmeldungen aller DP-Slaves werde gelesen. Der
Merker ,Slave-Alarmmeldung vorhanden” (BFM #29, Bit 10)
wird zurtlick gesetzt, wenn alle Merker des Alarmmeldungs-

status (BFM #8800-#8803) deaktiviert sind.

Alarmmeldungsstatus
BFM #8800-#8803

EIN

Schreiben der Slave-Nummer, deren
Alarmmeldung gelesen werden soll,
in BFM #8934.

Schreiben
Lesen Sie wéhrend
dieser Zeit nicht aus
dem Bereich
Alarmmeldungsanforderung BFM #8935—#8969.
Merker BFM #8933, Bit 0 EIN

Einlesen der Alarmmeldungsdaten

des ausgewdhlten DP-Slaves in

BFM #8935-#8969.

Lesen

Nachdem die Alarmmeldung des DP-Slaves in den Bereich
BFM #8935-#8969 gespeichert wurde, wird zu diesem
DP-Slave eine Quittierung gesendet.

Alarmmeldungen_mit_Autoquittung_Zeitverlauf.eps

Abb. 5-22: Zeitlicher Verlauf
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Pufferspeicher (BFM)

Auslesung von Alarmmeldungen ohne automatische Quittierung

Der Slave sendet die Alarm-

meldung zum 64DP-M. Alarm-

——> Vom Anwenderprogramm
——® Automatisch vom 64DP-M

meldung

Merker Slave-Alarmmeldung

vorhanden (BFM #29, Bit 10)

Alarmmeldungsstatus

VA

Die Alarmmeldungen aller DP-Slaves werden gelesen. Der
Merker ,Slave-Alarmmeldung vorhanden” (BFM #29, Bit 10) wird
zurlick gesetzt, wenn alle Merker des Quittierungsstatus fir
Alarmmeldungen (BFM #8792-#8795) deaktiviert sind.

EIN

BFM #8800-#8803

Schreiben der Slave-Nummer,
deren Alarmmeldung gelesen
werden soll, in BFM #8934.

EIN

Schreiben

Alarmmeldungsanforderung

Lesen Sie wahrend

dieser Zeit nicht aus
dem Bereich
BFM #8935-#8969.

Merker BFM #8933, Bit 0

daten des ausgewdhlten

Einlesen der Alarmmeldungs-
DP-Slaves in BFM #8935-#8969.

EIN

i/ Lesen

Quittierungsstatus fur

Einlesen und analysieren der
Alarmmeldung in BFM #8935-
#8969, bis der Wert des Alarm-
meldungszéhlers BFM #8808-
#8871 zu 0 wird. Beim Auslesen
der DP-Slaves wird der Zdhler
dekrementiert.

Alarmmeldung
BFM #8792-#8795

Schreiben der Slave-Nummer in
BFM #8971, zu der die Quittierung
der Alarmmeldung gesendet
werden soll.

EIN

Schreiben

Merker fur Anforderung der
Alarmquittierung (ACK)
BFM #8970, Bit 0

EIN

Alarmmeldungen_ohne_Autoquittung_Zeitverlauf.eps

Abb. 5-23: Zeitlicher Verlauf

MELSEC FX3u-Serie, PROFIBUS/DP-Master-Modul FX3uU-64DP-M



Pufferspeicher (BFM)

Alarmmeldungen

5.9.1

5.9.2

Einstellung der automatischen Bestidtigungsfunktion [BFM #8784-#8787]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Wenn die automatische Quittierungsfunktion aktiv ist, miissen die Merker der automatischen Quit-
tierungsfunktion auf EIN stehen (Standardwert fiir jeden PROFIBUS/DPV1-Slave = EIN). Ist das Bit auf
EIN gesetzt, dann werden die an das 64DP-M gesendeten Alarme automatisch schon wahrend der
Zeit quittiert, in der sie vom Anwenderprogramm aus BFM #8933-#8969 gelesen werden.

Folgende Tabelle zeigt fiir jeden DP-Slave die Merkerzuordnung der automatischen Bestdtigung:

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 33
1 2 1 34
#8784 2 3 #8786 2 35
15 16 15 48
0 17 0 49
1 18 1 50
#8785 2 19 #8787 2 51
15 32 15 64

Tab. 5-35: Bits von BFM #8784-#8787

Quittierungsstatus fiir Alarmmeldung [BFM #8792-#8795]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Zeigt den Alarmquittierungsstatus, wenn die automatische Quittierungsfunktion nicht verwendet
wird. Der Statusmerker fiir eine Alarmquittierung zeigt auf den DP-Slave, der eine Quittierung der
Alarmmeldung bendtigt. Der Merker ist gesetzt (EIN), bis die Empfangsbestatigung der Alarmmel-
dung vom Master an den DP-Slave gesendet wurde.

Der Quittierungsstatus fiir Alarmmeldung wird automatisch zuriick gesetzt, wenn der Merker ,Sla-
ve-Alarmmeldung vorhanden” (BFM #29, Bit 10) zurlickgesetzt wird oder wenn aus BFM #8935-#8969
eine Alarmmeldung gelesen wird.

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 33
1 2 1 34
#8792 2 3 #8794 2 35
15 16 15 48
0 17 0 49
1 18 1 50
#8793 2 19 #8795 2 51
15 32 15 64

Tab. 5-36: Bits von BFM #8792-#8795

S MITSUBISHI ELECTRIC



Alarmmeldungen Pufferspeicher (BFM)

5.9.3

5.9.4

5.9.5

Alarmmeldungsstatus [BFM #8800-#8803]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Zeigt den Alarmmeldungsstatus an, wenn nicht die automatische Quittierungsfunktion verwendet
wird. Der Merker flr den Alarmmeldungsstatus zeigt die DP-Slaves an, bei denen die Quittierung ei-
ner Alarmmeldung notwendig ist. Der Merker ist solange gesetzt (EIN), bis die Alarmmeldung nach
deren Anforderung (BFM #8933, Bit 0) von den DP-Slaves gesendet wurde und im Master eingetroffen
ist.

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 33
1 2 1 34
#8800 2 3 #8802 2 35
15 16 15 48
0 17 0 49
1 18 1 50
#8801 2 19 #8803 2 51
15 32 15 64

Tab. 5-37: Bits von BFM #8800-#8803

Alarmmeldungszahler [BFM #8808-#8871]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Der Alarmmeldungszahler zeigt die Anzahl der abgelegten Alarmmeldungen der einzelnen DP-Sla-
ves an, wenn nicht die automatische Quittierungsfunktion verwendet wird.

Das 64DP-M kann bis zu 2 Alarmmeldungen im internen FIFO-Bereich fiir Alarmmeldungen ablegen.
Die Auslesung einer Alarmmeldung dekrementiert diesen Wert.

BFM-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Stationsnr.
#8808 1 #8840 33
#8809 2 #8841 34
#8810 3 #8842 35
#8823 16 #8855 48
#8824 17 #8856 49
#8825 18 #8857 50
#8826 19 #8858 51
#8838 31 #8870 63
#8839 32 #8871 64

Tab. 5-38: Bits von BFM #8808-#8871

Alarmmeldungsanforderung [BFM #8933]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben (nur 1 Scan-Vorgang)

Ist EIN, wenn die Alarmmeldung eines iber BFM #8934 spezifizierten DP-Slaves in den Bereich
BFM #8935-#8969 gespeichert wird.
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Alarmmeldungen

5.9.6

5.9.7

Slave-Nummer fiir Anforderung [BFM #8934]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Schreibt die Anforderung an die Slave-Nummer, um die Alarmmeldung in BFM #8935-#8969 zu spei-

chern.

Der glltige Bereich liegt zwischen 1 und 64 Slaves.

Alarmmeldung [BFM #8935-#8969]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Liest aus diesem Bereich die Alarmmeldung aus.

BFM-Nr. Bezeichnung

#8935 Slave-Adresse

#8936 Typ

#8937 Steckplatznummer

#8938 Merkmal

#8939 Blocklénge

#89405-#8960 | Anwender-Diagnosedaten [59 Byte]

Tab. 5-39: Speicherzuordnung der Alarmmeldung

Slave-Adresse

Bezieht sich auf die PROFIBUS-Adresse des DP-Slaves, dessen Alarmmeldungseintrag schon gelesen
wurde. Der gliltige Bereich liegt zwischen 1 und 125.

Typ

Wert

Beschreibung

0x01

Diagnosealarm (z. B. infolge Kurzschluss oder Ubertemperatur)

0x02

Prozessalarm (ein Ereignis des mit der Steuerung verbundenen Betriebsprozesses)

0x03

Alarm, wenn Modul entfernt wurde

0x04

Alarm, wenn Modul hinzugefligt wurde

0x05

Statusalarm (bei Statusénderung)

0x06

Aktualisierungsalarm (bei Parameteranderung)

0x20

Anwenderspezifische Alarme. Die maximal mdgliche Anzahl der anwenderspezifischen Alarme betragt Ox5E.

Tab. 5-40: Werte fiir Typ

Steckplatznummer

Nummer des Steckplatzes des Slave-Moduls, das den Alarm verursacht hat. Diese Nummer wird tber
die Adressierung der azyklischen Services definiert.
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HINWEIS

5.9.8

5.9.9

Merkmal

Charakterisiert den Zustand des Alarms und enthalt die Alarmablaufnummer. Der Bereich fir Ablauf-
nummern liegt zwischen 0 und 31.

Zustande:

@® 0 =keine weitere Unterscheidung

® 1 =es tritt ein Alarm auf

® 2 =der Alarm verschwindet

@® 3 =der Alarm verschwindet, aber noch nicht erledigt

@® 4 =der Alarm bendtigt eine zusatzliche Quittierung vom Anwender

Der Alarm bendétigt zusatzlich zur Quittierung noch einen speziellen azyklischen Service zum
Schreiben, damit der Alarm zurlickgesetzt wird.

Blocklinge

Lange der Alarmdaten. Der giiltige Bereich liegt zwischen 4 und 63.

Anwender-Diagnosedaten [ ]
In diesem Datensatz kann der DP-Slave zusatzliche anbieterspezifische Alarmdaten speichern.

Weitere Einzelheiten zu anbieterspezifischen Alarmdaten entnehmen Sie bitte dem Handbuch des
entsprechenden DP-Slave-Moduls.

Anforderung der Alarmquittierung [BFM #8970]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben (nur 1 Scan-Vorgang)

Ist EIN, wenn die Quittierung fiir die Alarmmeldung an den in BFM #8971 spezifizierten DP-Slave ge-
sendet wird. Bei Senden der Quittierung zum DP-Slave werden diese Anforderung und der Alarm-
meldungsstatus in BFM #8800-#8803 zurlickgesetzt.

Slave-Nummer [BFM #8971]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Festlegung der Slave-Nummer, an welche die Alarmquittierung gesendet werden soll.
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Alarmmeldungen

5.9.10

HINWEIS

Beispiel V

Adress-Informationsbereich [BFM #9140-#9267]

- Speicherzugriff:

Nur Lesen

Im Adress-Informationsbereich werden die folgenden Informationen fiir jeden im 64DP-M projek-
tierten DP-Slave angezeigt.

Die Zuordnung der Adress-Informationsbereiche lautet wie folgt:
@ Slave-FDL-Adresse

@® Eingangsdatenlange (Bytes)

® Ausgangsdatenldange (Bytes)

Die Slave-FDL-Adresse unterscheidet sich von der projektierten Slave-Nummer. Die
Slave-FDL-Adressen mussen nicht aus fortlaufenden Nummern bestehen, sie werden aber in auf-
steigender Reihenfolge angezeigt.

Jede nicht zugewiesene Stationsadresse wird auf den Wert ,FFFF” (Hex) gesetzt, und die Lange
der Eingangs- oder Ausgangs-Byte betragt hierbei ,FF* (Hex).

BFM-Adresse
#9140
#9141
#9142
#9143

#9266
#9267

Bit 15 Hoherwertiges Byte Niederwertiges Byte Bit0

Slave-FDL-Adresse der 1. Station

Lange des Ausgangs-Bytes der 1. Station Lange des Eingangs-Bytes der 1. Station

Slave-FDL-Adresse der 2. Station

Lange des Ausgangs-Bytes der 2. Station Lange des Eingangs-Bytes der 2. Station

Slave-FDL-Adresse der 64. Station

Lange des Ausgangs-Bytes der 64. Station Lange des Eingangs-Bytes der 64. Station

Abb. 5-24: Zuordnung des Adress-Informationsbereichs

Bei dieser Konfiguration mit dieser E/A-Datenzuordnung stellt sich der Adressen-Informationsbe-
reich wie folgt dar.

Slave-FDL-Adresse: 10
Lange Eingangsdaten: 7 Bytes
Lange Ausgangsdaten: 5 Bytes

SPS Serie FX3U-64DP-M
FX3U Master-Modul (Klasse 1)
DP-Slave DP-Slave

Slave-FDL-Adresse: 5
Lange Eingangsdaten: 3 Bytes
Lange Ausgangsdaten: 0 Bytes

Beispiel_Adresskonfiguration.eps

Abb. 5-25: Systemkonfiguration des Beispiels
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Alarmmeldungen

Pufferspeicher (BFM)

Pufferspeicher-
adresse

BFM #350

#351
#352

#355
#356

#2349

Diesem DP-Slave
wurden keine
Ausgangsdaten
zugeordnet.

#2350

#2352
#2353

#3373

1. Station

2. Station

Dieser Bereich

wird in dieser

Konfiguration
nicht verwendet

1. Station

2. Station

Dieser Bereich

wird in dieser

Konfiguration
nicht verwendet

Pufferspeicher- Hoherwertiges Niederwertiges

BFM #350 2. Byte

adresse Byte Byte
1. Byte

#3517 | Nicht verwendet 3.Byte
#352 2. Byte 1. Byte
#353 4. Byte 3. Byte
#354 6. Byte 5. Byte
7.Byte

Th—lL #355 | Nicht verwendet

#356 | Nicht verwendet

Nicht verwendet

Nicht verwendet

#357 | Nicht verwendet

T~ #2349 | Nicht verwendet

= #2350 2. Byte

Nicht verwendet
1. Byte
#2351 4.Byte 3. Byte
#2352 | Nicht verwendet 5.Byte

#2353 | Nicht verwendet

Nicht verwendet

#2354 | Nicht verwendet

Nicht verwendet

#3373 | Nicht verwendet

Nicht verwendet

Beispiel_E_A_Datenbereich.eps

Bit0

Abb. 5-26: E/A-Datenbereich des Beisiels

BFM-Adresse  Bit15 Hoherwertiges Byte Niederwertiges Byte Bit0
#9140 Slave-FDL-Adresse der 1. Station = 5H
#9141 Lange des Ausgangs-Bytes der 1. Station = OH ‘ Lange des Eingangs-Bytes der 1. Station = 3H
#9142 Slave-FDL-Adresse der 2. Station = 10H
#9143 Lange des Ausgangs-Bytes der 2. Station = 5H ’ Lange des Eingangs-Bytes der 2. Station = 7H
#9144 Slave-FDL-Adresse der 3. Station = FFFFH

#9145 | Lange des Ausgangs-Bytes der 3. Station = FFH

Lange des Eingangs-Bytes der 3. Station = FFH

#9266

Slave-FDL-Adresse der 64. Station = FFFFH

#9267 | Lange des Ausgangs-Bytes der 64. Station = FFH

Lange des Eingangs-Bytes der 64. Station = FFH

Abb. 5-27: Adress-Informationsbereich des Beispiels
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Pufferspeicher (BFM) Globale Funktionen

5.10

5.10.1

Globale Funktionen

Das Modul 64DP-M unterstiitzt die globalen Funktionen SYNC/UNSYNC und FREEZE/UNFREEZE. Die
standardmaBige globale Funktionseinstellung des Master-Moduls ist UNSYNC und UNFREEZE.

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)

Pufferspeicher

_ . . Globaler Funktionsbereich
Beispiel: Es werden Anweisungen fiir globale | T |

Funktionen zu den Slave-Stationen
in Gruppe 1 und Gruppe 2 gesendet.

PROFIBUS/DP-Netzwerk

Gruppe 1

Gruppe 8

Globale_Funktionen.eps

Abb. 5-28: Globale Funktionen

Bereich fiir globale Funktionen [BFM #9390]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Die globalen Funktionen bestehen aus 4 Funktionen: SYNC, UNSYNC, FREEZE und UNFREEZE. Dies
sind Steuerfunktionen, die an verschiedene DP-Slaves ausgesendet werden, um eine gleichzeitige
Aktualisierung der DP-Slave-Ausginge oder die gleichzeitige Ubernahme von Signalen der DP-Sla-
ve-Eingange zu synchronisieren.

Jeder fiir die Ausfiihrung einer globalen Funktion projektierte DP-Slave gehort zu einer oder mehre-
ren Gruppen von insgesamt 8 Gruppen. Die Zuordnung der Gruppennummer wird fiir jeden DP-Slave
mit dem GX Configurator-DP festgelegt. Im 64DP-M kann die Gruppe willkirlich festgelegt und die
Ubertragung einer globalen Funktionsanweisung ausgeldst werden. Als Ergebnis wird vom 64DP-M
eine gruppenspezifische globale Funktionsanweisung ausgesendet, welche die entsprechenden
DP-Slaves zur Ausfiihrung der geforderten Aktion veranlasst.

Die globalen Funktionen werden tiber BFM #9390 ausgefiihrt (Bereich fiir globale Funktionen).
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Globale Funktionen Pufferspeicher (BFM)

Globaler Funktionsbereich

Bit-Nr. Beschreibung EIN (1) AUS (0)
0,1 Nicht verwendet | — —
2-5 FanII?t?grLeen Siehe im folgenden Abschnitt ,Auswahl der globalen Funktion”
6,7 Nicht verwendet | — —
8® Gruppe 1
9@ Gruppe 2
100 Gruppe 3 Diese Gruppe fiihrt die von Bit 2 bis Bit 5
no Gruppe 4 Diese Gruppe fiihrt die von Bit 2 bis Bit 5 \f;stgelel?tzglobaflilljl;nktio;\ ?ic.h:ja(t;s.
120 Gruppe 5 festgelegte globale Funktion aus. W;T;;?, aeutc',;]?:isch al?eeéiuzpslenn e
13@ Gruppe 6 gewahlt.
140 Gruppe 7
150 Gruppe 8

Tab. 5-41: Bit-Zuordnung

O Esist eine gleichzeitige Auswahl von mehreren Gruppen méglich.

HINWEIS Wird beim Senden der globalen Funktion keine Gruppe festgelegt, gilt die Anweisung fir alle
Gruppen (1-8).

Auswahl der globalen Funktion

Bit-Nr. Globale Funktion
5 4 3 2 UNFREEZE FREEZE UNSYNC SYNC
0 0 0 0 -0 -0 -@ -@
0 0 0 1 Q2 — — —
0 0 1 0 — e — —
0 1 0 0 — — @ —
1 0 0 0 — — — A
0 1 0 1 Q2 — e —
0 1 1 0 — e A —
1 0 0 1 Q2 — — A
1 0 1 0 — e — e

Tab. 5-42: Bit-Zuordnung

® Wenn Bit 2 bis Bit 5 mit einer 0 belegt werden, dann tritt in BFM #29, Bit 4 und BFM #28, Bit 13 ein
Einstellfehler auf.
@ Ausfiihrbare Anweisungen, die diese Bits mit falschen Werten liberschreiben, haben auf die Aus-

fuhrung der globalen Funktionen keinen Einfluss. In den Pufferspeicherbereichen BFM #29, Bit 4
und #28, Bit 13 wird jedoch ein Fehlerbit angezeigt.
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Pufferspeicher (BFM) Globale Funktionen

5.10.2

HINWEIS

Die globalen Funktionen SYNC und UNSYNC

® Dieglobalen Funktionen SYNC/UNSYNC steuern die Kommunikation der Ausgangsdaten von der

Master-Station 64DP-M an die DP-Slave-Stationen.

SPS
FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)

Pufferspeicher

Bereich fir
. zyklische Ausgangsdaten

Bereich fir globale Funktionen

PROFIBUS/DP-Netzwerk

Gruppe 1 Gruppe 2 Gruppe 1 4 Gruppe 1

DP-Slave 1 DP-Slave2 | —T DP-Slave3 DP-Slave n

— 2l I -
& | L & L
Wy Wy Wy W

- Abbild des Ausgangsdatenspeichers: Die Daten werden mit der Polling-Funktion immer aktualisiert.

v - -+ Ausfiihrung der UNSYNC-Funktion (Standardeinstellung):

Die Ausgangsdaten werden unverziiglich von der Slave-Station ausgegeben (Normalzustand).
Ausfiihrung der SYNC-Funktion:
Erst mit der SYNC-Anweisung werden die Ausgangsdaten einmal von der Slave-Station ausgegeben.

- SYNC-Anweisung (wirkt nur auf die Slave-Stationen in einer Gruppe)

SYNC_UNSYNC_Funktion.eps

Abb. 5-29: Funktiosweise von UNSYNC/SYNC

@® SYNC-Funktion

Die Ausgangsdaten der Master-Station werden im SYNC-Modus nicht sofort an den physikali-
schen Ausgange der DP-Slave-Stationen der Gruppe, die in BFM #9390 festgelegt wurde, ausge-
geben. Die Ausgangsdaten werden solange in den DP-Slave-Stationen zwischengespeichert, bis
die nachste SYNC/UNSYNC-Anweisung gesendet wird. Dann erst werden die Ausgangsdaten
dieser DP-Slave-Stationen ausgegeben. Die erste SYNC-Anweisung, die an die Slave-Stationen
gesendet wird, versetzt diese in den SYNC-Modus.

@® UNSYNC-Funktion

Wird an eine DP-Slave-Station im SYNC-Modus eine UNSYNC-Anweisung gesendet, wird der
SYNC-Modus der DP-Slave-Station zurlickgesetzt. Die an die DP-Slave-Station gesendeten Aus-
gangsdaten werden nun unverziiglich ausgegeben.

Der UNSYNC-Befehl kann, genau wie der SYNC-Befehl, an frei wdhlbaren DP-Slave-Stationen
ausgefiihrt werden, indem Sie die betreffende Gruppe von DP-Slave-Stationen im Pufferspeicher-
bereich BFM #9390 festlegen.

Wenn Sie die SYNC-Anweisung verwenden, werden die an die DP-Slave-Station/en einer Gruppe
gesendeten Daten solange nicht an den Ausgangen ausgegeben, bis die ndachste SYNC- oder
UNSYNC-Anweisung an die DP-Slave-Station/en gesendet wird. Die Ausgabe der Daten findet
selbst dann nicht statt, wenn versucht wird, in den Speicherbereich fiir die Ausgangsdaten
(BFM #2350-#3373) mit einer TO-Anweisung, o. a. neue Daten zu schreiben. Im SYNC-Modus wer-
den die Daten erst mit der ndchsten SYNC-/UNSYNC-Anweisung iber das PROFIBUS/DP-Netzwerk
von der/den Slave-Station/en ausgegeben.
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Globale Funktionen

Pufferspeicher (BFM)

Mit globalen Funktionen SYNC und UNSYNC Daten senden

Die Ausgangsdaten fiir den DP-Slave
werden in den Bereich fir zyklische
Ausgangsdaten (BFM #2350-#3373
geschrieben.

Mit der TO-Anweisung, o. 8. werden die
globale Funktion SYNC und die Gruppen-
auswahl in den Bereich fiir globale
Funktionen (BFM #9390) geschrieben.

——> Vom Anwenderprogramm

Ausgangs- —p» Automatisch vom 64DP-M
daten
schreiben

SYNC

Mit der TO-Anweisung, o. 4. werden die
Ausgangsdaten fuir den DP-Slave im
SYNC-Modus in den Bereich fiir zyklische
Ausgangsdaten (BFM #2350-#3373
geschrieben.

Ausgangs-

Mit der TO-Anweisung, o. a. werden die
globale Funktion SYNC oder UNSYNC und
die Gruppenauswahl in den Bereich fiir
globale Funktionen (BFM #9390)
geschrieben.

daten
schreiben

SYNC
oder

UNSYNC

Die Ausgangsdaten des festgelegten DP-Slaves im
SYNC-Modus werden zeitgleich aktualisiert.

SYNC_UNSYNC_Zeitverlauf.eps

Abb. 5-30: Zeitlicher Verlauf

5.10.3

Die globalen Funktionen FREEZE und UNFREEZE

Die globalen Funktionen FREEZE und UNFREEZE steuern die Kommunikation der Eingangsdaten von
den DP-Slave-Stationen an die Master-Station 64DP-M.

SPS

FX3U-Grundgerat Master-Modul 64DP-M (Klasse 1)

Pufferspeicher

Bereich fir
zyklische Ausgangsdaten

Bereich fir globale Funktionen

-
—

PROFIBUS/DP-Netzwerk

[}

Gruppe 8

Gruppe 3

L]

Gruppe 3 Gruppe 3

DP-Slave 1

]
>

DP-Slave 2 LDP-Slave 3 DP-Slave n

s

e

O

ibernommen.

(RS S & SOTR SN €SP0 |

‘:\ .+ . Abbild des Eingangsdatenspeichers: Die Daten werden mit der Polling-Funktion immer aktualisiert.

- Ausfiihrung der UNFREEZE-Funktion (Standardeinstellung):
Die Eingangsdaten der Slave-Station werden unverziglich in den Datenspeicher Gibbernommen (Normalzustand).

Ausfihrung der FREEZE-Funktion:
Erst mit der FREEZE-Anweisung werden die Eingangsdaten der Slave-Station einmal in den Datenspeicher

\l/ + + + SYNC-Anweisung (wirkt nur auf die Slave-Stationen in einer Gruppe)

SYNC_UNSYNC_Funktion.eps

Abb. 5-31: Funktiosweise von UNFREEZE/FREEZE

MELSEC FX3u-Serie, PROFIBUS/DP-Master-Modul FX3uU-64DP-M



Pufferspeicher (BFM)

Globale Funktionen

® FREEZE-Funktion

Die Eingangsdaten der DP-Slave-Stationen werden im FREEZE-Modus nicht sofort von den phy-
sikalischen Eingangen der DP-Slave-Stationen der Gruppe, die in BFM #9390 festgelegt wurde, in
den Eingangsdatenspeicher Glbernommen. Die Daten der Eingangssignale werden erst in die
Master-Station libernommen, bis die ndchste FREEZE/UNFREEZE-Anweisung gesendet wird.

UNFREEZE-Funktion

Wird an eine DP-Slave-Station im FREEZE-Modus eine UNFREEZE-Anweisung gesendet, wird der
FREEZE-Modus der DP-Slave-Station zuriickgesetzt. Die Daten der an der an der DP-Slave-Station
anliegenden Eingangssignale werden nun unverziiglich an die Master-Station gesendet.

Der UNFREEZE-Befehl kann, genau wie der FREEZE-Befehl, an frei wahlbaren DP-Slave-Stationen
ausgefiihrt werden, indem Sie die betreffende Gruppe von DP-Slave-Stationen im Pufferspeicher-

bereich BFM #9390 festlegen.

HINWEIS Wenn Sie die FREEZE-Anweisung verwenden, werden die Daten der an den DP-Slave-Station/en
einer Gruppe anliegenden Eingangssignale solange nicht an die Master-Station Ubergeben, bis
die ndchste FREEZE- oder UNFREEZE-Anweisung an die DP-Slave-Station/en gesendet wird. Die
Ubernahme der Daten findet selbst dann nicht statt, wenn versucht wird, die Eingangssignale der
Slave-Station/en mit einer FROM-Anweisung, o. &. in den Speicherbereich fiir die Eingangsdaten
(BFM #350-#1373) einzulesen. Im FREEZE-Modus werden die Daten erst mit der nachsten
FREEZE-/UNFREEZE-Anweisung Uber das PROFIBUS/DP-Netzwerk von der/den Slave-Station/en
eingelesen.

Mit globalen Funktionen FREEZE und UNFREEZE Daten senden
Mit der TO-Anweisung, o. 8. werden die
globale Funktion FREEZE und die Gruppen- —— > Vom Anwenderprogramm
auswahl in den Bereich fiir globale .
Funktionen (BFM #9390) geschrieben. — p Automatisch vom 64DP-M
FREEZE
Die Eingangsdaten vom DP-Slave werden
aus dem Bereich fiir zyklische
Ausgangsdaten (BFM #350-#1373)
gelesen.
Mit der TO-Anweisung, o. 4. werden die globale
Funktion FREEZE oder UNFREEZE und die
Gruppenauswahl in den Bereich fiir globale
Funktionen (BFM #9390) geschrieben. FRI(EjEZE
oder
Der Merker fiir die Anforderung zyklischer UNFREEZE Lesen Sie wahrend
Eingangsdaten (BFM #100-#163) wird fiir der dieser Zeit nicht aus
DP-Slave aktiviert, der in den UNFREEZE-Modus dem Eingangs-
gewechselt ist. (Ist nur notwendig, wenn der dat%npkfglrae\llcersl des
Merker fur die Konzistenz der Eingangsdaten .
aktiviert ist.)
Mit der FROM-Anweisung, o. & werden die
Eingangsdaten vom DP-Slaveim SYNC-Modusin
den Bereich fiir zyklische Eingangsdaten (BFM
#350-#1373) gelesen. Eingangs-
daten
lesen
Das 64DP-M empféangt die Eingangsdaten des festgelegten
DP-Slavesim FREEZE-Modus tiber Datenabfrage (Polling) bei
zyklischer Kommunikation.
FREEZE_UNFREEZE_Zeitverlauf.eps
Abb. 5-32: Zeitlicher Verlauf
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Globale Funktionen

Pufferspeicher (BFM)

5.10.4

HINWEIS

5.10.5

Einstellung Verzogerungszeit fiir Diagnoseinformationen [BFM #9394]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben

Die Verzdgerungszeit fiir Diagnoseinformationen legt den Zeitraum fest, wahrend dem nach dem
Start der Datenaustauschvorgdnge alle DP-Slave-Diagnoseinformationen im 64DP-M ausgeblendet
werden. Der Zeitwert im Pufferspeicher kann in Schritten zu je 1 Sekunde eingestellt werden. Der
Standardwert betrdagt K4 (in Schritten zu je 1 Sekunde). Der Einstellbereich liegt zwischen 1 und 30.

Nach Umschaltung des 64DP-M in den Datenaustauschmodus (RUN) und nach Ablauf der eingestell-
ten Zeit wird vom 64DP-M der interne FIFO-Diagnosespeicher geloscht.

Ist im GX Configurator-DP im Dialogfenster Master-Einstellungen unter dem Punkt Fehler-Flag
die Einstellung In den Status "Léschen" wechseln aktiviert, wird das 64DP-M nur dann in den
Datenaustauschmodus (RUN) Ubergehen, nachdem die Informations-Wartezeit abgelaufen ist.
Dies resultiert aus der Tatsache, dass wahrend des Aufstartens des Netzwerks alle DP-Slaves ihre
Aufstart-Diagnoseinformationen an das 64DP-M senden. Nach Léschung dieser Informationen
geht das 64DP-M in den Datenaustauschzustand (RUN) iber. Wahrend dieser Zeit blinkt die RUN
LED des 64DP-M in Intervallen von 500 ms.

Zyklischer Slave-Statusbereich [BFM #9399-#9402]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Der Statusbereich zyklischer Slaves zeigt den zyklischen Kommunikationsstatus aller projektierten
DP-Slaves an. Ein auf EIN stehendes Bit zeigt an, dass die Kommunikation dieses DP-Slaves einwand-
frei ist.

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 33
1 2 1 34
#9399 2 3 #9401 2 35
15 16 15 48
0 17 0 49
1 18 1 50
#9400 2 19 #9402 2 51
15 32 15 64

Tab. 5-43: Bits von BFM #9399-#9402
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Pufferspeicher (BFM) Globale Funktionen

5.10.6 Azyklischer Slave-Statusbereich [BFM #9407-#9410]
- Speicherzugriff: Nur Lesen
Der azyklische Slave-Statusbereich wird fiir die Uberpriifung des azyklischen Kommunikationsstatus
der einzelnen DP-Slaves verwendet. Ein auf EIN gesetztes Bit bedeutet, dass die Kommunikation die-
ses DP-Slaves einwandfrei verlauft.
BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 33
1 2 1 34
#9407 2 3 #9409 2 35
15 16 15 48
0 17 0 49
1 18 1 50
#9408 2 19 #9410 2 51
15 32 15 64
Tab. 5-44: Bits von BFM #9407-#9410
5.10.7 Startadressbereich zyklischer Eingangsdaten [BFM #9426-#9489]
- Speicherzugriff: Nur Lesen
Im Startadressbereich zyklischer Eingangsdaten werden die Startadressen der Eingangsdatenberei-
che der einzelnen DP-Slaves angezeigt. Die Daten in diesem Bereich werden entsprechend den im
64DP-M hinterlegten Parameterdaten wahrend des Aufstartens des Moduls gesetzt. Die Startadresse
wird sowohl fur Ein-als auch Ausgange in Einheiten zu je 1 Wort festgelegt. Wenn einem DP-Slave kei-
ne Eingangsdaten zugeordnet werden, dann wird die BFM-Startadresse dieses DP-Slaves auf FFFF
(Hex) festgelegt. Nach dem Aufstarten des 64DP-M steht diese Information dann zur Verfligung,
nachdem vom 64DP-M das ,Signal Modul bereit” BFM #5, Bit 0 auf EIN gesetzt wurde.
BFM-Adresse
#9426 1. Station
#9427 2. Station £8
o}
#9428 3. Station S5¢
. UE®
#9487 62. Station K go
#9488 63. Station g8
#9489 64. Station
Abb. 5-33: Startadresszuordnung zyklische Eingangsdaten
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Globale Funktionen

Pufferspeicher (BFM)

Beispiel V
ten wie folgt aus.

Eingangskonfiguration

Stationsnr. Eingangsdatenldnge
1 (Adresse 0) 3 Byte
2 (Adresse 2) 6 Byte

Tab. 5-45: Stationsnummer und Eingangsdatenlénge

Im folgenden E/A-Konfigurationsbeispiel sieht der Startadressbereich der zyklischen Eingangsda-

BFM-Adresse Hoherwertiges Byte Niederwertiges Byte
#350 2.Byte der 1. Station 1. Byte der 1. Station
#351 Freier Bereich 3. Byte der 1. Station <
#352 2. Byte der 2. Station 1. Byte der 2. Station g
#353 4. Byte der 2. Station 3. Byte der 2. Station %
#354 6. Byte der 2. Station 5. Byte der 2. Station §
#355 Freier Bereich Freier Bereich §
L%
#1373 Freier Bereich Freier Bereich

Abb. 5-34: Zuordnung des Eingangsdatenbereichs (BFM #350-#1373)

Eingangsstartadressbereich

BFM-Adresse
#9426 Eingangsstartadresse der 1. Station ist 350
#9427 Eingangsstartadresse der 2. Station ist 352 g
#9428 Eingangsstartadresse der 3. Station ist OXFFFF g -
#9487 Eingangsstartadresse der 62. Station ist OxFFFF g‘:
#9488 Eingangsstartadresse der 63. Station ist OxFFFF :gj’
#9489 Eingangsstartadresse der 64. Station ist OxFFFF

Abb. 5-35: Zuordnung des Eingangsstartadressbereichs (BFM #9426-#9489)
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5.10.8 Startadressbereich zyklischer Ausgangsdaten [BFM #9551-#9614]
- Speicherzugriff: Nur Lesen
Im Startadressenbereich zyklischer Ausgangsdaten werden die Startadressen der Ausgangsdaten-
bereiche der einzelnen DP-Slaves angezeigt. Die Daten in diesem Bereich werden entsprechend den
im 64DP-M hinterlegten Parameterdaten wéahrend des Aufstartens des Moduls gesetzt. Die Puffer-
speicherbereich (BFM)-Startadresse wird sowohl fiir Ein- als auch Ausgange in Einheiten zu je 1 Wort
festgelegt. Wenn einem DP-Slave keine Ausgangsdaten zugeordnet werden, dann wird die Start-
adresse dieses DP-Slaves auf FFFF (Hex.) festgelegt. Nach dem Aufstarten des 64DP-M steht diese In-
formation dann zur Verfligung, nachdem vom 64DP-M das ,Signal Modul bereit” BFM #5, Bit 0 auf EIN
gesetzt wurde.
BFM-Adresse
#9551 1. Station
#9552 2. Station 5 §
<< ko)
#9553 3. Station g5¢
[
: : B gP
o
#9612 62. Station 3% e
#9613 63. Station S5
" o
#9614 64. Station
Abb. 5-36: Startadresszuordnung zyklische Ausgangsdaten
Beispiel Im folgenden E/A-Konfigurationsbeispiel sieht der Startadressbereich der zyklischen Ausgangsda-
ten wie folgt aus.
Ausgangskonfiguration
Stationsnr. Ausgangsdatenlange
1 (Adresse 0) 5 Byte
2 (Adresse 2) 2 Byte
Tab. 5-46: Stationsnummer und Ausgangsdatenldnge
BFM-Adresse Hoéherwertiges Byte Niederwertiges Byte
#2350 2. Byte der 1. Station 1. Byte der 1. Station
ey
#2351 4. Byte der 1. Station 3. Byte der 1. Station <
#2352 Freier Bereich 5. Byte der 1. Station é
#2353 2. Byte der 2. Station 1. Byte der 2. Station %
#2354 Freier Bereich Freier Bereich §‘
>
E
#3373 Freier Bereich Freier Bereich
Abb. 5-37: Zuordnung des Ausgangsdatenbereichs (BFM #2350-#3373)
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5.10.9

5.10.10

Ausgangsstartadressbereich

BFM-Adresse

#9551 Eingangsstartadresse der 1. Station ist 350

#9552 Eingangsstartadresse der 2. Station ist 352 g

#9553 Eingangsstartadresse der 3. Station ist OXFFFF g -
: : gs

#9612 Eingangsstartadresse der 62. Station ist OxFFFF %'Q

#9613 Eingangsstartadresse der 63. Station ist OxFFFF g

#9614 Eingangsstartadresse der 64. Station ist OXFFFF

Abb. 5-38: Zuordnung des Ausgangsstartadressbereichs (BFM #9551-#9614)

Anzahl der konfigurierten Slaves [BFM #9676]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Anzeige der Gesamtanzahl der im 64DP-M projektierten DP-Slaves.

Slave-Nummer, Slave-FDL-Adresse, Slave-PNO-ID [BFM #9677-#9868]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Hier werden von jedem projektierten DP-Slave folgende Informationen angezeigt. Diese Werte wer-
den mit dem GX Configurator-DP eingestellt. Die DP-Slaves werden in aufsteigender Reihenfolge
nach Slave-FDL-Adresse angezeigt, d. h. der DP-Slave mit der niedrigsten PROFIBUS-Adresse erhalt
Slave-Nummer 1, der DP-Slave mit der zweitniedrigsten PROFIBUS-Adresse erhalt Slave-Nummer 2,
usw.

Nach dem Aufstarten des 64DP-M steht diese Information dann zur Verfiigung, nachdem vom
64DP-M das ,Signal Modul bereit” BFM #5, Bit 0 auf EIN gesetzt wurde.

® Projektierte Slave-Nummer

@® PROFIBUS Slave-FDL-Adresse

® PNO-IDD

BFM-Nr. Stationsnr. BFM-Adresse BFM-Nr. Stationsnr. BFM-Adresse
#9677 1 (Slave-Nr.) #9686 4 (Slave-Nr.)
#9678 1 Slave-FDL-Adresse #9687 4 Slave-FDL-Adresse
#9679 PNO-ID #9688 PNO-ID
#9680 2 (Slave-Nr.)
#9681 2 Slave-FDL-Adresse
#9682 PNO-ID
#9683 3 (Slave-Nr.) #9866 64 (Slave-Nr.)
#9684 3 Slave-FDL-Adresse #9867 64 Slave-FDL-Adresse
#9685 PNO-ID #9868 PNO-ID

Tab. 5-47: BFM-Adresszuordnung (BFM #9677-#9868)

0} PROFIBUS-Modul-Identifikation, die von der PROFIBUS-Nutzer-Organisation (PNO) vergeben
wurde.
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5.11

5.11.1

PROFIBUS-Scan-Funktion

Mit dieser Funktion werden die Informationen der am PROFIBUS/DP-Netzwerk erkannten DP-Sla-
ve-Stationen aufgelistet. Die hiermit ermittelten Informationen werden entsprechend untenstehen-
der Tabelle im Pufferspeicher abgelegt.

@ Liste der Konfigurationsunterschiede
@ Gesamtanzahl der ermittelten DP-Slaves

@® Slave-Nummer, Slave-FDL-Adresse und PNO-ID® eines jeden erkannten DP-Slaves

BFM-Nr. Beschreibung
Anforderung der Slave-Liste

#10052 Ist EIN bei Verwendung der PROFIBUS-Scan-Funktion in allen Modi, mit Ausnahme des zyklischen
Datenaustausches.

Abweichungsstatus der Slave-Konfiguration

#10053-#10060 Zeigt Unterschiede zwischen projektierter und erkannter Konfiguration.

Scannen der Slave-FDL-Adresse

#10061 Anzeige der aktuell gescannten Adressen wahrend des Scan-Vorganges (0-126).

Anzahl der ermittelten DP-Slaves

#10062 Zeigt die Gesamtzahl der erkannten DP-Slaves.

Auflistung der erkannten DP-Slaves

#10063-#10443 Zeigt Slave-Nummer, Slave-FDL-Adresse und PNO-ID der einzelnen erkannten DP-Slaves an.

Tab. 5-48: Speicherzuordnung

Anforderung der Slave-Liste [BFM #10052]

- Speicherzugriff: Lesen / Schreiben (nur 1 Scan-Vorgang)

Setzen Sie dieses Bit auf EIN, um die PROFIBUS-Scan-Funktion zu starten, mit der das PROFIBUS/
DP-Netzwerk auf tatsachlich angeschlossene DP-Slaves liberpriift wird.

Nach dem Scan-Vorgang wird dieses Bit wieder automatisch zuriick gesetzt. Diese Scan-Funktion
funktioniert nur dann, wenn sich das 64DP-M nicht im zyklischen Datenaustauschmodus befindet
(ausschlieBlich im STOP-Modus).

Folgende Informationen werden Uiber die erkannten DP-Slaves angezeigt:
@ Liste der Konfigurationsunterschiede
@® Gesamtanzahl der ermittelten DP-Slaves

® Slave-Nummer, Slave-FDL-Adresse und PNO-ID® eines jeden erkannten DP-Slaves

® PROFIBUS-Modul-Identifikation, die von der PROFIBUS-Nutzer-Organisation (PNO) vergeben
wurde.
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Pufferspeicher (BFM)

5.11.2

HINWEIS

5.11.3

5.11.4

Abweichungsstatus der Slave-Konfiguration [BFM #10053-#10060]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Der Statusmerker des entsprechenden DP-Slaves ist EIN, wenn zwischen projektierter und tatsachlich
ermittelter Konfiguration Unterschiede bestehen.

Folgende Tabelle zeigt die Zuordnung der Statusmerker fiir die Konfigurationsunterschiede.

BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr. BFM-Nr. Bit-Nr. Stationsnr.
0 1 0 65
1 2 1 66
#10053 - : #10057 - -
15 16 15 70
0 17 0 71
1 18 1 72
#10054 - - #10058 -
15 32 15 86
0 33 0 87
1 34 1 88
#10055 - #10059 -
15 48 15 102
0 49 0 103
1 50 1 104
#10056 : : #10060 : :
14 63 127
15 64 15 —

Tab. 5-49: Bits von BFM #10053-#10060

Wenn ein DP-Slave in der erkannten (gescannten) Konfiguration fehlt, dann werden alle anderen
Bits, die einer héheren Slave-Nummer als dieser DP-Slave zugeordnet sind, auf EIN gesetzt, da der

PNO-ID-Code® der projektierten Slave-Nummer sich von der erkannten (gescannten) Konfigura-
tion dieser DP-Slaves unterscheidet. In dem Fall empfiehlt es sich bei einer Fehlersuche mit der
niedrigsten Slave-Nummer zu beginnen, die in der Tabelle mit den Konfigurationsunterschieden
angezeigt wird.

0} PROFIBUS-Modul-ldentifikation, die von der PROFIBUS-Nutzer-Organisation (PNO) vergeben
wurde.

Scannen der Slave-FDL-Adresse [BFM #10061]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Anzeige der aktuell gescannten Adressen wahrend des Scan-Vorganges. Nach Beendigung des Scans
wird der Wert auf 0 gesetzt.

Anzahl der erkannten Slaves [BFM #10062]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Zeigt die Gesamtanzahl der erkannten DP-Slaves.
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5.11.5 Auflistung der erkannten Slaves [BFM #10063-#10443]

- Speicherzugriff: Nur Lesen

Zeigt Slave-Nummer, Slave-FDL-Adresse und PNO-IDD eines jeden erkannten DP-Slaves an.

BFM-Nr. Stationsnr. BFM-Adresse BFM-Nr. Stationsnr. BFM-Adresse
#10063 1 (Slave-Nr.) #10072 4 (Slave-Nr.)
#10064 1 Slave-FDL-Adresse #10073 4 Slave-FDL-Adresse
#10065 PNO-ID #10074 PNO-ID
#10066 2 (Slave-Nr.)

#10067 2 Slave-FDL-Adresse

#10068 PNO-ID

#10069 3 (Slave-Nr.) #10441 127 (Slave-Nr.)
#10070 3 Slave-FDL-Adresse #10442 127 Slave-FDL-Adresse
#10071 PNO-ID #10443 PNO-ID

Tab. 5-50: BFM-Adresszuordnung (BFM #10063—-#10443)

® PROFIBUS-Modul-ldentifikation, die von der PROFIBUS-Nutzer-Organisation (PNO) vergeben
wurde.
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6 Parametereinstellung und Konfiguration

Die Parameter- und Konfigurationseinstellungen fiir das PROFIBUS/DP-Netzwerk und das Ma-
ster-Modul FX3uU-64DP-M wird mit der Einstell-Software GX Configurator-DP (ab Ver. 7.00A) vorge-
nommen.

Detaillierte Informationen zu den Einstellungen finden Sie in der Bedienungsanleitung der Ein-
stell-Software GX Configurator-DP.

HINWEISE Wahlen Sie im Dialogfenster Netzwerkeinrichtung den Modultyp MELSEC-MODUL PROFIBUS/DP
V1 (FX3U-64DP-M) aus.

I Stellen Sie die Betriebsart in BFM #39 (Auswahl Betriebsart) tiber das Anwenderprogramm ein.

6.1 Kommunikationsparameter der Master-Einstellungen

Stellen Sie die Master-Parameter im Dialogfenster Master-Einstellungen ein.

Einstellbereich oder

Parameter Beschreibung Einstellwerte
Name Name des DP-Masters .
Standardeinstellung: PROFIBUS Master
Baudrate Transferrate bei der Kommunikation 9,6 kBit/s, 19,2 kBit/s,
(Ubertragungsgeschwindig- Es wird eine Baudrate definiert, die von allen Slaves unterstiitzt | 93,75 kBit/s, 187,5 kBit/s,
kel gungsg 97 | wird. 500 kBit/s, 1,5 MBit/s,
Standardeinstellung: 1,5 MBit/s 3 MBit/s, 6 MBit/s, 12 MBit/s
FDL-Adresse FDL-Adresse (Slave-Stationsadressnr.) 0-125

Anfangsadresse der SPS Anfangsadresse des Moduls 64DP-M auf dem SPS-Grundgerat |0x0-0x7

Ausgangsverarbeitung nach einem Fehler

Aktivieren Sie den Punkt In den Status "Léschen" Wechseln,
Fehler-Flag wenn bei einem Fehler die Ausgange abgeschaltet werden sol- | —
len (empfehlenswert fiir Treiberstufen, Umrichter, usw.)
Standardeinstellung: Deaktiviert

Gibt die kleinste erlaubte Zeitspanne zwischen zwei
Slave-Steuerungszyklen an.

Dies ermdglicht dem DP-Slave, dass er die Abfragefunktion des
Min. Slave-Interval DP-Masters 64DP-M steuern kann. Die reale PROFI- 0-65535 x 100 ps
BUS-(Bus-)Zykluszeit kann nicht kleiner als 3 ms werden (kuirze-
ster Slave-Intervall).

Standardeinstellung: 30 (30 x 100 ps = 3 ms)

Bei der Kommunikation zwischen zwei Mastern legt dieser
Uberwachungszeit Parameter die maximal zuldssige Zeit fest, die der Abfrager
abgelaufen wartet, um eine Antwort zu erhalten.

Standardeinstellung: 50 (50 ms)

0-65535 X 1 ms

Dieser Parameter legt die Zeitperiode fest, wahrend der das
Master-Modul den Slave-Bedienstatus meldet. Diese Zeit ist
sechs mal so lang wie die Uberwachungszeit der Slaves.
Standardeinstellung: 100 (100 x 10 ms = 1 Sek.)

Dieses Dialogfeld aktiviert die Uberwachungszeit aller DP-Sla-
Watchdog ves. —
Standardeinstellung: Nicht aktiviert

Datensteuerungszeit 0-65535 x 10 ms

Ist die Uberwachungszeit aktiviert, wird mit dieser Einstellung
die maximale Wartezeit auf eine Kommunikation festgelegt,
nach deren Ablauf der DP-Slave eine Unterbrechung zum
Slave Watchdog-Zeit DP-Master diagnostiziert. Wenn die DP-Slave-Station PROFI- | 1-65025 X 10 ms
BUS-DPV1 unterstutzt, wird diese Zeit automatisch abhéngig
von der ,Slave Watchdog-Zeit” in den DP-Slave-Anwenderpa-
rametern auf ,10 ms” oder ,1 ms” eingestellt.

Tab.6-1:  Ubersicht der Master-Einstellungen
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Busparameter

6.2

6.3

Busparameter

Stellen Sie die Busparameter mit den folgenden Parametern im Dialogfenster Busparameter ein.
Dieses Dialogfenster wird aufgerufen, indem man im Dialogfenster Master-Einstellungen die Schalt-
flache Busparameter betitigt.

Parameter

Beschreibung

Einstellbereich oder
Einstellwerte

Baudrate
(Ubertragungsgeschwindig-
keit)

Transferrate bei der Kommunikation

Es wird eine Baudrate definiert, die von allen Slaves unterstiitzt
wird.

Standardeinstellung: 1,5 MBit/s

9,6 kBit/s, 19,2 kBit/s,

93,75 kBit/s, 187,5 kBit/s,
500 kBit/s, 1,5 MBit/s,

3 MBit/s, 6 MBit/s, 12 MBit/s

Slot time (T_sl)

Slot time
Max. Zeitspanne, in der die Riickmeldung eingehen kann
Standardeinstellung: 300 (300 Tg1)

37-16383 Typ

Min. Verzégerung bei der Abfrage der Stationsadressnr.

min T_sdr Standardeinstellung: 11 (11 Tgy) 11-1023 Tgrr
Max. Verzogerung bei der Abfrage der Stationsadressnr.

max T_sdr Standardeinstellung: 150 (150 Tgy) 137-1023 Tgr
Quiet-Time

Quiet-Time (T_qui) T =0, wenn kein Repeater vorhanden ist 0-127 Tgt
Standardeinstellung: 0 (0 Tgr)

Setup-Time (T_set) Setup time 1-255Tgt

Standardeinstellung: 1 (1 Tgt)

Target Rot (T_tr)

Target-Token-Rotation-Time
Standardeinstellung: 50000 (50000 Tg )

256-16777215 Ty

Uberwacht die GAP-Update-Time (T_gud )

GAP-Faktor Standardeinstellung: 10 1-100
Hochste Stationsadresse

HSA Standardeinstellung: 126 2-126

Obere Wiederholgrenze Max. Anzahl an Wiederholungen 1-7

Standardeinstellung: 1

Tab. 6-2:

Ubersicht der Busparameter

Netzwerkkonfiguration

Die Systemkonfiguration des PROFIBUS/DP-Netzwerks wird im grafischen Netzwerk-Editor des
GX Configurator DP vorgenommen. Weitere Informationen zu dieser Einstellung finden Sie in der Be-
dienungsanleitung der Einstell-Software GX Configurator-DP.
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7 Beispielprogramm

7.1 Beispielprogramm 1
7.1.1 Systemkonfiguration
- GX Configurator DP
(ab Ver. 7.00A) SPS der FX3U-64DP-M
Serie FX3U (Adressnr. 0)
[ =T 10]
Abschlusswiderstand

D60-D75 D40 \
D k Abschlusswiderstand / D80-D95 D20

x ]
D0-D15 / _
D20-D35 \ PROFIBUS/DP-Netzwerk

SPS der FX2N-16EX- FX2N-16EYR-
Serie FXIN FXON-32NT-DP FX2N-32DP-IF ES/UL ES/UL
DP-Slave-Station Nr. 1 DP-Slave-Station Nr. 2
(Adressnr. 1) (Adressnr. 2)

Beispiel_Konfiguration.eps

7.1.2 Programmbestandteile fiir den Betrieb

@ Die Registerinhalte von D60-D75 des DP-Masters (SPS der Serie FX3U) werden in die Register DO-
D15 der DP-Slave-Station 1 (SPS der Serie FX1N) geschrieben, und die Registerinhalte von D20-
D35 der DP-Slave-Station 1 werden in die Register D80-D95 des DP-Masters geschrieben. Von der
DP-Slave-Station 1 wird der Registerinhalt von DO nach D20 und D1 nach D21 verschoben. Die
Inhalte von den Registern D80-D81 des DP-Masters werden in die Register D60-D61 der Sla-
ve-Station 1 zurlick gesendet.

@ Der Registerinhalt von D40 des DP-Masters (SPS der Serie FX3U) wird an das Ausgangsmodul
FX2N-16EYR-ES/UL der DP-Slave-Station 2 (FX2N-32DP-IF) ausgegeben, und der Eingangsstatus
des Eingangsmoduls FX2N-16EX-ES/UL der DP-Slave-Station 2 wird in das Register D20 im DP-Ma-
ster eingelesen.

@ Tritt im PROFIBUS-DP ein Fehler auf, dann wird der Fehlerstatus im Register D290 gespeichert.

@ Die empfangenen Slave-Diagnoseinformationen werden in den Registern D100-D125 gespei-
chert.
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7.1.3 Netzwerkkonfiguration und Parameter fiir das Beispielprogramm

Die Netzwerkkonfiguration und die Parametereinstellungen fiir das Beispielprogramm erfolgt mit
der Einstell-Software GX Configurator-DP ab Version 7.00A.

HINWEISE Wahlen Sie im Dialogfenster Netzwerkeinrichtung den Modultyp MELSEC-MODUL PROFIBUS/DP
V1 (FX3U-64DP-M) aus.

| Laden Sie das Projekt nach Fertigstellung in das Master-Modul FX3u-64DP-M.

@ Parametereinstellungen des Masters

Master-Einstellungen x|

Modu  [PX3U-B4DPM

X Revision =i
Anbieter IMITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

Narme |PROFIBUS Master

Baudrate |'|.5 Mbps 'l

FDL-Adresse o pa
Anfangsadresse der SPS IDD— [0=0 - D=FE]
Fehler-Flag ™ In den Status "Loschen wechseln

Min. Slave-lrkerval |3U [1 - B5535] *100 ps
[berwachungszeit abgelaufen I50 [1 - B5535] 1 mg
Daten-Steuenungszeit I'IDD [1 - B5535] 10 ms

[ “watchdog Slave WatchdogZeit |9 [1 - BE0E5] =0

= Sutom Sktualisierung | Konsistenz

‘ wiatchdog der Zeitzine, ID [0~ BE535] “q0ime
ok I Abbrechen | areinstelung | Buzparameter |

Screen_Master-Einstellung.tif

Abb. 7-1: Dialogfenster Master-Einstellungen

@ Einstellung der Busparameter

x
Baudrate auswahlen I 1.5 Mbps - l

— Profibus FDL-Pararmeter

Slat Time (T_sl) 300 [37 - 15:363] [0200000 " s
min T_sel [11 111 -1023] [roo7azz s

max T_sdr [150 fa7-1029) [000000
it Time (T_qui [0 @ [0000000
Setup Time [T_zet] |1— [1-255] IW ms
Tagetfok Time (Tt [B0000  [s6-1e777215] [B3332 e
GAP-Faktor [l p1m

HSA, E

Obere Wiederholgrenze |1 -7

aK I Abbrechen I Woreinstellung

Screen_Buseinstellung.tif

Abb. 7-2: Dialogfenster Busparameter
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® Konfiguration des Netzwerks

4 unbenanntes DP2 =0l x]
FROFIBUS hdaster -
o
||

Slawe_MNr_002
&= =

Slawe_Mr_001
1] .

Kl [ AW

Screen_Netzwerk-Editor.tif

Abb. 7-3: Netzwerk-Editorfenster

@ Konfiguration der Module der Slave-Station-Nr. 1 (FXoN-32NT-DP)

Slave-Module x|

~Info

2 Instalierte Module |4 zind moglich Max. Datengrobe |20 Bute(z]
E/A Aushutzung (32 A3z Bute(s] tax. E/A Groben |40 /440 Bute(s)

User_Prmn_Data Auznutzung |2 Byte(z] Max. User Prm_Data Grole |2 Butel(s]

— Modulkonfiguration
Werflighare Module [Steckplatz] Installierte Maodule

16 words_input_area
16 words_output_area

output_area

4 words_input_area

4 words_output_area Vmanstellenl

Entfernen

0k | Abbrechen |

Screen_Slave_Module_1.tif

Abb. 7-4: Dialogfenster Slave-Module
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(B Parametereinstellung der Slave-Station-Nr. 1 (FXoN-32NT-DP)

x|
Typ IFXDN-SZNT-DF' Fievizion
Anbieter |Mitsubishi Electric Corp. |MEL-GER, /1.02

— Slave-Eigenzchaften

Name [lave_ i om
FDL-Adresse |-|— [0-125]

I™ Wwiatchdog Blavewatchdoa et [5 [j-paoeE]|  <10ms
min T_sdr

I‘I1 [1-255]
- Gip1 ' Gip 2 N Grp 3 - Grp 4
[ Gp5s [T Gp6 [~ Gp? [T Gipd
[~ Synclausgang) [ Freeze [Eingang)
WE1542 Parameter, |

Gruppen- dentifik ationsnr.

IV Bkt
= | WP Wrterstiitzung

—Adreszen im MELSEC-CPU-5peicher

Eingangzoperand der CPLU ID vl IBD [0-12272]
Ausgangzoperand der CPU ID vl IBD [0-12272]

[~ E/a-Bytereihenfolge im Master vertauzchen

biz |?5
biz ISS

ok | Abbrechen |

Woreinstellung I Benutzerparameterl Module auswéhlenl

Screen_Slave_Parameter_1.tif

Abb. 7-5: Dialogfenster Slave-Parametereinstellung

(® Konfiguration der Module der Slave-Station-Nr. 2 (FX2N-32DP-IF)

x|

— Info
4 Instaliierte bModule |22 sind moglich M ax. Datengrobe 200 Byte(z)
E/4 Ausnutzung 2 Ho2 Eytels] Maw. EAt Groben [200 /200 Biyte(s]
User_Prm_Data Ausnutzung |2 Butelz] Maw. Uzer_Prm_Data Grobe (193 Bute[z]

— Modulkonfiguration
Werflighare Module

Fr2N-4AD0 INTEL [ext. cfg.) N
Fri2M-42D0 INTEL [shart cfg.)
Fr2N-4D4 INTEL [esxt. cfg.)
Fr2N-404 INTEL [shart cfg.)
Fee2M-44D0-PT [ext. cfg.]
Fe2M-4AD-PT [short cfg.]
FA2N-4A0-TCINTEL [ext. cfa.)
Fr2M-42D-TC INTEL [short cfg.)
Fe2M-THC [est. cfg.]

F2M-THC [shart cfg.]
Fr2M-1PG INTEL

LT AT T

[Steckplatz] Installierte Module

[000] 2 bt input
[001] & bt input

002] 2 bit outEut

Voranstellenl
Anhangen |
=

ok | Abbrechen |

Screen_Slave_Module_2.tif

Abb. 7-6: Dialogfenster Slave-Module
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Beispielprogramm

@ Parametereinstellung der Slave-Station-Nr. 2 (FX2N-32DP-IF)

x
Tvp |F><2N modular station V210 Revizion
Anbister IMITSUBISHIELECTHIC CORP. |2.1D

— Slave-Eigenschaften

Mame ISIave_Nr_DD2
FDL-Adresse |2 [0-125]

™ “watchdog Slave watchdog-Zeit |5— [1 - B5025] 10

min T_sdr |11— [1 - 255]

Gruppen-|dentifik ationznr. M Gpl I Gp2 [ Gpd T Gpd
[T GpS [~ GipE [~ Gip7 [T Gip#

v aktiv [ Syncbusgang) [ Freeze [Eingang)

| e AT [ rterstitzung [E % A2 Parameter |

— &udreszen im MELSEC-CPU-Speicher

Eingangsoperand der CPL ID vI |2D [0-12287] bis |2D
Ausgangsoperand der CPU ID vI |4D [0°- 12288] bis |41

[~ E/&-Bytereihenfolge im Master vertauzchen

0K I Abbrechen | oreingtellung | Benutzerparameterl Module auswéhlenl

Screen_Slave_Parameter_2.tif

Abb. 7-7: Dialogfenster Slave-Parametereinstellung
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7.1.4 Kontaktplane zum Beispielprogramm mit dem GX Developer
M8000
FNC 12
— voy. | voes | b0 o @
RUN-Status
FNC 232
AND= DO K1 SET MO H (2]
MO
it FNC 12 K4  [UO\G9394 3]
X MOVP
Signal Modul
bereit
FNC 16
EMOVP K1 UO\G100| K64 H (4]
FNC 16
EMOVP KO D80 K16 H 5]
FNC 16
EMOVP KO D40 K1 H (6]
MO
it FNC 15 Uo\G92 D6 K4 H Q
X BMOV
Signal Modul
bereit
FNC 15
BMOV uo\G84 D2 K4 ()
MO D6.0
— Y FNCI12 | yogoos| D10 H @
Signa Merker fiir das Senden zyklischer MOV
Modul Ausgangsdaten an DP-Slave-Station
bereit Nr. 1
D10.0
. FNC 15 ||
1 BMOV D80 [UO\G2350 K16 (10}
FNC 12
K1 U0\G225
Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der BMOV o
Konsistenz zyklischer Ausgangsdaten an
DP-Slave-Station Nr. 1
D6.0
FNC 15
F BMOV D80 |U0O\G2350, K16 [10)
MO D6.1
FNC 12
1 il U0\G226| D11 H
Signal Merker fiir das Senden zyklischer MOV @
9 Ausgangsdaten an die DP-Slave-
Modul -
bereit Station Nr. 2
D11.0
FNC 12
[ MOV D40  |UO\G2366 ®
FNC 12
K1 U0\G226
Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der MOV o
Konsistenz zyklischer Ausgangsdaten fir
DP-Slave-Station Nr. 2
D6.1
FNC 12
¥ MOV D40 |UO\G2366H ®
MO
FNC 12
— K1 UO\G1 H [16)
Signlal Modul bereit Movp
Weiter auf Seite 7-8
Kontaktplan_1.eps
Abb. 7-8: Kontaktplan des Beispielprogramms mit dem GX Developer (1)
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Beispielprogramm 1

Beispielprogramm

Nummer

Beschreibung

Warten, bis die Initialisierung des Moduls 64DP-M abgeschlossen ist (BFM # 5: Signal Modul bereit).

Das Signal Modul bereit (READY) ist eingeschaltet.

Einstellung der Verzdgerungszeit auf 4 Sekunden (K4).

Der Merker fiir die Anforderung zyklischer Ausgangsdaten fiir den ersten Einleseprozess wird aktiviert
(EIN).

Die ersten Ausgangsdaten fiir DP-Slave-Station Nr. 1 werden geschrieben (D80)

Die ersten Ausgangsdaten fiir DP-Slave-Station Nr. 2 werden geschrieben (D40)

Die Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Ausgangsdaten werden aus
BFM #92-#95 gelesen.

Die Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Eingangsdaten werden aus BFM #84-
#87 gelesen.

Der Merker fiir das Senden zyklischer Ausgangsdaten wird aus BFM #225 gelesen.

Die Ausgangsdaten fiir die DP-Slave-Station Nr. 1 (D80-D95) werden in BFM #2350-#2365 geschrieben.

Der Merker fuir das Senden zyklischer Ausgangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 1 wird aktiviert (EIN).

Der Merker fiir das Senden zyklischer Ausgangsdaten wird aus BFM #226 gelesen.

Die Ausgangsdaten fur die DP-Slave-Station Nr. 2 (D40) werden in BFM #2366 geschrieben.

Der Merker fuir das Senden zyklischer Ausgangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 2 wird aktiviert (EIN).

06O e 606 OO 006 6 6o

Der Merker fur die Anforderung zum Start des Datenaustausches wird aktiviert (EIN).

Tab. 7-1:

Beschreibung des Kontaktplans in Abb. 7-8 (1)
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Beispielprogramm Beispielprogramm 1

M8000
— sz luoes | o1 H @
RUN-Status
FNC 236
AND<> D1 K3 RST MO H (2]
Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer
Eingangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 1
Mo D2.0 FNC 12
——t It Moy |U0\G100| D12 3]
Signal Merker fiir Anforderung zyklischer 0
Modul Eingangsdaten von DP-Slave-Station
bereit Nr.1
D12.0
) FNC 15
s BMOV UO\G350( D60 K16 H (4]
FNC 12
MOV K1 UO\G100 (5)
Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der
Konsistenz zyklischer Eingangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 1
D2.0
P FNC 15 ||
# BMoy |U0\G350| D60 K16 (4]
Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der
Konsistenz zyklischer Eingangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 2
MO D2.1
—t il F'\l\/ll(cl)\%Z UO\G101| D13 A [6)
Signal Merker fiir Anforderung zyklischer
Modul Eingangsdaten von DP-Slave-Station
bereit Nr.2
D13.0
FNC 12
W MOV UO\G366| D20 [H Q
FNC 12
MOV K1 |UO\G101H (8]
Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der
Konsistenz zyklischer Eingangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 2
D2.1
FNC 12
I Moy |U0\G366| D20 o
M8000
M- FNCI12 | g2 | D200 H @
MOV
RUN-
Status
i Wenn aus der DP-Slave-Station eine Alarmmeldung eingelesen werden soll, fligen Sie i
U] bitte hier den Kontaktplans aus Abschn.7.2ein. | .
M8000
M > luoG7200 D300 | k4 (@
RUN-
Status Merker fiir Slave-Diagnosestatus der
DP-Slave-Station Nr. 1
D290.9 D300.0
FNC 12
——t 1} MOVP K1  |UO\G7209H [11)
Slave-
Diagnosedaten
vorhanden
FNC 12
MOV K1 |U0\G7208H @
M8000
—y oy’ 07208 KiMi00 H @
RUN-Status
Slave-Diagnoseanforderung
M100
FNC 15
4 BMOV UO\G7210| D100 K126 H [14)
Signal Modul bereit
SET M10 H

Weiter auf Seite 7-10

Kontaktplan_2.eps

Abb. 7-9: Kontaktplan des Beispielprogramms mit dem GX Developer (2)
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Beispielprogramm 1

Beispielprogramm

Nummer

Beschreibung

Der Merker fiir vollstandige Ubertragung aller Konfigurationsdaten wird aus BFM #4 gelesen.

Das Signal Modul bereit (READY) ist ausgeschaltet.

Merker fiir die Anforderung zyklischer Eingangsdaten wird aus BFM #100 gelesen (DP-Slave-Station Nr. 1).

Die zyklischen Eingangsdaten der DP-Slave-Station Nr. 1 werden aus BFM #350-#365 gelesen.

Der Merker fuir Anforderung zyklischer Eingangsdaten von DP-Slave-Station Nr. 1 wird aktiviert (EIN).

Merker fiir die Anforderung zyklischer Eingangsdaten wird aus BFM #101 gelesen (DP-Slave-Station Nr. 2)

Die zyklischen Eingangsdaten der DP-Slave-Station Nr. 2 werden aus BFM #366 gelesen.

Der Merker fuir Anforderung zyklischer Eingangsdaten von DP-Slave-Station Nr. 2 wird aktiviert (EIN).

Der Fehlerstatus des Masters wird aus BFM #29 gelesen.

Der Merker fur zyklischen Slave-Kommunikationsfehler (Slave-Diagnosestatus) wird aus BFM #7200-
#7203 gelesen.

Die Nummer der DP-Slave-Station wird fiir die Anforderung der Diagnoseinformation in BFM #7209
geschrieben.

Bit 0 von BFM #7208 zur Anforderung von Slave-Diagnoseinformationen wird aktiviert (EIN).

Der Merker fir die Slave-Diagnoseanforderung BFM #7208 wird gelesen.

2]
3]
o
5]
0
7]
0
o
[10]
o
2]
®
4]

Die Slave-Diagnoseinformationen werden aus dem Speicherbereich BFM #7210-7335 gelesen.

Tab. 7-2:

Beschreibung des Kontaktplans in Abb. 7-9 (2)
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Beispielprogramm

Beispielprogramm 1

M10  roooooommoooooommooooooooooooo oo
| Teil des Kontaktplans zur Priifung der Diagnose-

! informationen von DP-Slave-Station Nr. 1

Aktivieren Sie diesen Operanden, wenn die |
Prifung der Slave-Diagnoseinformationen | @®
I

abgeschlossen ist.

FNC 12
Movp | HOFDFF | U0\G29 (1]
FNC 12
Movp | HOFFFE [U0\G7200 (2]
RST | D290.9 H
RST | D300.0 H
RST M10 H
+
RST (O 3]
ENDE

Kontaktplan_3.eps

Abb. 7-10: Kontaktplan des Beispielprogramms mit dem GX Developer (3)

Nummer Beschreibung
(1) Der Merker ,Slave-Diagnosedaten vorhanden” wird zurlick gesetzt (BFM #29, Bit 9).
) Der Merker fiir zyklischen Slave-Kommunikationsfehler (Slave-Diagnosestatus) wird zurlick gesetzt
(BFM #7200, Bit 0).
(3] Bei Aktivierung des mit O] gekennzeichneten Operanden, wird der Operand ,Kommandoeingabe” zuriick
gesetzt.
Tab. 7-3:  Beschreibung des Kontaktplans in Abb. 7-10 (3)
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Beispielprogramm 1

Beispielprogramm

UnGa4

7.1.5 Kontaktplane zum Beispielprogramm mit dem GX IEC Developer (ab Ver. 7.00)
w8000
—I | °
RUN- UONGS |
Status
9
DDE- -—MD
K1
w0
— | (3]
Signal 3¢} UDNGI3E94
I\b/lodyl
ereit
l °
K1 L0WG100
KB4
l °
K0 DB0
K16
l °
K0 D40
K1
hd
—I | o
Signal UmMGE2 D&
Modul K4
bereit
l °

)

|

Weiter auf Seite 7-13

Kontaktplan_4.eps

Abb. 7-11: Kontaktplan des Beispielprogramms mit dem GX IEC Developer (1)
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Beispielprogramm Beispielprogramm 1

Nummer Beschreibung

Warten, bis die Initialisierung des Moduls 64DP-M abgeschlossen ist (BFM # 5: Signal Modul bereit).

Das Signal Modul bereit (READY) ist eingeschaltet.

Einstellung der Verzégerungszeit auf 4 Sekunden (K4).

Der Merker fiir die Anforderung zyklischer Eingangsdaten fiir den ersten Einleseprozess wird aktiviert
(EIN).

Die ersten Ausgangsdaten fiir DP-Slave-Station Nr. 1 werden geschrieben (D80)

Die ersten Ausgangsdaten fiir DP-Slave-Station Nr. 2 werden geschrieben (D40)

Die Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Ausgangsdaten werden aus
BFM #92-#95 gelesen.

Die Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Eingangsdaten werden aus BFM #84-
#87 gelesen.

© O 6060 6 o060

Tab. 7-4:  Beschreibung des Kontaktplans in Abb. 7-11 (1)
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Beispielprogramm 1 Beispielprogramm

MO D6.0 (10}
1 | °
Signal UMNE225 010
Modul
bereit D1DID [11)
I/ (2]
D20 UOVG2350
K16
—_- (3]
k1 UNG225
DE.0 @
— I |
DB0 UONG2350
K16
i DB.1 ®
Signal UNG226 011
Modul
bereit D11.0 ®
I} (5]
D40 UONWG2366
d e
K1 UNG226
DB.1 @
—I/ | (5]
D40 UOWGZ366
A0
— | (7]
Signal Modul bereit k1 W31
mB000
— | (s)
RUN- 0G4 o
Status
(9]
[y ]
K3

}

Weiter auf Seite 7-15

Kontaktplan_5.eps

Abb. 7-12: Kontaktplan des Beispielprogramms mit dem GX IEC Developer (2)
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Beispielprogramm

Beispielprogramm 1

Nummer

Beschreibung

Der Merker fiir das Senden zyklischer Ausgangsdaten wird aus BFM #225 gelesen.

Die Ausgangsdaten fiir die DP-Slave-Station Nr. 1 (D80-D95) werden in BFM #2350-#2365 geschrieben.

Der Merker fiir das Senden zyklischer Ausgangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 1 wird aktiviert (EIN).

Der Merker fiir das Senden zyklischer Ausgangsdaten wird aus BFM #226 gelesen.

Die Ausgangsdaten fir die DP-Slave-Station Nr. 2 (D40) werden in BFM #2366 geschrieben.

Der Merker fiir das Senden zyklischer Ausgangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 2 wird aktiviert (EIN).

Der Merker fiir die Anforderung zum Start des Datenaustausches wird aktiviert (EIN).

Der Merker fiir vollstandige Ubertragung aller Konfigurationsdaten wird aus BFM #4 gelesen.

Das Signal Modul bereit (READY) ist ausgeschaltet.

Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Ausgangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 1.

Merker fiir Anforderung zyklischer Ausgangsdaten von DP-Slave-Station Nr. 1.

Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Ausgangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 2.

o
L3
o
6
0
o
0
o
o
o
®
®

Merker fiir Anforderung zyklischer Ausgangsdaten von DP-Slave-Station Nr. 2.

Tab. 7-5:

Beschreibung des Kontaktplans in Abb. 7-12 (2)

S MITSUBISHI ELECTRIC



Beispielprogramm 1 Beispielprogramm

il D20 (11)
— 1 | (1]
Signal UDNG100 012
Modul
bereit D12.0 ®
1/ | (2]
UhG350 DE0
KB
ﬂumemu
D20 (11)
—/ | (2]
U350 DiE0
K16
M0 D2.1 ®
el o
Signal UNG101 D13
Modul
bereit D13.0 (14)
11 (5]
UDNG366 D20
—m—-'—umem
D21 @
— I | (5]
UDNE366 D20
k8000
— | (7]
RUN- U0G29 0250
Status
Wenn aus der DP-Slave-Station eine Alarmmeldung eingelesen werden soll,
fligen Sie bitte hier den Kontaktplan aus Abschn. 7.2 ein.
w000
— | (8]
RUN- UONGT200 D300
Status k4
DiQD.B
Slave- D300.0 K1 UoVG7209
3;?22059' Merker fiir Slave-Diagnosestatus
vorhanden der DP-Slave-Station Nr. 1
K1 UONGT 208
Weiter auf Seite 7-17
Kontaktplan_6.eps

Abb. 7-13: Kontaktplan des Beispielprogramms mit dem GX IEC Developer (3)
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Beispielprogramm

Beispielprogramm 1

Nummer

Beschreibung

Merker fir die Anforderung zyklischer Eingangsdaten wird aus BFM #100 gelesen (DP-Slave-Station Nr. 1).

Die zyklischen Eingangsdaten der DP-Slave-Station Nr. 1 werden aus BFM #350-#365 gelesen.

Der Merker fur Anforderung zyklischer Eingangsdaten von DP-Slave-Station Nr. 1 wird aktiviert (EIN).

Merker fiir die Anforderung zyklischer Eingangsdaten wird aus BFM #101 gelesen (DP-Slave-Station Nr. 2)

Die zyklischen Eingangsdaten der DP-Slave-Station Nr. 2 werden aus BFM #366 gelesen.

Der Merker fur Anforderung zyklischer Eingangsdaten von DP-Slave-Station Nr. 2 wird aktiviert (EIN).

Der Fehlerstatus des Masters wird aus BFM #29 gelesen.

Der Merker fiir zyklischen Slave-Kommunikationsfehler (Slave-Diagnosestatus) wird aus BFM #7200-
#7203 gelesen.

Die Nummer der DP-Slave-Station wird fiir die Anforderung der Diagnoseinformation in BFM #7209
geschrieben.

Bit 0 von BFM #7208 zur Anforderung von Slave-Diagnoseinformationen wird aktiviert (EIN).

Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Eingangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 1.

Merker fiir Anforderung zyklischer Eingangsdaten von DP-Slave-Station Nr. 1.

Merker fiir Aktivierung/Deaktivierung der Konsistenz zyklischer Eingangsdaten an DP-Slave-Station Nr. 2.

80O 6| 06 0 000600

Merker fiir Anforderung zyklischer Eingangsdaten von DP-Slave-Station Nr. 2.

Tab. 7-6:

Beschreibung des Kontaktplans in Abb. 7-13 (3)
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Beispielprogramm 1

Beispielprogramm

13 ME000 MOV |
— | EN. ENO -~ (1)
RUN-Status U0VG7208 — 5 d |—K1M100
14 LDF_M BMOY_M |
+—————— EN ENO EM ENO - (2)
100 — & UNGF210— 5 d D100
K126 ——n
SET M |
BN ENO - (3)
d —m10
15
M0 i Teil des Kontaktplans zur Priifung der Diagnose-informationen von DP- |
. Slave-Station Nr. 1. |
18 | Aktivieren Sie diesen Operanden, wenn die Priifung der Slave-Diagnoseinformatio- |
i nen abgeschlossen ist. !
o MOVE_M
En ENO (4)
HOFDFF 5 d UONG29
MOWP_W
EN  ENO (5]
HOFFFE ] d UOWG7200
RST_M
EM ENO
d 02509
RST_M
ENM  ENO
d D300.0
RST M
EN  ENO
d k10
RET_M
EN ENO (6]
d ®

Kontaktplan_7.eps

Abb. 7-14:

Kontaktplan des Beispielprogramms mit dem GX IEC Developer (4)

Nummer

Beschreibung

Der Merker fiir die Slave-Diagnoseanforderung BFM #7208 wird gelesen.

Die Slave-Diagnoseinformationen werden aus dem Speicherbereich BFM #7210-7335 gelesen.

Die Nummer der DP-Slave-Station wird fiir die Anforderung der Diagnoseinformation in BFM #7209
geschrieben.

Der Merker ,Slave-Diagnosedaten vorhanden” wird zurlick gesetzt (BFM #29, Bit 9).

Der Merker fiir zyklischen Slave-Kommunikationsfehler (Slave-Diagnosestatus) wird zuriick gesetzt
(BFM #7200, Bit 0).

©@ ©© 6 6 o

Bei Aktivierung des mit @ gekennzeichneten Operanden, wird der Operand ,Kommandoeingabe” zuriick
gesetzt.

Tab. 7-7:

Beschreibung des Kontaktplans in Abb. 7-14 (4)
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Beispielprogramm Lesen der Alarmmeldung vom PROFIBUS/DP-Slave

7.2 Lesen der Alarmmeldung vom PROFIBUS/DP-Slave

Die folgenden Programme lesen die Alarmmeldungen aus der DP-Slave-Station Nr. 42 mit der auto-
matischen Quittierungsfunktion aus. Die ausgelesene Alarmmeldung wird in den Registern D350-
D384 gespeichert. Ein Beispielprogramm ist mit dem GX Developer erstellt worden, das andere mit
dem GX IEC Developer.

7.2.1 Beispielprogramm mit dem GX Developer

Wenn Sie das nachfolgend aufgefiihrte Programm in das Beispielprogrammin Abschn.7.1.4 einfligen

mochten, lassen Sie bitte den gestrichelt umrandeten mit @ gekennzeichneten Programmabschnitt
aus, da dieser redundant ist.
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Lesen der Alarmmeldung vom PROFIBUS/DP-Slave Beispielprogramm

2 i
i i
| M8000 H
Lt Fug\:}Z U0o\G29 D290 H
i | RUN-Status i
! 1
M8000
— Fvow |U0\Gs0g D310 | K4
RUN-Status  Alarmquittierungsstatus der
DP-Slave-Station Nr. 41
D290.A D312.8
- i Fove | ka1 |uocssd @
Merker
Alarmmeldung
vorhanden
FNC 12
MOVP K1 UO\G8933 (2]
M8000
- oy’ luocsssg kimito H @
RUN-Status
M110
FNC 15
Lt BMOV U0\G8935 D350 K35 H e
SET M20 H
M20 il et el
y Programm zur Priifung auf vorhandene Alarmmeldungen von der |
i DP-Slave-StationNr.d1. . i
! Aktivieren Sie diesen Operanden, wenn die Prifung auf |
| Slave-Diagnoseinformationen abgeschlossen ist. | ® FNC 12
"_|.____"___j' ____________________________ MOVP HOFBFF | UO\G29 H (5]
FNC 12
MOVP HOFEFF [UO\G8802H (6]
RST D290.A H
RST D312.8 H
RST M20 H
+
RST @ H (7]
ENDE H
Kontaktplan_8.eps

Abb. 7-15: Kontaktplan des Beispielprogramms mit dem GX Developer

MELSEC FX3u-Serie, PROFIBUS/DP-Master-Modul FX3u-64DP-M 7-19



Beispielprogramm Lesen der Alarmmeldung vom PROFIBUS/DP-Slave

Nummer Beschreibung

o Die Nummer der DP-Slave-Station flr die Anforderung der Alarmmeldung wird in BFM #8943 geschrie-
ben.

Der Merker fiir die Alarmmeldungsanforderung wird gesetzt (BFM #8933, Bit 0).

Der Merker fir die Alarmmeldungsanforderung wird aus BFM #8933 gelesen.

Die Alarmmeldung wird aus dem Speicherbereich BFM #8935-#8969 gelesen.

Der Merker ,Slave-Alarmmeldung vorhanden” (BFM #29, Bit 10) wird zurlick gesetzt.

Der Alarmquittierungsstatus der DP-Slave-Station Nr. 41 wird in BFM #8802 zuriick gesetzt.

Bei Aktivierung des mit 0} gekennzeichneten Operanden, wird der Operand ,Kommandoeingabe” zuriick
gesetzt.

O 060600

Tab. 7-8:  Beschreibung des Kontaktplans in Abb. 7-15
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Lesen der Alarmmeldung vom PROFIBUS/DP-Slave Beispielprogramm

7.2.2 Beispielprogramm mit dem GX IEC Developer

Wenn Sie das nachfolgend aufgefiihrte Programm in das Beispielprogrammin Abschn.7.1.5 einfligen

mochten, lassen Sie bitte den gestrichelt umrandeten mit @ gekennzeichneten Programmabschnitt
aus, da dieser redundant ist.

R T e e ————
P ME000 FROM_M :
| —1 | EN  ENO - |
i 10—t d D290 i
1 RUN- 1
! Status K —yE i
1 K1—n3 !
: 1
i i
. B B B i e i
2 ma000 FROM_
—1 | EN ENO
KO—n1 d ——0310
RUN-
Status KBB00— n2
ki —— n3
3 C290.4 ANDP_M TOP_M
| P EN ENO EM ENO -
D328— 8 KAl —— 5
Merker e
Alarmmeldung KD —nil o
vorhanden kB934 —n2
K1 ——nd
TOP_M
EN  ENO —
K1 —1s
KI— (2]
KBY33 —— n2
K1 ——n3
4 Ma000 FROM_M
—1 | EN  ENO -
RUN- Kl— ni d —KIM110 (3]
Status KB233—{E
K1 ——n3
3 LDF_M FROM_M
+—— EN ENO EM ENO [~
M110— 8 KO— ni d D350 (4]
KB935 —— n2
k35— n3
SET M |
EN NO |—'
d —n20
B Mz0 ; -
L i Programm zur Priifung auf vorhandene Alarmmeldungen von der
i DP-Slave-Station Nr. 41.
Weiter auf Seite 7-22
Kontaktplan_9.eps

Abb. 7-16: Kontaktplan des Beispielprogramms mit dem GX IEC Developer (1)
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Beispielprogramm Lesen der Alarmmeldung vom PROFIBUS/DP-Slave

7 ! Aktivieren Sie diesen Operanden, wenn die Priifung auf Slave-Diagnoseinformationen !
| der Station Nr. 41 abgeschlossen ist. :
® TOP_M
— | EN END —
HOFBFF — s
KO—— ni (5]
K29 ——n2
K1 ——_n3
TOP_M
+——— EN  ENO -
HOFEFF — s
KD— n (6]
KEE02 — n2
K1 ——n3
RST_M
EN  ENO -~
d ——D290.A
RST_M
EN  ENO —
d —D3128
RST_M
EN  ENO -~
d —n20
RST_M
EN END -~ Q
i— ®
Kontaktplan_10.eps

Abb. 7-17: Kontaktplan des Beispielprogramms mit dem GX IEC Developer (2)

Nummer Beschreibung

0o Die Nummer der DP-Slave-Station flr die Anforderung der Alarmmeldung wird in BFM #8943 geschrie-
ben.

Der Merker fur die Alarmmeldungsanforderung wird gesetzt (BFM #8933, Bit 0).

Der Merker fiir die Alarmmeldungsanforderung wird aus BFM #8933 gelesen.

Die Alarmmeldung wird aus dem Speicherbereich BFM #8935-#8969 gelesen.

Der Merker ,Slave-Alarmmeldung vorhanden” (BFM #29, Bit 10) wird zurlick gesetzt.

Der Alarmquittierungsstatus der DP-Slave-Station Nr. 41 wird in BFM #8802 zuriick gesetzt.

O 06600

Bei Aktivierung des mit O] gekennzeichneten Operanden, wird der Operand ,Kommandoeingabe” zuriick
gesetzt.

Tab. 7-9:  Beschreibung des Kontaktplans in Abb. 7-16 und Abb. 7-17
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Initialisierung des Netzwerks Beispielprogramm

7.3

Initialisierung des Netzwerks

Mit der Funktion POE erstellen kann mit dem GX Configurator-DP ein IL-Programm (Instruction List
= Anweisungsliste) des vom Anwender konfigurierten Netzwerks erstellt werden. Eine POE ist eine
Programm-Organisations-Einheit und wird zum Kopieren der E/A-Daten der Slaves zwischen dem
DP-Master und der CPU erstellt. Da diese Anweisungsliste vollstandig kompatibel ist, kbnnen Anwen-
der dieses IL-Programm, das auf der anwenderspezifischen Netzwerkkonfiguration basiert und die
gleichen Einstellungen fiir die Datenregister (D), Merker (M) und erweiterten Register (R) verwendet,
in den GX IEC Developer importieren.

Der Import des IL-Programms in den GX IEC Developer erfolgt entsprechend den nachfolgend be-
schriebenen Arbeitsschritten im GX Configurator-DP und im GX IEC Developer. Stellen Sie sicher, dass
Sie zuerst alle notwendigen Arbeitsschritte im GX Configurator DP ausgefiihrt und beendet haben.

Die DP-Master-Station kann in einer speichereffizienten Weise mit einer einzigen FROM/TO-Anwei-
sung alle Slave-E/A-Daten abfragen, so dass dadurch nur eine geringe Beeintrachtigung der Zyklus-
zeit der SPS entsteht.

Arbeitsschritte im GX Configurator-DP

@ Stellen Sie im Dialogfenster Slave-Parametereinstellungen die Eingangsoperanden der CPU
und die Ausgangsoperanden der CPU ein. Mit dieser Einstellung wird der zyklische Datenaus-
tausch vom Anwender eingerichtet. Unter Abschn. 7.1.3. ist diese Einstellung beschrieben.

(@ Waéhlen Sie das Meni Aktionen und dann das Untermeni POE erstellen aus. Es wird eine Meldung
angezeigt, welche Ihnen die Kopfadresse der POE ausgibt.

(® Nach der Bestatigung der Meldung 6ffnet sich das Dialogfenster Datei auswéihlen fiir POE, wo
Sie den Dateinamen eingeben, unter dem das IL-Programm im ASClI-Format (*.asc) gespeichert
wird.

Arbeitsschritte im GX IEC Developer
@ Erzeugen Sie im GX IEC Developer ein neues Projekt.

(B3 Wabhlen Sie das Menl Projekt und dann das Untermeni Weitere und darin Importieren aus. In
dem nun erscheinenden Dialogfenster Importieren von der Datei wéhlen Sie die ASCIl-Datei aus,
die Sie unter Schritt 3 mit dem GX Configurator-DP abgespeichert haben.

(® Betitigen Sie die Schaltfliche Offnen.
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HINWEISE Nach dem Import legt der GX IEC Developer im Projekt-Navigatorfensters zwei neue POEs an. Der
POE-Teil Copy_POE besteht aus dem vom GX Configurator-DP erzeugten IL-Programm, das fir die
zyklische Kommunikation mit dem DP-Master kompiliert wurde. Wenn keine Datenkonsistenz von
mehr als 16 Bit benétigt wird (z. B. wenn keine 32-Bit-Zdhler eingesetzt werden), kdnnen die Ein-
und Ausgangsdaten aller Slave-Stationen mit nur einer FROM/TO-Anweisung des SPS-Programms
kopiert werden. Diese Vorgehensweise spart SPS-Programmspeicherplatz ein und hat nur einen
geringen Einfluss auf die SPS-Zykluszeit.

Der andere angelegte POE-Teil Profibus_Init ist direkt nach dem Import noch leer. Um die Kom-
munikation mit dem PROFIBUS-DP-Master zu ermdglichen, muss der Anwender diesen Teil, wie
im folgenden Kontaktplan dargestellt, komplettieren. Das Programm kann, abhangig von der indi-
viduellen Netzwerkkonfiguration, vom dargestellten Programm abweichen.

1
‘ Flhren Sie die PROFIBUS-Initialisierung hier aus.
Initialisierung der Verzégerungszeit
auf 4 Sekunden
Ma0o0 TOP_M
— | EN EMO
kKd —Isg
K0 —n1
K394 — n2
K1 ——nd
Initialisierung der Ausgabedaten
FMOY M
EM ENO —
Kl—s d ——Da0
K16 —— n*
FMOY M
EM ENO —
Kl—s d ——D40
K1 ——n*
Lesen des Fehlerstatus in D200@
FROM_ |
EN END |~
K0 ——n1 d D200
K29 — n2
K1 —n3
Kontaktplan_11.eps

Abb. 7-18: Kontaktplan zur PROFIBUS-Initialisierung

O Diese Zeit muss langer sein, als diejenige Zeit, welche die langsamste Slave-Station zum Aufstar-
ten bendétigt.

) Achtung:
Die Auswertung des Fehlerstatus muss im anwendungsspezifischen SPS-Programm erfolgen.
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8

Fehlerbehebung

Beriihren Sie keine Anschlussklemmen, solange die Versorgungsspannung der SPS einge-
schaltet ist.

Schalten Sie vor allen Arbeiten an der SPS die Versorgungsspannung aus.

Montieren Sie vor dem Einschalten der Spannung oder bevor die SPS in Betrieb genommen
wird unbedingt wieder den mitgelieferten Beriihrungsschutz fiir die Klemmleisten.

Lesen Sie sorgfiiltig die entsprechenden Kapitel der Bedienungsanleitung, bevor Sie Ande-
rungen wéihrend des Betriebs am Programm vornehmen, Ausgdngeeinschalten oder Funk-
tionen starten oder anhalten. Stellen Sie unterallen Umstdnden einen sicheren Betrieb der
Maschine her. Einstellfehler kbnnen Beschddigungen der Maschine verursachen.

Zerlegen und Modifizieren Sie die SPS nicht. Fiir eine Reparatur wenden Sie sich bitte an Ihr
zustdndiges Verkaufsbiiro oder einen Ihrer Vertriebspartner.

Lassen Sie das Produkt nicht fallen oder setzen Sie es starken Sté8en aus.

Schalten Sie vor dem Anschluss oder dem Entfernen eines Erweiterungskabel oder von
Erweiterungsgerdten und Sondermodulen die Versorgungsspannung der SPS aus. Wird
dies nicht beachtet, kénnen die Gerdte beschddigt werden oder es kann zu Fehlfunktionen
kommen.
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Statusanzeige Uber LEDs

8.1

8.1.1

Statusanzeige tiber LEDs

LED POWER

LED-Status

Beschreibung

An

Die Spannungsversorgung erfolgt korrekt vom SPS-Grundgerat der Serie FX3U tiber das Erweite-
rungskabel zum 64DP-M.

Anderer Zustand

Vom SPS-Grundgerat der Serie FX3U wird keine oder eine unzuldssige Versorgungsspannung tiber
das Erweiterungskabel an das 64DP-M geliefert.

o Uberpriifen Sie die Anschliisse des Erweiterungskabels mit der SPS.
¢ Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung des SPS-Hauptgerites.

Tab. 8-1:

8.1.2

LED RUN

Bedeutung der LED POWER

LED-Status

Beschreibung

An

Das 64DP-M befindet sich im Normalbetrieb.
Als Voraussetzung fiir einen Datenaustausch muss die LED RUN leuchten.

Blinkt

Blinken im Takt von 500 ms
® Die in BFM #9394 hinterlegte Wartezeit ist wahrscheinlich noch nicht abgelaufen.

® Die LED RUN blinkt weiterhin, wenn mindestens ein projektierter DP-Slave nicht am zyklischen
Datenaustausch teilnimmt. In diesem Fall unterscheidet sich wahrscheinlich die heruntergeladene
Konfiguration von der wirklichen Netzwerk-Konfiguration, beispielsweise durch die Anzahl der
DP-Slaves oder durch falsche Slave-FDL-Adressen. Uberprifen Sie mittels BFM #10052 die
Konfigurationsunterschiede mit der PROFIBUS-Scan-Funktion.

Aus

Die FX3U-SPS geht in den STOP-Modus Uber, wodurch der Master auch in den STOP-Modus
geschaltet wird.

® Das Anwenderprogramm hat noch keine Kommunikation gestartet, weil der Merker fir die
Anforderung zum Start des Datenaustausches in BFM #1, Bit 0 noch nicht aktiviert wurde (EIN).

Das Anwenderprogramm hat versehentlich den Merker fiir die Anforderung zum Start des
Datenaustausches zurlickgesetzt (BFM #,1 Bit 0) und somit das 64DP-M gestoppt.

Es ist ein Hardware-Fehler oder Netzwerkfehler aufgetreten. Uberpriifen Sie die LED ERROR und
die Inhalte von BFM #29.

Tab. 8-2:

8.1.3

LED ERROR

Bedeutung der LED RUN

LED-Status

Beschreibung

An

Es ist ein Hardware-Fehler oder Netzwerkfehler aufgetreten. Uberpriifen Sie die Inhalte von BFM #29.

Blinkt

Blinken im Takt von 500 ms

® Wenn die LED ERROR nach Umschaltung des 64DP-M in den RUN-Modus zu blinken beginnt, ist
wahrscheinlich der Einstellwert der Verzégerungszeit fuir Diagnoseinformationen (BFM #9394) zu
kurz. Stellen Sie die Verzogerungszeit etwas héher ein. Ursache fiir dieses Verhalten kann ein im
Netzwerk vorhandener DP-Slave sein, der eine langere Aufstartzeit benétigt.

® Wenn die LED ERROR nach Umschaltung des FX3U-Grundgerats in den RUN-Modus zu blinken
beginnt, liegt als mogliche Fehlerursache ein fehlerhaftes Anwenderprogramm vor. Die LED blinkt
auch bei Zugriff auf einen schreibgeschiitzten BFM oder bei falsch angewandter Datenkonsistenz.
Uberprifen Sie den Status von BFM #29.

Wenn die LED ERROR blinkt, kann von mindestens einem DP-Slave ein Fehler an den DP-Master
ibermittelt worden sein (Diagnoseinformation).
Uberprifen Sie den Status von BFM #29.

Aus

® Das 64DP-M befindet sich im Normalbetrieb.

Tab. 8-3:

HINWEIS

Bedeutung der LED ERROR

Ein Fehler aufgrund falsch angewandter Datenkonsistenz kann auch dann auftreten, wenn der
Pufferspeicherbereich, der als konsistent zu behandelnde Slave-Daten enthilt, von der Program-
miersoftware (z. B. GX Developer) Giberwacht wird (BFM-Uberwachung).
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Detaillierte Fehlersuche Fehlerbehebung

8.2

8.2.1

8.2.2

8.2.3

8.24

8.2.5

8.2.6

Detaillierte Fehlersuche
Fehlerstatuslberpriifung des Masters [BFM #29].

Master-Reset-Statusmerker [BFM #29, Bit 0]

Dieser Merker wird auf EIN gesetzt, wenn die 64DP-M-Software durch einen Master-Reset (BFM #27)
zuriickgesetzt und die Konfiguration aus dem GX Configurator-DP heruntergeladen wurde. Der Mer-
ker wird nach Uberschreiben mit KO und nach einem Moduswechsel von STOP auf RUN zuriickge-
setzt.

- Weitere Informationen dazu finden Sie in Abschn. 5.2.12.

Hardware-Fehler Master [BFM #29, Bit 1]

Dieses Bit wird auf EIN gesetzt, wenn die Hardware fehlerhaft ist (Modul wahrscheinlich defekt). Wen-
den Sie sich in diesem Fall bitte an Ihr zustandiges Verkaufsbiro oder einen Ihrer Vertriebspartner.

Slave-Parameterfehler [BFM #29, Bit 3]

Der Merker fiir den Slave-Parameterfehler ist gesetzt (EIN), wenn das 64DP-M einen Parameterfehler
von einem DP-Slave empfangen hat. In BFM #7000-#7003 sind die DP-Slaves aufgelistet, die Parame-
terfehler gemeldet haben. Die genaue Ursache fiir den Parameterfehler wird wiederum in
BFM #7008-#7071 aufgelistet. Wahrscheinlich ist die vom GX Configurator-DP importierte GSD-Datei
des DP-Slaves fehlerhaft. Fragen Sie den Hersteller der Slave-Station nach einer aktualisierten Version
der GSD-Datei.

- Weitere Informationen dazu finden Sie in Abschn. 5.6.3 und Abschn. 5.6.4.

Merker fiir Einstellfehler [BFM #29, Bit 4]

Der Merker fiir Einstellfehler wird gesetzt (EIN), wenn vom Anwender Zugriffe auf einen geschiitzten
Pufferspeicherbereich erfolgen (z. B. iber FROM/TO-Anweisungen, o. 8.) oder wenn ein ungiltiger
Wertin den Pufferspeicher geschrieben wird. Uberpriifen Sie BFM #28 auf weitere Fehlerdetails (siehe
Abschn. 5.2.11).

Ursache fiir diesen Fehler kann auch ein fehlerhaftes Anwenderprogramm sein oder ein Zugriff auf
den Pufferspeicherbereich mit der Dateneingabeliberwachung der Programmiersoftware (z. B. GX
Developer).

Konsistenzbezogener Fehlermerker [BFM #29, Bit 5]

Der konsistenzbezogene Fehlermerker ist gesetzt (EIN), wenn bei der Datenkonsistenz ein Fehler er-
mittelt wird. Dieses Bit reflektiert den Status von BFM #2. Sollte eines der Bits in BFM #2 auf EIN stehen,
dann wird Bit 5 in BFM #29 auch auf EIN gesetzt. Uberpriifen Sie BFM #2 auf weitere Fehlerdetails (sie-
he Abschn. 5.2.3).

Ursache fiir diesen Fehler kann auch ein fehlerhaftes SPS-Anwenderprogramm sein oder ein Zugriff
auf den Pufferspeicherbereich mit der Dateneingabetliberwachung der Programmiersoftware (z. B.
GX Developer).

Merker fiir Deaktivierung der azyklische Kommunikation [BFM #29, Bit 7]

Dieser Merker ist EIN, wenn der azyklische Kommunikationskanal eines DP-Slaves deaktiviert ist. Sie
kénnen dieses Problem vermeiden, indem Sie die DP-Slave-Uberwachungszeit, welche die azyklische
Kommunikation stoppt, verlangern.
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8.2.7 PROFIBUS-Fehler [BFM #29, Bit 8]

Bei PROFIBUS-Problemen ist der Merker PROFIBUS-Fehler gesetzt (EIN). Uberpriifen Sie BFM #3 auf
detaillierte Informationen (siehe dazu auch Abschn. 5.2.4).

Wenn dieser Fehler auftritt, sollten Sie die Verdrahtung des PROFIBUS-Netzwerks tGberprifen. Fehle-
rursache kénnen hier Kurzschliisse zwischen den Einzelleitungen, der Einbau von ungeeigneten Ab-
schlusswiderstanden oder eine fiir die eingestellte Baudrate ungeeignete Buslange sein. Verringern
Sie mit dem GX Configurator-DP die Kommunikations-Baudrate. Wenn das Netzwerk tiber Repeater
segmentiertist, muss jedes Netzwerksegment separat mit geeigneten Widerstanden abgeschlossen
werden.

HINWEIS Tritt dieser Fehler auf, wahrend sich das 64DP-M im Modus fiir zyklischen Datenaustausch (RUN)
befindet, dann wechselt das 64DP-M automatisch in den STOPP- oder Offline-Modus, falls
BFM #34, Bit 0 nicht gesetzt ist (EIN).

8.2.8 Slave-Diagnosedaten vorhanden [BFM #29, Bit 9]

Der Merker ist gesetzt (EIN), wenn ein DP-Slave eine Diagnoseninformation tibermittelt hat. Sollte ei-
nes der Bits in BFM #7200-#7203 gesetzt sein (EIN), dann wird Bit 9 in BFM #29 auch gesetzt (EIN).
Wenn dieser Fehler auftritt, dann missen Sie die Ursache fiir die vorhandenen Slave-Diagnosedaten
herausfinden, indem Sie das Handbuch des DP-Slaves zu Rate ziehen. Der Inhalt der DP-Slave-Dia-
gnose kann Uber BFM #7208-#7335 ausgelesen werden

- Weitere Informationen dazu finden Sie in Abschn. 5.7.

8.29 Slave-Alarmmeldung vorhanden [BFM #29, Bit 10]

Dieser Merker ist gesetzt (EIN), wenn ein DP-Slave eine Alarmmeldung sendet. Wenn eines der Bits in
BFM #8800-#8803 gesetzt ist (EIN), ist BFM #29, Bit 10 auch gesetzt (EIN). Wenn dieser Fehler auftritt,
dann miussen Sie die Ursache fiir den DP-Slave-Alarm herausfinden, indem Sie das Handbuch des
DP-Slaves zu Rate ziehen. Der Inhalt des DP-Slave-Alarms kann iber BFM #8934—-#8969 ausgelesen
werden.

- Weitere Informationen dazu finden Sie in Abschn. 5.9.

8.2.10 Keine Bus-Konfiguration [BFM #29, Bit 11]

Dieser Merker steht auf ON, wenn im PROFIBUS-Master keine Konfiguration abgespeichert wurde. Es
wird eine standardmaBige Buskonfiguration ohne Projektierung von DP-Slaves geladen. Die Stan-
dard-Baudrate betragt 93,75 kBit/s und die Standardadresse ist 0. Andere Standard-Parameterdaten
werden entsprechend angepasst. Dieser Fehler kann korrigiert werden, wenn vom GX Configura-
tor-DP eine vollstandige Konfiguration an den DP-Master heruntergeladen wird.

8.2.11 Anderung der Betriebsart nicht méglich [BFM #29, Bit 12]

Dieser Merker wird gesetzt (EIN), wenn BFM #39 bei der Auswahl der Betriebsart nicht der Modus 3 in
Modus 0 gedndert werden kann.

Dieser Fehler tritt dann auf, wenn mindestens ein Eingangs- oder Ausgangsbereich eines DP-Slaves
groBer als 32 Bytes ist. Die E/A-Datenldnge im Modus 0 betragt hdchstens 32 Bytes.

Bei diesem Fehler muss mit dem GX Configurator-DP eine DP-Slave-Konfiguration herunterladen
werden, die eine gednderte E/A-Datenlange von hdchstens 32 Byte enthdlt. Die Konfiguration mit
dieser Datenlange kann jedoch nicht auf jeden DP-Slave angewendet werden. In diesem Fall muss der
Modus 3 verwendet werden.

- Weitere Informationen dazu finden Sie in Abschn. 5.2.19.
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8.2.12

HINWEIS

8.2.13

HINWEISE

8.2.14

FIFO-Diagnosebereich voll [BFM #29, Bit 13]

Der Merker fir ,FIFO-Diagnosebereich voll” ist gesetzt (EIN), wenn der Bereich fiir FIFO-Diagnose
schon 64 Eintrdge enthdlt. Die Riicksetzung von Bit 13 in BFM #29 |6scht mit einem einzigen Schritt
alle FIFO-Diagnoseinformationen. Dieser Merker wird auch nach einem Moduswechsel von STOP auf
RUN zurlickgesetzt.

Wenn dieses Bit gesetzt ist (EIN), kann das 64DP-M die Slave-Diagnoseinformation solange nichtim
internen Diagnose-FIFO-Bereich ablegen, bis dieses Bit zurlickgesetzt ist (AUS).

- Weitere Informationen dazu finden Sie in Abschn. 5.8.

I Zum Loschen der FIFO-Slave-Diagnoseinformation gibt es drei Moglichkeiten:

Wechseln Sie den Betriebsmodus von STOP nach RUN.
(Dadurch wird der Wert in BFM #1 von KO auf K1 gedndert.)

Setzen Sie den internen FIFO-Zahler BFM #7337 zurlick (Loschen).
(Dadurch wird KO in BFM #7337 eingeschrieben.)

Setzen Sie den Merker ,FIFO-Diagnosebereich voll” in BFM #29, Bit 13 zurilick, wenn dieses Bit auf
EIN steht.

Fehler beim Datenaustausch [BFM #29, Bit 14]

Dieses Bit zeigt an, dass eine Unterbrechung des Datenaustausches mit dem DP-Slave aufgetreten ist.
Dieser Fehler tritt beispielsweise dann auf, wenn ein DP-Slave wahrend des zyklischen Datenaustau-
sches aus dem Netzwerk infolge einer losen Leitungsverbindung physikalisch entfernt wird oder weil
bei einem DP-Slave ein Uberwachungszeitfehler auftritt.

Weiterhin kann dieser Fehler auch beilnstallation des Netzwerks in einer Umgebung mit starken elek-
tromagnetischen Storungen auftreten. Sie kdnnen Stérungen von elektromagnetischen Feldern ver-
ringern,indem Sie die Netzwerkleitungen nichtin der Nahe von Netz- oder Hochspannungsleitungen
oder Leitungen, die eine Lastspannung fiihren, verlegen.

Wenn die Anwendung im Fehlerfall eine Kommunikationsunterbrechung fordert, dann sollten Sie
im GX Configurator-DP im Dialogfenster Master-Einstellungen unter dem Punkt Fehler-Flag die
Einstellung In den Status "Léschen" wechseln aktivieren. Zusitzlich sollte die Uberwachungszeit
(Watchdog - Slave Watchdog-Zeit) fur die zyklische Kommunikation mit den DP-Slaves aktiviert
werden. (Abb. 7-1 zeigt das Dialogfenster Master-Einstellungen.)

Fehler bei Slave-FDL-Adressanderung [BFM #29, Bit 15]

Die Funktion zur Anderung der Slave-FDL-Adresse (BFM #81-#83) kann nur im STOP-Modus (BFM #0
= K0) ausgefiihrt werden. Wenn die Anderung einer Slave-FDL-Adresse nicht erfolgreich war, dann
zeigt BFM #29, Bit 15 diesen Fehlerstatus. Moégliche Fehlerursachen sind, dass der DP-Slave, dessen
Adresse gedndert werden sollte, nicht im Netzwerk vorhanden ist oder dass der DP-Slave-Typ diese
Funktion nicht unterstitzt.

Uberpriifen Sie die Slave-FDL-Adressen des Netzwerks mit der PROFIBUS-Scan-Funktion. Vergewis-
sern Sie sich zuerst anhand der Bedienungsanleitung des DP-Slaves, ob dieser diese Funktion unter-
stutzt.

- Weitere Informationen dazu finden Sie in Abschn. 5.2.21 und Abschn. 5.11.

MELSEC FX3u-Serie, PROFIBUS/DP-Master-Modul FX3uU-64DP-M 8-5



Fehlerbehebung Detaillierte Fehlersuche

8-6 S MITSUBISHI ELECTRIC



Allgemeine Betriebsbedingungen

Technische Daten

A Technische Daten

A.1 Allgemeine Betriebsbedingungen

Die allgemeinen technischen Daten entnehmen Sie bitte dem Handbuch:

Hardware-Beschreibung FX3u-Grund- und Erweiterungsgerate — Art.-Nr. 168807

Mit Ausnahme der nachfolgenden Tabelle, entsprechen alle anderen Angaben denen des SPS-Grund-

gerats.

Merkmal

Technische Daten

Spannungsfestigkeit

500 V AC fur 1 Minute

Isolationswiderstand

Min. 5 MQ bei 500 V DC

Konformitat mit JEM-1021
Messung zwischen dem Gehause des Kommunikationsan-
schlusses und der Erdungsklemme am SPS-Grundgerats

Tab. A-1:  Abweichende Betriebsbedingungen des Moduls FX3u-64DP-M

ACHTUNG:
A/ i Fiihren Sie an diesem Produkt keine Priifungen der Spannungsfestigkeit oder des Isolations-

widerstandes aus.

A.2 Spannungsversorgung

Merkmal

Beschreibung

Interne Versorgungsspannung

Die Spannungsversorgung (24 V DC bei 155 mA) erfolgt Uber das Erweiterungskabel
aus der internen Spannungsquelle des Grundgerats (Servicespannungsquelle).

Tab. A-2: Spannungsversorgung aus dem SPS-Grundgerdit
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Technische Daten

Leistungsdaten

A3

Leistungsdaten

Merkmal Technische Daten

Topologie Bus

Modultyp PROFIBUS/DP-Master (Klasse 1)

Ubertragbare Daten (Maximal aus-
tauschbare Datenldnge)

® Normaler Betrieb: 32 Bytes/Slave
® Erweiterter Betrieb (Voreinstellung): 244 Bytes/Slave

Anzahl FX3U-64DP-M in einer SPS

Max. 1

Anzahl FX3U-64DP-M in einem PROFI-
BUS/DP-Netzwerk

3 (Bei einer Multi-Master-Konfiguration mussen alle Master-Stationen vom Typ
FX3U-64DP-M sein)

Anzahl Repeater pro Netzwerk Max. 3
Stationen pro Segment Max. 32
Anzahl Slaves pro Master Max. 64

Anzahl Knoten

31,61 (1 Repeater), 91 (2 Repeater), 121 (3 Repeater)

) Buslange pro Max. Buslange
Ubertragungs- Segment . . .
geschwindigkeit  |(Kein Repeater Bei Einsatzvon 1  |BeiEinsatzvon 2  [Bei Einsatz von 3
vorhanden) Repeater Repeater Repeatern

9,6 kBit/s
19,2 kBit/s 1200 m 2400 m 3600 m 4800 m
93,75 kBit/s

Busla'nge@ -
187,5 kBit/s 1000 m 2000 m 3000 m 4000 m
500 kBit/s 400 m 800 m 1200 m 1600 m
1,5 MBit/s 200 m 400 m 600 m 800 m
3 MBit/s
6 MBit/s 100 m 200 m 300 m 400 m
12 MBit/s

PNO-Kennung® F364H

Steckverbinder EIZtOzl\:/:/erJIE/DP_ Anschluss fir das PROFIBUS/DP-Netzwerk (9 poliger SUB-D-Stecker)

Globale Funktionen

SYNC, UNSYNC, FREEZE und UNFREEZE werden unterstitzt

Abschlusswiderstand

Kein interner Abschlusswiderstand vorhanden

Anzahl belegter E/A-Adressen

Es kdnnen 8 Adressen des Erweiterungsbus belegt werden (fiir Eingange und fiir
Ausgéange).

Einsetzbare SPS-Serie FX3u
POWER EIN: Das PROFIBUS/DP-Modul wird von dem SPS-Grundgerat mit 24 V DC
versorgt.
RUN EIN: Normalbetrieb. Das 64DP-M befindet sich im RUN-Modus und alle
DP-Slave-Stationen tauschen Daten aus.
LED-Anzeige® FROM/TO EIN: Das SPS-Grundgerét greift mit der FROM- oder TO-Anweisungen auf das
FX3U-64DP-M zu.
TOKEN EIN: Ein Token wurde zugeteilt.
ERROR AUS: Normalbetrieb.

Tab. A-3: Leistungsdaten des Moduls FX3u-64DP-M

O Dpie Busldange kann auch mit folgender Formel berechnet werden:
Max. Buslange = {(Anzahl Repeater) + 1) X (Busldnge pro Segment)}

@ PROFIBUS-Modul-Identifikation, die von der PROFIBUS-Nutzer-Organisation (PNO) vergeben

wurde.

® Weitere Einzelheiten zur Bedeutung der LED-Anzeige finden Sie in Abschn. 8.1 und Abschn. 8.2.
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